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Das Modul MDH1010 dient als Handbedienebene mit Lokaler Vorrangbedienfunktion zur Ansteuerung von vier 1-stufigen Motoren. Jeder der
4 Kanale verfligt tiber einen Relaisausgang (Wechsler) zur Ansteuerung von Leistungsschiitzen sowie tiber zwei LEDs zur Signalisierung von
Stor- und Betriebsmeldungen.

Die LEDs 1, 3, 5 und 7 kénnen Uber die Parametrierung griin, rot oder orange codiert werden. Fiir diese DI’s kann auch ein
Stérmeldespeicher parametriert werden. Wenn der Stérmeldespeicher eines Digitaleingangs aktiviert ist, kann aus einem Register ein Bit
,Stérmeldung neu* ausgelesen werden, sobald eine neue Stérmeldung am Modul auflauft.

Werden die Stérmeldungen quittiert (mittels Taster direkt am Modul oder Giber MODBus-Befehl), wechselt das Bit von ,Stormeldung neu“ zu
»Stérmeldung quittiert”. Dieses bleibt so lange gesetzt, bis keine Stormeldung mehr ansteht. Die Aktivierung des Stérmeldespeichers ist
unabhangig von der fiir die LED gewahlten Farbe.

b e Die LEDs 2, 4, 6 und 8 sind griin ausgefiihrt, ohne Stérmeldespeicher. Die Ansteuerung aller Digitaleingénge erfolgt mit 24 V DC durch
@ sac externe potentialfreie Kontakte, die iber Klemmen auf die Karte aufgeschaltet werden. Das Bezugspotential wird {iber die COM-Klemmen
. gruppenweise festgelegt und kann +24 Volt oder 0 Volt betragen. Uber die Einstellungen in den MODBus Registern kann fiir jeden einzelnen
x W e Eingang Arbeits- oder Ruhestromprinzip gewahlt werden.
@ soier
6 Aotutontisio Der Status der Digitaleingénge sowie die Schalterstellung (Auto oder Aus/Hand) werden Uber den Bus an die MODBus Master Gerate
., oo ibergeben, wo sie zur weiteren Verarbeitung zur Verfiigung stehen. Die LED’s auf dem Tiirmodul kénnen jedoch auch so konfiguriert
e werden, dass sie vom MODBus angesteuert werden. Die Digitaleingénge (Klemmen) kénnen trotzdem verwendet werden, dann allerdings
@ tae ohne Signalisierung auf dem Tiirmodul.
Emerne
Ak Py Die Ansteuerung der Relais fiir die digitalen Ausgénge erfolgt tiblicherweise liber MODBus-Befehle. Alternativ kann in einem
@ O Konfigurationsregister jedoch auch eingestellt werden, dass die Relais von den Klemmen der entsprechenden Digitaleingénge angesteuert
Katlorprpe werden.
[N ] R .
o b Die Folgeausgénge (potentialgebunden, +24 V) werden ebenfalls (iber MODBus-Befehle angesteuert, sofern nicht die Option

,Folgeausgange autonom* gewahlt wurde. Fiir Details zu dieser Funktion siehe entsprechende Konfigurationsregister.

Beziiglich der Anlagenkonfiguration (Adressierung, maximale Anzahl von Modulen an einem MODBus Master, Montage, Anschluss an den
Bus etc.) sind die allgemeinen Hinweise im Kapitel Konfiguration zu beachten.

MDH1010 Ansteuerung aller DI's mit +24VDC
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Spannungsversorgung: +24 V DC

Anschluss tber Klemmen Relais-Daten:

elektrisch gehaltene Relais

Schaltspannung max. 250 VAC / 30 VDC

Schaltstrom (Resistiv) max. 5 A

Schaltleistung max. 625 VA / 150 W

Nennlast (Resistiv) 2,5 A/ 250 VAC bzw. 5 A/ 30 VDC
Induktive Lasten sind zu entstéren
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