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O Identifizierung
0.1 Produktmarke und Typenbezeichnung

Diese Betriebsanleitung ist Bestandteil der BACnet-MS/TP-fahigen Gerate RDC683 und
RDC883 sowie deren Varianten.

0.2 Produktversion, Ausgabe des Dokuments

Die Betriebsanleitung gilt fir Gerate ab dem Baujahr 2018. Sie wurde im November 2019
herausgegeben.

0.3 Hersteller, Vertrieb

Hersteller und Vertrieb:
romutec

Steuer- u. Regelsysteme GmbH
Jochsberger StraRe 39
D-91592 Buch am Wald

Tel. +49 (0) 9867 97900

E-Mail: info@romutec.de

0.4 Ersatzteilkatalog

- entfallt / nicht zutreffend —

0.5 Copyright

Copyright © romutec® Steuer- u. Regelsysteme GmbH, 2019

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieser Betriebsanleitung, Verwertung und Mitteilung
ihres Inhalts sind verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen
verpflichten zu Schadenersatz. Alle Rechte fur den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster-
oder Geschmacksmustereintragung vorbehalten.

Modbus® ist ein eingetragenes Warenzeichen von Schneider Electric, lizenziert an die Modbus
Organization, Inc.

Irrtimer und Anderungen vorbehalten
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BACnet MS/TP-System

Zur Aufschaltung von Brandschutzklappen sowie
Rauchmeldern mit Schaltkontakt

Eigenstandiges autarkes Ausfuhren bestimmter Funktionen in
Abhangigkeit des Status von BSK und Rauchmelder

Kommunikation mit anderen Datenpunkten, die am gleichen
BACnet MS/TP Bus erreichbar sind, zum Visualisieren von
BSK- und Rauchmelder-Status sowie Anforderung z.B. eines
Klappen-Testlaufes

1 Einsatzzweck

Die Module RDC683 und RDCB883/RDC884 dienen zum Anschluss von zwei
Brandschutzklappen mit motorischem Antrieb und Endlagenschalter sowie dem Anschluss
eines elektronischen Rauchmelders mit Schaltkontakt. Die RDC-Module kommunizieren
im BACnet-Netzwerk Gber BACnet MS/TP mit anderen Modulen, die z.B. zur Anzeige des
Klappenstatus dienen oder von denen aus ein zentraler Testlauf aller oder ausgewahlter
Brandschutzklappen angefordert werden kann. Weiterhin stehen alle Betriebszustande
selbstverstandlich Ubergeordneten Reglern (B-BC) oder nach Umsetzung Uber einen
Router ins IP-Netzwerk der Leitstation (B-OWS) zur Verfigung.

Die Module kénnen dadurch im BACnet-Netzwerk mit anderen Geraten verschiedener
Hersteller zur Erstellung von kostenginstigen, interoperablen Kontrollsystemen fir
Gebaude- und Industrieanwendungen genutzt werden.

Anzeige des Klappenstatus, Anzeige von Stor- und Warnmeldungen

Manuelle Ubersteuerung der Klappen uber Taster

Montage auf der DIN-Schiene im ISP/Unterverteilung (RDC6xX)

Auch in Bauform fur Montage im Feld (vor Ort an der BSK) erhéltlich (RDC8xx)
Einfache Installation

LED-Farbe parametrierbar tber Software

BACnet Objekte nach ANSI/ASHRAE Standard 135-2012
Versorgungsspannung 24VAC/DC

RDC8xx auch mit Versorgungsspannung 230VAC erhaltlich

Autarkes System, Funktion auch ohne BACnet B-BC Controller

romutec GmbH Version 1.06 Seite 4
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2 Allgemeine Information

2.1 Hinweise zur Bedienungsanleitung

Um alle Vorteile Ihrer neuen Handbedienebene umfassend nutzen zu kénnen, sollten Sie alle Kapitel dieser
Bedienungsanleitung lesen, um die Merkmale der Gerdte kennenzulernen und den sicheren Umgang mit
dem System zu erlernen.

2.2 Sicherheitshinweise

Bevor Sie Ihr Gerat benutzen, sollten Sie die folgenden Sicherheitshinweise sorgfaltig lesen. Dies gilt auch,
falls zu einem spéateren Zeitpunkt Fragen auftreten sollten.

Bestimmungsgemale Verwendung:
Die Gerate sind ausschlieRlich fur die in dieser Dokumentation vorgegebenen Bestimmungen und
Leistungsmerkmale einzusetzen. Bei nicht bestimmungsgemaRer Benutzung tibernimmt der Hersteller keine
Haftungs- und Gewabhrleistungsanspriche.
e Beachten Sie alle am Gerat angebrachten oder in der technischen Dokumentation aufgefihrten
Hinweise und Warnungen.
e Betreiben Sie das Gerat nur in den dafur vorgesehenen Halterungen oder Einbaurahmen.
¢ Die Module sollten nicht in unmittelbarer Umgebung von Frequenzumrichtern eingebaut werden.
e Frequenzumrichter sind mit samtlichen Schutzmalihahmen zu beschalten, dass die geforderten
Vorschriften und Richtlinien eingehalten werden (z.B. NetZzfilter etc.).
e Betreiben Sie das Gerat nicht in der Ndhe von Wasser oder anderen FlUssigkeiten, die zu
Beschadigungen der elektronischen Bauteile fiilhren kénnen.
e Die Anschlussspannung muss den Angaben in der Dokumentation entsprechen
o Die Anschlussklemmen sollten ausschlie3lich von autorisiertem und unterwiesenem Fachpersonal
verdrahtet werden.
e Fuhren Sie keine Verdrahtungsarbeiten unter Spannung durch. Es besteht die Gefahr eines
elektrischen Schlags, da einige Klemmen 230 V fuhren kénnen.
e Das Verbinden und Ldsen von Steckverbindungen (unter Spannung ist zu vermeiden. Die Gerate
kénnen dadurch zerstort werden!
o Achten Sie darauf, dass keine Gegensténde, z.B. Schrauben oder anderes Befestigungsmaterial, in
das Gerat gelangen.
e Vermeiden Sie die Installation an Orten mit extremen Temperaturschwankungen. Die im Datenblatt
angegebenen Temperaturbereiche fur Lagerung und Betrieb sind einzuhalten, um einen
storungsfreien Betrieb zu gewahrleisten.

Sollten dennoch einmal Stérungen auftreten, versuchen Sie niemals, lhr Gerat selbst zu reparieren.
Zerlegen Sie Ihr Geréat nicht, da sonst Teile im Inneren des Gerates freigelegt und bei Beriihrung beschadigt
werden kdnnen. Wenden Sie sich bei Problemen grundsatzlich an den Hersteller.

romutec GmbH Version 1.06 Seite 5
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3 Funktionsumfang und -mdglichkeiten

>

Alle Sensoren (Endlagenschalter der Klappen sowie die Meldekontakte der
Rauchmelder wie Rauchalarm, Geratestorung, verschmutzt oder Luftstrom) werden
an die RDC683 (bzw. RDC883 / RDC884) angeschlossen, ebenso die Aktoren
(Antriebe der motorischen Brandschutzklappen), die tber die potentialfreien
Relaisausgange der RDC683 angesteuert werden. Uber eine zweiadrige Busleitung
werden diese Signale anlagenweise miteinander verkntpft und auf den
zugeordneten DDC-Controller aufgeschaltet.

Bei Auslosung einer BSK oder eines Rauchmelders kann mittels Einstellungen in
den BACnet-Objekten der RDC683 / RDC883 / RDC884 konfiguriert werden, dass
die zugeordnete RLT-Anlage abgeschaltet wird. So kann sichergestellt werden,
dass die Ventilatoren der Anlage abschalten bevor die BSK geschlossen ist und
somit Druckschlage im Kanalnetz vermieden werden. Hierzu ist ein Offner-Kontakt
des Bussystems (SSM) in die Sicherheitskette der Ventilatoren einzubinden. Der
Kontakt 6ffnet bei Verlassen der AUF-Stellung der auslésenden Klappe.

Es besteht die Mdglichkeit zu bestimmen, dass alle Klappen bei abgeschalteter
Anlage zu schlieBen sind. Die Endlagen aller betroffenen BSK werden dabei als
Zustandsmeldung "BSK geschlossen” an die GLT gemeldet. Im Gegensatz hierzu
wird bei Auslésung einer Anlagenabschaltung durch eine BSK die Endlage der
auslosenden Klappe als Gefahrmeldung "BSK gefallen” an die GLT Ubermittelt.

In Verbindung mit Modulen der RDC700-Serie kdnnen im ISP der Anlage alle
Meldungen der Komponenten durch Meldeleuchten in der Schaltschrankfront
angezeigt werden. Die RDC7xx kdonnen hierfur Datenpunkte auf den RDC683 /
RDC883 / RDC884 ,abonnieren®. Die Verknlpfung der Datenpunkte im Netzwerk
erfolgt tber das Objekt ,Structured-View". Hieriber wird eine Verknipfung zum
physikalischen Datenpunkt oder einem Datenpunkt im Fremdgeréat hergestellt. Uber
die Zuordnung von ,Device“ und ,Object” wird der ,Present Value® abgefragt. Durch
den aktivierten ,CoV* findet eine kontinuierliche Uberwachung statt.

Weiterhin kann bei Verwendung der RDC700 uber deren Taster vom Schaltschrank
aus ein Funktionstest angetriggert werden (maximal 32 Klappen pro Taster
adressierbar).

Mit den RDC700 als Lokale Vorrangbedienebene gemal? EN DIN 16484/VDI3814
besteht aul3erdem die Mdglichkeit, dass je Anlage mit einem einzigen Taster alle
Klappen gemeinsam Uber das Bussystem ohne Ansteuerung durch den DDC-
Controller getffnet (-NOT Auf-) und mit einem anderen Taster geschlossen (-NOT
Zu-) werden kénnen. Dadurch wird eine ordnungsgemafie Ubernahme der BSK-
Steuerung durch den Controller beim nachsten Anlagenstart ermdglicht.

romutec GmbH Version 1.06 Seite 6
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3.1 Funktionsumfang Bussystem BSK plus Rauchmelder
Uber das Bussystem fiir die BSK- und Rauchmelderaufschaltung werden folgende
Funktionen realisiert:
o Erfassen der Klappenstellungen BSK ZU und AUF
o Erfassen der Meldungen Rauchalarm, Luftstrom, Funktionsbereitschaft und
Verschmutzungsgrad des Rauchmelders
Steuern der Klappenposition BSK ,AUF/ZU*
Test/Reset des Rauchmelders
Uberwachen der KlappenschlieRzeit
Uberwachen der Klappenoffnungszeit
Freie Texte, z.B. fur Einbauort, Zonennummer, Klappenbeschreibung oder
Hinterlegung des Installationsdatums

O O O O O

3.2 Meldungsverarbeitung durch interne Auswertelogik
Durch interne Auswertungslogik werden an die GLT folgende Informationen zur
Visualisierung und zur Meldungsverarbeitung tibergeben:
o BSK offen
BSK fahrt
BSK geschlossen (Betriebszustand bei Anlage AUS)
BSK gefallen (Schmelzlot ausgeldst)
Rauchmelder ausgeldst
Rauchmelder Stérung
Rauchmelder verschmutzt (Wartung)
Stérung BSK - 1/0 Modul

O O O O O O O

3.3 Signalisierung von Meldungen

Folgende Informationen kénnen am Schaltschrank durch farbige Anzeigen als auch direkt
am RDC683 / RDC883 / RDC884 signalisiert werden:

BSK geschlossen (Betriebszustand bei Anlage aus)

BSK gefallen (Schmelzlot ausgeldst)

BSK offen

BSK in Zwischenstellung (fahrt)

RM ausgelost

RM gestort

RM verschmutzt

O O O O O O O

Die Konfiguration der Gerate erfolgt Ublicherweise lber das romutec Tool ROBA-

CONNECT.
ROBA®CONNECT

Das Konfigurieren ist auch mit jedem handelsublichen BACnet Explorer moglich, der die
verwendeten BACnet Objekte unterstitzt.

romutec GmbH Version 1.06 Seite 7
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4 Anschluss und Montage
4.1 Anschlussplane
4.1.1 Anschluss-Plan RDC683

Die Eingange DI1 bis DI8 des Moduls RDC683 bzw. RDC638 kdnnen sowohl mit Plus als
auch mit Minus angesteuert werden. Aus diesem Grund muss das Bezugspotential hierfur
auf jeden Fall an jedem der beiden Klemmenbl6cke angeschlossen werden; es besteht
keine interne Verbindung im Modul.

[Software Datenp.: [ 817 [ 816 [ 85 ] 8 B3[B2]8i1]8i0
[Klemmen : pig [ D7 [ pi6] pis pi4 [ pi3[pi2] i1
Rauchschalter Klappe 2 Klappe 1
T ]
HEARAE: u u
AR AR RI2|R]¢2
5 5 “n <
= >
2 24V AC/DC 24V AC/DC
1 1 GND GND
| [ [
\I \ \ \ \ | \ \l T
| =5 5 5 2 'T '@ @& |ow] 8 | 4 A T I
Klemmen: DIg | Dnl DI6_| DIS D4 | D13 mz] DIl | staus ran [eno ] B | A A ENED
Stecker A Stecker B @ Stecker C Stecker D
™D 24V AC/DC
DO1 manuell DO1 manuell
Bedeutung ubersteuert ubersteuert
Status-LEDS: @ @ @ @ @ @ @ @
(ZU) (AUF) (ZU) (AUF) ALARM Stérung verschmutzt  Luftmangel
Adresse = HB+LB
(0-240) + (0-15)
RDC683 .: Lowbyte 0-15 (hex)
BSK BSK Reset Highbyte 0-240 (hex)
DO1/Klappe 1 DO2/Klappe 2 DO3/Rauchschalter
D01  €® b2 & D03 @@  Staws ®
[ [ [ STATUS
TxD
14 ] 13 [ 1210 24 | 23 [ 22 [ 21 34 | 33 [ 32 [ 31
Stecker G Stecker F Stecker E
Kkio | «in | kin [ kic k2o | Kkan | Kkan | kac k3o | Kkan | Kkan | kac

Hinweis: An der Klemme fur die Spannungsversorgung befinden sich vier Anschlisse

fur die +24VDC bzw. fur den ,u“ der 24VAC-Versorgungsspannung. Nur die jeweils
hintereinander liegenden Anschluss-Pins sind in der Klemme miteinander verbunden,
dagegen werden die nebeneinander liegenden Anschlisse erst beim Stecken der Klemme
Uber die Leiterplatte miteinander verbunden. Es wird daher empfohlen, fir den Anschluss
nachfolgender Gerate nur die hintereinander liegenden Klemmen zu verwenden, da

ansonsten beim Abziehen der Klemme auch alle nachfolgenden Gerate spannungslos
werden.

romutec GmbH Version 1.06 Seite 8
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4.1.2 Anschluss-Plan RDC883

Die Eingange DI1 bis DI8 des Moduls RDC883 bzw. RDC838 kdnnen sowohl mit Plus als
auch mit Minus angesteuert werden. Aus diesem Grund muss das Bezugspotential hierfur
auf jeden Fall an jedem der beiden Klemmenbl&écke angeschlossen werden; es besteht

keine interne Verbindung im Modul.

Pl

Beispiel Anschlisse Kontakte
Kontakt- Kloppe 2 Rauchmelder
Belegung entsprechend
Trox:
s6 s ¢ § B
z ] E §
3 S 5 E
w < & 2 £
2 g =]
2 N 7
o8 % BACnet MS/TP Verteiler-
g
g 8 /v oder GND Klemme
2 H
<
D3 DI4 I ois | o6 | o7 | pig I MS/TP-BUS (orange) 24V DC
24v+ |° 2.0+ | 2.2+ 24v+ | Alarm | Stér. |versch.| Luftm. GND2| B+ A- NN
GND GND _|GND GND | GND | GND | GND [GND 1 P [ P - -1 -
Stecker / Klemme X5 Stecker / Klemme X6 Stecker Klemme X10 Stecker Klemme X9
O Status
& Aorm @ veschmum
RDC883.1.24 ®
& soung @  Luttmangel
RDC883.1.230 @ i
@@  Kappe1-status @  Kiappe2-stats
@  Kappe1-AUF/2U @  Keppe2-AUF/2U
. LVB-Klappe 1 - LVB-Klappe 2 -
DO1 Klappe 1 DO2 Klappe 2 DO 3 Rauchschalter
3A/230VAC 8AT A 3A/230VAC 3A/230VAC
Einspeisung 24V AC/DC
16 | 13 ] 12 | 14 [ 15 | 11 33/34 | 32/35 | 31/36 26 | 23 | 22 [ 24 ] 25 | 21 a | 3 [ 211 41 | a2 | 43 | 44
Kic | kio | kRs | RS | N | pE L | N | e K2c | k0 | krs | RS | N | PE Rauchschalter 24VAC/DC_ | GND-24V
Stecker / Klemme Klappe 1 Stecker / Klemme Stecker / Klemme Klappe Stecker / Klemme X4 Stecker / Klemme X8
Briicke RS - KRS Einspeisung 230VAC Einspeisung 24V AC/DC
erforderlich wenn | 1] —— e (NICHT bei 230V-Versorgung!)
kein Rauchschalter /
Abschaltung e et
Rauchschalter (extempeset )
7

Schaltbefehl Klappe 1

Musterbeschaltung
Klappe OHNE Rauchschalter

Schaltbefehl Klappe 2

Musterbeschaltung

Klappe MIT

durch

Schaltbefehl Rauchschalter

Hinweis: An der Klemme X8 kann 24V Versorgungsspannung eingespeist werden. Dies
gilt jedoch nur fir die Variante RDC8xx.x.24; bei der 230V-Variante bleibt diese Klemme
frei. Eine Abgriffsmdglichkeit fur die 24V-Spannung (DC!) besteht bei allen Varianten an
der Klemme X9.

A

GEFAHR

Durch die interne Verteilung der eingespeisten 230VAC-
Spannung kann auch in ausgeschaltetem Zustand an
den Klemmenbldcken fir die Ansteuerung der beiden
Brandschutzklappen eine Fremdspannung von 230V AC
anliegen! Das betrifft die Klemmen 14/15 sowie 24/25.

Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags, da
diese Klemmen auch in ausgeschaltetem Zustand des
RDC8xx eine Spannung von 230 V fuhren kénnen.

romutec GmbH

Version 1.06
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4.1.3 Anschluss-Plan RDC884

Die Module RDC884 und RDC848 enthalten eine interne Verbindung, die ein festes
Potential zum Ansteuern der Dls 1..8 auf die beiden Klemmenbldcke der digitalen
Eingange bringt. Ein DI wird angesteuert, indem die beiden jeweils hintereinander
liegenden Klemmen Uber einen potentialfreien Kontakt miteinander verbunden werden.

Beispiel
Kontakt-
Belegung

Trox:

»
&

t s1
24

Klappe 2

]
]

S3

Anschliisse

entsprechend

i

Kontakte
Rauchmelder

A EIENRE E
= - ~ ~ s @ E H
g 8 a -4 £ 2 ] £
s 2 3 s = S S & BACnet MS/TP
= < < < = 2 = .
pi1| |pi2| |oi3| Dl Dis| pis[ Di7| DI8 MS/TP-BUS (orange)
vom pot.-freien | 24V L) L2 24V ® £ . .
1AUR [ 1. ) 2, Al % 3 4
Kontakt e U. 1.2U|] 2.AUH 22U i jarm | Stor. |versch.| Luftm. onoz2 | B+ ra
zum pot.-freien | 24V vyl 2avy p 2av | 2av | 2av | 2av | 2av_ L~
Kontakt out: | out | out | out | out out: wout | out | out | o 1 2 3
Stecker / Klemme X5 Stecker / Klemme X6 Stecker Klemme X10
O Status
24V(DC) out intern erzeugt I @ Aam @  verschmutt
RDC884.1.24 ® w
@ soung @ Lhmangel
RDC884.1.230 Q@ i
@  Kiappe 1-status @  Kiappe 2-status
@ Klappe 1- AUF / ZU @ Klappe 2 - AUF / 2U
- LvB-Klappe 1 . LvB-Klappe 2 .
DO1 Klappe 1 DO2 Klappe 2 DO 3 Rauchschalter
3A/230VAC BAT h 3A/230VAC 3A/230VAC
—l Einspeisung 24V AC/DC
16 | 13 | 12 | 14 | 15 | 11 33/34 | 32/35 | 31/36 26 | 23 | 22 | 24 [ 25 | 21 4 [ 3 1 2 [ 1 a1 | 4 | a3 | 44
Kic | Klo | KRS | RS | N | PE L | ~n [P Kc | K20 | KRS | RS | N | PE Rauchschalter 24VAC/DC |  GND-24V
Stecker / Klemme Klappe 1 Stecker / Klemme Stecker / Klemme Klappe 2 Stecker / Klemme X4 Stecker / Klemme X8
Briicke RS - KRS Einspeisung 230VAC Einspeisung 24V AC/DC
erforderlich wenn —_— (NICHT bei 230V-Versorgung!)
kein Rauchschalter Abschaltung

Schaltbefehl Klappe 1

Klappe OHNE Rauchschalter

Rauchschalter

Extern Reset J

Schaltbefehl Rauchschalter

¥4

L

Schaltbefehl Klappe 2

Musterbeschaltung
Klappe MIT Al

durch

Hinweis: An der Klemme X8 kann 24V Versorgungsspannung eingespeist werden. Dies
gilt jedoch nur fur die Variante RDC8xx.x.24; bei der 230V-Variante bleibt diese Klemme
frei. Eine Abgriffsmdéglichkeit fir die 24V-Spannung (DC!) besteht bei allen Varianten an
der Klemme X9.

A

GEFAHR

Durch die interne Verteilung der eingespeisten 230VAC-
Spannung kann auch in ausgeschaltetem Zustand an
den Klemmenbl6cken fir die Ansteuerung der beiden
Brandschutzklappen eine Fremdspannung von 230V AC
anliegen! Das betrifft die Klemmen 14/15 sowie 24/25.

Es besteht die Gefahr eines elektrischen Schlags, da
diese Klemmen auch in ausgeschaltetem Zustand des
RDC8xx eine Spannung von 230 V fuhren kénnen.

romutec GmbH
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4.2 Bus-Anschluss und Terminierung

Schalten Sie alle Gerate am Bus in eine Reihe und vermeiden Sie Verzweigungen, um
storende Reflexionen an den Leitungsenden zu vermeiden.

Hinweis: Falls mehrere Gerate am Bus betrieben werden und sich das RDC am Ende des
Busses befindet, terminieren Sie den Bus. Hierfur befinden sich an dem Gerat neben der
Bus-Klemme zwei Pins, auf die bei Bedarf ein Jumper gesteckt werden kann, der einen
Abschluss mit 470 Ohm bewirkt.

Eine Terminierung der RS 485 Schnittstelle ist erforderlich (nach EIA 485), diese ist
sowohl aktiv als auch passiv moéglich. BIAS-Widerstande 100k sind intern vorhanden. Der
Bus kann auch mit 120 Ohm (A-B) abgeschlossen werden. Ausfihrung siehe
ANSI/ASHRAE BACnet-Standard 135-2008, Network.

Hand Hand Hand DI5 DI6 DI7
AUF  ALARM Storung ver- -
BSK schmutzt mangel

Rauchschalter

RZBB\ _B4

o
B

Bild: RDC883, Platz fur Steckbriicke zur Bus-Terminierung
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4.3 Einstellen der Baudrate

Die RDC Module erkennen die Baudrate auf dem Bus automatisch (Autobaud), d.h. es
missen keine Einstellungen vorgenommen werden. Es gibt jedoch ein BACnet-Objekt, mit
dem die aktuell gefahrene Baudrate ausgelesen werden kann. Hier kann tber den
Relinquish Default eingestellt werden, mit welcher Baudrate das RDC683 arbeiten soll. Bei
fest eingestellter Baudrate Ubernimmt auch das Gerét die Erzeugung des Token beim
Starten. Wird ,8“ im Relinquish Default eingestellt, wird kein Token erzeugt, und das RDC
passt sich der am BUS gesprochenen Baudrate an.

Details siehe Kapitel 5.2.11 Baudrate (MSV #65280).

Unterstltzte Baudraten: 1= 9.600 Bd 5= 76.800Bd
2 =19.200 Bd 6 = 115.200 Bd
3 =38.400 Bd 7 = 230.400 Bd
4 =57.600 Bd 8 = AUTOBAUD
Format: MS/TP RS485 EIA-485; 8,N,1

4.4 Montage, allgemeine Hinweise

Die Montage und Verdrahtung der Module, welche die Hardware-I-/O’s enthalten, erfolgt
im Schaltschrank oder Unterverteiler auf der Montageplatte.

Befolgen Sie diese Richtlinien bei der Montage der RDC-Module:

e Setzen Sie die Module nur in Umgebungen ein, die frei von korrosiven Gasen sind und
beachten Sie die unter Technische Daten angegebenen Umgebungsbedingungen.

e Montieren Sie die Module nicht auf Vibrationen ausgesetzten Flachen.

e Vermeiden Sie die Montage in Bereichen starker elektromagnetischer Emissionen.

e Achten Sie bei der Montage darauf, dass keine anderen Teile oder Gerate die
Luftzirkulation behindern oder aufgeheizte Luft in das Gehause blasen.

Beachten Sie beim Einbau und beim Betrieb aufRerdem die Sicherheitshinweise aus
Kapitel 2.2 dieser Dokumentation.

4.5 Einstellen der Modul-Adresse

Die Gerateadresse (,MAC-Adresse”) wird an den Drehcodierschaltern des RDC-Moduls
eingestellt. Diese sind Hexadezimal codiert.

e Uber die Festlegung der MAC Adresse wird bestimmt, ob das Gerat im Betriebsmodus
Master oder Slave betrieben wird. Im Slave-Betrieb ist ein BACnet-Master notwendig,
um die Daten des RDC zu erreichen. Dies kann auch ein Router mit der Funktion Slave
Proxy Mode sein.

e Fur BACnet MS/TP-Master-Gerate ist der Adressbereich 1-127 zu verwenden. MS/TP-
Slave-Module sollten im Adressbereich 128-250 verwendet werden.

e Eine Doppeladressierung ist nicht zulassig. Jede Adresse darf pro BACnet-MS/TP-
Linie nur einmal vergeben werden.

romutec GmbH Version 1.06 Seite 12



romutec’
Systembeschreibung RDC683 / 883 / 884 Serie """

4 5.1 Adresse am RDC6xx einstellen

Bei den RDC6xx-Modulen befinden sich die Drehcodierschalter zum Einstellen der
Gerateadresse seitlich rechts am Modul, wie die folgende Abbildung zeigt:

instell Adr.

128
144
160
176
192
208
224
PV

HB(Wert) + LB(Wert) = Adresse

LB

Ei
0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
A
B
Cc
D
E

TMOUOWPOINON B WN =0

Wert Position Position Wert
erstes unterer oberer zweites
Halbbyte Schalter Schalter Halbbyte

0 0 0 0

16 1 1 1

32 2 2 2

48 3 3 3

64 4 4 4

80 5 5 5

96 6 6 6
112 7 7 7
128 8 8 8
144 9 9 9
160 A A 10
176 B B 11
192 C C 12
208 D D 13
224 E E 14
240 F F 15

Bsp.: Adresse eingestellt: 4&6=70
Berechnet: Wert erstes Halbbyte (64)
+ Wert zweites Halbbyte (6) = Adresse

romutec GmbH
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4 5.2 Adresse am RDC8xx einstellen

Bei den RDCB8xx-Modulen befinden sich die Drehcodierschalter zum Einstellen der
Gerateadresse im zentralen Bereich der Platine, wie aus der folgenden Abbildung

ersichtlich ist:

Wert Position Position Wert
erstes unterer oberer zweites
Halbbyte Schalter Schalter Halbbyte

0 0 0 0

16 1 1 1

32 2 2 2

48 3 3 3

64 4 4 4
80 5 5 5

96 6 6 6
112 7 7 7
128 8 8 8
144 9 9 9
160 A A 10
176 B B 11
192 C C 12
208 D D 13
224 E E 14
240 F F 15

Bsp.: Adresse eingestellt: 1&5=21

Berechnet:

Wert erstes Halbbyte (16)

+ Wert zweites Halbbyte (5) = Adresse

romutec GmbH
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5 Bedienung

5.1 Taster und LED - Anzeigen

5.1.1 Taster und LED - Anzeigen am RDC683

Taster zur manuellen Ubersteuerung der BSK und zugehdrige LEDs:

LED Taster Bedienung LED Zustand Bedeutung
LED 1+2 Taster 1 (links) Aus BSK1 Automatik
(Oben) Taster 1.Mal gedriickt |LED1 aus, LED2 griin | BSK1 manuell AUF

Taster 2.Mal gedriickt | LED1 rot, LED2 griin | BSK1 manuell ZU
Taster 3.Mal gedriuickt | Aus BSK1 Automatik
LED 3+4 Taster 2 (Mitte) Aus BSK2 Automatik
(Oben) Taster 1.Mal gedriickt | LED3 aus, LED4 griin | BSK2 manuell AUF
Taster 2.Mal gedriickt | LED3 rot, LED4 griin | BSK2 manuell ZU
Taster 3.Mal gedrtckt | Aus BSK2 Automatik

LED — Anzeigen flr den tatséchlichen Status der BSK:

LED Funktion LED Zustand BACnet Status Bedeutung
LED 1+2 |Anzeige des |Orange Zu BSK geschlossen
(Unten) |tatsachlichen [ Grin blinkend Fahrt BSK in Zwischenstellung

S?&U;dzer Grin Auf BSK Offen
BSK gefallen durch
Rot blinkend Gefallen Schmelzlot oder

Rauchschalter

Orange blinkend

Stérung Endschalter

Beide Endschalter (Offen
und Zu) gleichzeitig aktiv

Interne Funktionsstdrung

Rot/Grun blinkend Geréatestorung des Rauchmelders
BSK geschlossen; beim
Rot/Orange blinkend Laufzeitfehler ZU letzten Lauf (Schlief3en) trat

jedoch ein Laufzeitfehler auf

Rot

Laufzeitfehler

Beim aktuellen Lauf der
Klappe (Offnen oder
Schliel3en) besteht ein
Laufzeitfehler, die BSK hat
noch keine Endlage erreicht

Grin/Orange blinkend

Laufzeitfehler AUF

BSK offen; beim letzten Lauf
(Offnen) trat jedoch ein
Laufzeitfehler auf

Aus

Out-of-Service

BSK ist in den Status
,Out-of-Service“ gesetzt
(bzw. nicht vorhanden / nicht
konfiguriert)

Wichtig: Nach dem Auftreten eines Laufzeitfehlers muss die Klappe einen kompletten Zyklus von Offnen
und Schlie®en durchlaufen, damit der Status ,Laufzeitfehler zurlickgesetzt wird.

romutec GmbH

Version 1.06

Seite 15



romutcac

Systembeschreibung RDC683 / 883 / 884 Serie """

BSK1
manuell ZU

BSK2
manuell AUF

DI6é DI7
ARM Stérung  ver- -
schmutzt mangel

Rauchschalter

RDC 683
BACnet MS/TP

Reset
Rauchschalter

DO3 Reset ™™
' .

Tatsachlicher
Status Klappe 1

Tatsachlicher
Status Klappe 2

romutec GmbH
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Taster zur manuellen Reset-Ansteuerung des Rauchmelders und zugehérige LEDs:

LED Taster Bedienung LED Zustand Bedeutung
LED 3 Taster 3 (rechts) Aus bzw. geman i .
(Unten) Automatik Reset-Relais Auto

Taster 1.Mal gedruckt |Rot Reset-Relais EIN

Taster 2.Mal gedriickt | Aus Reset-Relais AUS

Taster 3.Mal gedruckt Aus bZW.' gemaf Reset-Relais Auto
Automatik

Bedienung und Signale des Rauchmelders mit Schaltkontakt

LED Funktion LED Zustand BACnet Status Bedeutung
LED 5 Anzeige AUS Kein Rauchalarm, Reset-
(Oben) Rauchalarm Relais in Automatik
und Status Orange Reset manuell Uibersteuert
,manuell“ (_1es 9 (Reset EIN oder AUS)
Reset-Relais | Rot blinkend Smoke Rauchalarm
fir den Rauchalarm UND
Rauchmelder | RoyGriin blinkend Smoke Reset manuell iibersteuert
(Reset EIN oder AUS)
LED 6 Anzeige
(Oben) Stérung .
Rauchmelder Rot Error Stérung Rauchmelder
LED 7 Anzeige
(Oben) Sensor des
Rauchmelders Orange Polluted Sensor verschmutzt
verschmutzt
LED 8 Anzeige Luftmanael
(Oben) Luftmangel Griin blinkend Airstream Off mang
(Strémungsmangel)
Rauchmelder
LED — Anzeige fir Status und Bus-Kommunikation des RDC683:
LED LED Zustand Bedeutung
LED TX Grin, flashend Telegramm wird gesendet (Token wird nicht angezeigt)

(unten rechts)

Rot

Buskommunikation unterbrochen

romutec GmbH
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romutcac

LED 5 mit Doppelfunktion:

Rot blink.: Anzeige Rauchalarm

e Orange: Anzeige ,Reset-DO manuell Gibersteuert®
Rot/Griin blink.: Anzeige Rauchalarm UND Reset-DO
manuell Ubersteuert

DI7 DI8
ver- Luft-
schmutzt mangel

DI6 (Rot): Rauchmelder gestort
DI7 (Orange): Rauchmelder verschmutzt
DI8 (Griin blinkend): Luftmangel

Rot: Relais fur Reset des
Rauchmelders ist angesteuert

romutec GmbH
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5.1.2 Taster und LED - Anzeigen am RDC883 / RDC884

Taster zur manuellen Ubersteuerung der BSK und zugehorige LEDs:

LED Taster Bedienung LED Zustand Bedeutung
LED 2 Taster fur BSK 1 Aus BSK1 Automatik
(linker oberer Taster 1.Mal gedriickt | LED2 griin BSK1 manuell AUF
Taster) Taster 2.Mal gedriickt | LED2 orange BSK1 manuell ZU
Taster 3.Mal gedriickt | LED2 Aus BSK1 Automatik
LED 4 Taster fur BSK 2 Aus BSK2 Automatik
(linker unterer Taster 1.Mal gedriickt |LED4 griin BSK2 manuell AUF
Taster) Taster 2.Mal gedriickt | LED4 orange BSK2 manuell ZU
Taster 3.Mal gedriickt | LED4 Aus BSK2 Automatik

LED — Anzeigen flr den tatsachlichen Status der BSK:

Orange blinkend

LED Funktion LED Zustand BACnet Status Bedeutung
LED 1+3 |Anzeige des | Orange Zu BSK geschlossen
(JG\tNGIIs tzats?Ché'CZe” Griin blinkend Fahrt BSK in Zwischenstellung
untere ustands der -

LED der | BSK 142 Grin Auf BSK Offen

beiden _ BSK gefallen durch

Zwei Rot blinkend Gefallen Schmelzlot oder
weler- Rauchschalter

gruppen)

Stérung Endschalter

Beide Endschalter (Offen
und Zu) gleichzeitig aktiv

Interne Funktionsstdrung

Rot/Griin blinkend Geratestorung des Rauchmelders
BSK geschlossen; beim
Rot/Orange blinkend Laufzeitfehler ZU letzten Lauf (SchlieRen) trat

jedoch ein Laufzeitfehler auf

Rot

Laufzeitfehler

Beim aktuellen Lauf der
Klappe (Offnen oder
Schliel3en) besteht ein
Laufzeitfehler, die BSK hat
noch keine Endlage erreicht

Grun/Orange blinkend

Laufzeitfehler AUF

BSK offen; beim letzten Lauf
(Offnen) trat jedoch ein
Laufzeitfehler auf

Aus

Out-of-Service

BSK ist in den Status
,Out-of-Service" gesetzt
(bzw. nicht vorhanden / nicht
konfiguriert)

Wichtig: Nach dem Auftreten eines Laufzeitfehlers muss die Klappe einen kompletten Zyklus von Offnen
und SchlieRen durchlaufen, damit der Status ,Laufzeitfehler zuriickgesetzt wird.
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Taster fur manuelle _II‘_EtD..lzhl. h
Steuerung Klappe 1 atsacnlicher

Zustand BSK 1
(AUTO / ZU / AUF) (AUF oder ZU)

LED 2:
(£ A« ¢ » Klappe 1 Status
- SO b , AUTO oder
- g 0 b =3 manuell AUF/ZU
= : eo
I
| e
I

Klaona ?

E N

LED 3:

Taster fiir manuelle Tatséachlicher
Steuerung Klappe 2 Zustand BSK 2
(AUTO / ZU | AUF) (AUF oder ZU)

LED 4:

Klappe 2 Status
AUTO oder
manuell AUF/ZU
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Taster zur manuellen Reset-Ansteuerung des Rauchmelders und zugehérige LEDs:

LED

Taster

Bedienung

LED Zustand

Bedeutung

Keine

Taster fur manuelle
Ubersteuerung Reset-
Kontakt Rauchschalter

Keine LED zur
Signalisierung
vorhanden

Reset-Relais Auto

(rechter oberer Taster)

Taster 1.Mal gedriickt

Reset-Relais EIN

Taster 2.Mal gedriickt -

Reset-Relais AUS

Taster 3.Mal gedruckt - =

Reset-Relais Auto

Bedienung und Signale des Rauchmelders mit Schaltkontakt

LED Funktion LED Zustand BACnet Status Bedeutung
LED 5 Anzeige AUS Kein Rauchalarm, Reset-
Rauchalarm Relais in Automatik
und Status Orange Reset manuell tibersteuert
,s,manuell“ des 9 (Reset EIN oder AUS)
Reset-Relais | Rot blinkend Smoke Rauchalarm
far den Rauchalarm UND
Rauchmelder | Roy/Griin blinkend Smoke Reset manuell Gibersteuert
(Reset EIN oder AUS)
LED 6 Anzeige
?zfurgr?r%elder Rot Error Stérung Rauchmelder
LED 7 Anzeige
ggzizzndeﬁers Orange Polluted Sensor verschmutzt
verschmutzt
LED 8 Anzeige . . Luftmangel
Luftmangel Grin blinkend Airstream Off (Strémungsmangel)
Rauchmelder

LED — Anzeige fir Status und Bus-Kommunikation des RDC883 / RDC884:

LEDs 9...11

LED Zustand

Bedeutung

LED 9

(rechte obere)

n.n.

LED 10

Griin, flashend

Telegramm wird gesendet (Token wird nicht angezeigt)

(rechte mittlere) [Rot

Buskommunikation unterbrochen

LED 11 n.n.
(rechte untere)
romutec GmbH Version 1.06 Seite 21
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LED 5 mit Doppelfunktion:
e Rotblink.: Anzeige Rauchalarm
e Orange: Anzeige ,Reset-DO
manuell Ubersteuert*
e Rot/Grin blink.: Anzeige Rauchalarm
UND Reset-DO manuell Ubersteuert

Taster fur manuelle Steuerung
des Rauchschalter-Resets

RZBB\ _B4

U Rauchachal for
el i

T e & LEDs 9...11:
oo e g N g ¢ Status des RDC und
K2 B9 R 11103 Buskommunikation

N
I

:
i

LEDG6 (Rot): Rauchmelder gestort
LED7 (Orange): Rauchmelder verschmutzt
LEDS8 (Grun blinkend): Luftmangel
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5.2 Verwendung und spezielle Funktionen der BACnet-Objekte:

Die BACnet-Objekte sind bei den beiden RDC-Varianten (RDC683 und RDC883 / 884)
identisch, die folgende Beschreibung inkl. der abgebildeten Screenshots gilt daher fur
beide RDC-Serien.

5.2.1 Automatisches Schliel3en beider BSK bei Rauchalarm (BV #256, BV #257)

Es ist moglich, das RDC so zu konfigurieren, dass beim Auftreten eines Rauchalarms
(Digitaleingang 5, “Smoke”) die motorischen Brandschutzklappen automatisch
geschlossen werden. Hierzu ist in den Binary-Value-Objekten #256 bzw. #257 (getrennt
fur die beiden Klappen) in das Property “DeviceType” der Wert 0x01 einzutragen.

Tritt dann ein Rauchalarm auf, werden die Klappen tber eine interne Routine, die die
Ausgange in den Status “manually overridden” versetzt, geschlossen. Sie kdnnen lokal
durch Driicken der Taster am RDC wieder aufgefahren werden, oder alternativ tGiber
Software-Befehl, der den Ausgang wieder auf Automatik zuriickschaltet.

Wenn im Device Type der Wert 0x00 eingetragen ist, dann ist die automatische
SchlieBung der Klappe deaktiviert.

/ () Binary-Value #256 "Flap | X NN
=

&« C | ® Nicht sicher | 192,168.1.89:3080/#exp,d17,bv256,prop o Q

ROBA®CONNECT Version 1.2
powered by WSW Solutions (Build 180426 RO)

MO0

@ Konfiguration |@ Explorer % |0 i i+ BAChet-Metrwerk $12 ¥ Device #17 "RDCGRT (SN: 683)" / "Testesrriptioe”
:) l‘p Binary-Value #256

Flap ©: Command "Description”
|| B et 0@~ =25 5 HEIRIN™

23 Gerdte, 1321 Objekte (aus einfacher Suche) i Wert
W Dinary-valle FiUY Flap LI LAUTZEITHENLEr AUF |

Eigenschaften | (] Kalender {§ Versorgung Allgemein

@ Binary-value #110 "Flap 1: Out-0F-Service” [ "De —

D [E] Object-dentifier oujectTaenines @ [Binary-value v #[ss w
@ Binary-value #257 "Flap 1: Command” [ "Description’ E Object-Type Dbt Type Binary-valus v

a Binary-Value #258 "all Flaps: Command" "Descripl .

@ Binary-value #512 "Rs: Reset” [ "Dascription” |E| Object-Name ] Flap 0: Command

ﬂ Binary-Value #65280 "Lamptest” [ --

@ Binary-Value #65536 "81 0: Mirrcr" / "Description”
ﬂ Binary-Value #65537 "81 1: Mirror" | "Description”
@) Binary-value #65538 "81 2: Mirror” | "Description”
@) Binary-value #65535 "81 3: Mirror” | "Description”
@ Einary-value 65540 "81 4: Mirror” [ “Descripion” E TIMRTEUE Sl Fals= ¥

@ Binary-Valus #65541 "81 5: Mirrer” | "Description” 5 [E] sttsflass w

@ Binary-value 65542 "81 &: Mirror” | "Descripion” =]
@) Binary-value #65543 "81 7: Mirror” | "Description” ok il s———

@) Binary-value 265752 "B1 256: Mirror"/ "Descriptio |E| Presant-Value ' Active (1)

@ Binary-value #65793 "1 257: Mirror" | "Descriptiol - . X .
@ Binary-Value #66048 "81 258: Mirror” | "Descriptio % [E] Priority-Array [Pria 1: Active (1]

Q Bit-String-Value #0 "Rs" [ "Rauchmalder” |§| Relinquish-Defa... Bnary-r-v Inactive (0) ¥
@ Multi-State-Value #0 "Flap e [ "Description”
: - .
Sl Mulb-State-Valie #1 "F1an 17§ "Mesrrintion” E Inactive-Text Inactive
»
E] ActveText Active

=3 Offnen in der Konfiguration

moceo |

3% Objekt lischen (BAChet Delete-Object)

{4 Binary-Value #256 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen m [ Binary-Valie #7256 Flap a:
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5.2.2 Einschalten von anderen BO/BV bei Status BSK “AUF” (SV #512, SV #513)
Structured-View #512 Flap 0 Trigger ACT Config

Mit Hilfe dieses Structured-View-Objects kénnen BO oder BV auf anderen Geréten
aktiviert (= eingeschaltet) werden, wenn die jeweilige Klappe ihren Zustand ,AUF* erreicht.
Auf diese Weise kann z.B. ein Relais als Binary Output fir die Realisierung von
Folgefunktionen angesteuert werden. Es kdnnen bis zu vier Adressaten des Befehls
eingetragen werden.

Entsprechend fir die zweite BSK: Structured-View #513 Flap 1 Trigger ACT Config.

Die aus diesen Objekten erzeugten Befehle werden grundsatzlich mit einer Prioritat von 8
Ubertragen.

PR e - m] X
/ € Structured-View #512"F x \\
v ]

&« C | ® Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp.d17.sv512.prop or ¥ | ©

CER =ENESS ——
‘on romutec REC 100 {Build 180801 BSK)

_QM 2 Administrator (O $55208

4 Lokales BACnet-MS/TP-Netrwerk #3 < Devi "RDCS83 (SM: 683" | "Testrlesrription”
&2 Konfiguration| @ Eplorer % | @) BAChes 53 & Devicm £17 "RDCE3 (S: 683) —

Structured-View #512

»
[Stemeer |L1schmisch e [ schnscn ) [ ] t Eigenschaften

2 Bela =
BET @S @@= =2

21 Gerite, 1345 Objekte (bekannte Gerite)

[ Binary-value 265541 "8T 5: Mirror” /[ “Description”

) Binary-Value #65542 "8 &: wirror' / "Description” ] Object-Identifier Objart Jdentifier ) [Structured view v =512

@ Binary-Value £65543 "8I 7: Mirror' / "Description”

@ Binary-Value £65732 "81 2s6: Mirrer” [ "Description” [E] object-Type Structured-View A

@ Binary-Value £65793 "8T 257: Wirror' / "Description” ] object-Name - Flap 0: Trigger ACT Config

W Binary-Value £66048 "8T 2s8: Mirrer” [ "Description”

@ Bit-String-Value £0 "rs" | "Rauchmelder” [El pescription Character String Description: Trigger ACT Config

ﬁ?’ Mult-StateValue £1 "Flap 1"/ "Description” & [E] subordinate-List Device-Object-Referencel4] [[D: e £4194303, Object-Identifier=Binary-Value 419430
) Multi-State-Value 256 "lap @ Hode” / "Description”

5 Multi-State-Value 2257 "Flap 1 Hode” | “Description” & [E] (1] Device-ObjeceReference [Device-Identifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
:szj Multi-State-Value £512 "&S Mode™ [ "Description” [E] Deviceldentifier Objectdentfer &P | Device v | =l4194303 o

) Multi-State-Value #65280 "saudrate™ [ -

7] Structured-view £256 "RS: Trigger Configurstion’ [ “Rauchmelder: Trigger Configuration” [E] Obiecttdentifir  Object i G | Binary-value ¥ | #[4194303 w

Structured-View #512 "Flap @: Trigger ACT Conf: Description: Trigger ACT Config™ [E] (21 Device-Obizcerer [Device-Identifi ice £4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
Structured-View #513 "Flap 1: Trigger ACT Conf: scription: Trigger ACT Config™
Structured-View £528 "Flap @: Trigger INA config"/ “Description: Trigger INA Config”

E‘ [3] Device-Object-Referance [Device-Identifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]

58] structured-View £529 "Flap 1: Trigger Ina config”/ “Description: Trigger INA Config” [E] (4] Devics-ObiscrReferencs [Device-Identifier=Device £4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
&P Device £18 "ADCES3 (SN: £83)"/ “Testdescription” o
&F Device #19 "RDC683 (sN: €83)" / “Testdescription”
&P Device £20 "ADCs83 (sn: 633)" | "Testdescription” [E] subordinate-Annotations Cherscrer-sting(s] ["Trigger 0", "Trigger 17, "Trigger 2", “Trigger 3]

&P Device 221 "aDCss3 (sn: &22)" [ “Testdescription”
&P Device £22 "ADCG83 (SN: 683)" / “Testdescription”
&F Device 223 "RDCss3 (sh: €83)" / “Testdescription”
&P Device £24 "ADCG83 (sn: 83)" / “Testdescription”
&F Device 225 "RDCS3 (sh: €83)" / “Testdescription”
&F Device £33 "RDC683 (sN: 83)" / “Testdescription”
&P n, 4 "2 e L d =

{# Offnen in der Konfiguration

7! Structured-View £512 "Fiap 0: Trigger ACT Config™ | "Description: Trigger ACT Config™ lschen

& Objekt Iaschen (BACnet Delete-Object)

Gk Structured-View 2512 in die Datenpunk-Registratur aufnehmen w [ structuredview 2512 Fiap
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5.2.3 Ausschalten anderer BO/BV bei Status BSK “Nicht AUF” (SV #528, SV #529)
Structured-View #528 Flap 0 Trigger INACT Config

Uber dieses Structured-View-Object konnen BO oder BV auf anderen Geraten deaktiviert
(= ausgeschaltet) werden, wenn die jeweilige Klappe ihren Zustand ,AUF* verlasst. Mit
dem so erzeugten Befehl kann z.B. die Luftung ausgeschaltet werden, wenn die Klappe
fallt. Es konnen bis zu vier Adressaten des Befehls eingetragen werden.

Entsprechend fur die zweite BSK: Structured-View #529  -Flap 1 Trigger INACT Config.

Die aus diesen Objekten erzeugten Befehle werden grundsatzlich mit einer Prioritat von 8
ubertragen.

foe o\ =] = m] X
| 4 () Structured-View #528 "F1 X \\
< C | @ Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp,d17,5v528 prop o | @

CER ENE=S Veen 100
(Build 180801 BSK)

on romutee REC 100

OO0 7 oo OURE
/- Lokales BAChet- S/ Netzwerk #3 & Device #17 RDCS83 (hk: 683)" | Testdessigtion”
& Konfiguration | @ Bxplorer % |(@) ¢ ) ption”

Structured-View #528
» B

Flap @: Trigger TNA Config
e T Em x
B @ ed = %da

21 Garkrs, 1345 Objekes [bekennte Geriie)

"Description: Trigger INA Config™

Eigenschaften

5
-
2
5

@ Binary-Value 265541 "8I 5: mirrer” / “Descriptien”
[ Binary-Value 265542 "8I &: mirror” / "Description”
@ Binary-Value 265543 "8I 7: mirrer” / "Description”

Structured-View v | #[s28 o

[E] object Identifier

D Binary-Value 265792 "8I 256: Mirrer" / "Description” =] object-Type Structured-View hd
i Binary-Value 265793 "8I 257: Mirrer” / "Description ] object Name Characrar.Saing Fiap 0 Trigger A Confia

@ Binary-Value 268048 "BI 258: Mirror’ / "Description”

@ Bit-string-value 20 "rs" / "Rauchmelder” =] pescrintion Character-String Description: Trigger INA Config

& Multi-State-Value 20 "Flap 2" / "Description”
50 Multi-State-value 21 "Flap 1"/ "Description”
) Multi-State-Value #256 "Flap @ wode" / "Description”

=] IE Subordinate-List Device-Object-Reference(4] [[Device-Identifier=Device £4194303, Object-Identifier=Binary-Value 419430

) Mult-State-Value #257 "Flap 1 Fode" | "Description” = [E] [ oo ObjectReferance [Device-Identif #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
) Hulti-State-Value #512 '35 Kode” | "Description” (=] DeviceIdentfier Objecedencier &P | Davice v | =[a104303 o
Multi-State-Value 65280 "Baudrate” [ - b denier
T e . =
Structurad-View 256 "RS: Trigger configuration” / “Rauchmelder: Trigger Configuration” [E] Objecttdentifer bt @) Binary-value 3159503 o
Structured-View %512 "Flap 8: Trigger ACT Config"/ "Description: Trigger ACT Config” E‘ [2] D ject-Ref: [D: dentifi #£4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]

Structured-View #513 "Flap 1: Trigger ACT Conf: scription: Trigger ACT Config”

Bl B o ject-Refs [D dentifi 4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]

Structured-View #528 "Flap o: Trigger INA Conf:
Structured-View £529 "Flap 1: Trigger INA Config"
&F Device #18 "RDC683 (sn: 83)" / “Testdescription”
&P Device £19 "ADCES3 (SN: £83)" / “Testdescription”
&7 Device #20 "aDCss3 (sn: 633)" / “Testdescription”
&P Device £21 "ADC83 (SN: 83)" / "Testdescription”
SF Device 222 "RDCss3 (sh: 83)"/ Testdescription”
&P Device £23 "ADCGS3 (SN: £83)" / “Testdescription”
&F Device 224 "RDCS3 (sh: €83)" / “Testdescription”
&P Device 25 "a0Ces3 (sn: 683)" / “Testdescription”
Device £33 "RDCS83 (SN: 683)"/ "Testdescription”

o o raced -

31 @59 r,

[E] (8] DeviceObjectReforence [Device-Identifier=Device £4194303, Object-Tdentifier=Binary-Value £4194303]

[E] subordinate-Annotations Charecter-Suing(4] ["Trigger 0, “Trigger 17, "Trigger 2, “Trigger 3]

“Description: Trigger INA Config”

2 Offnen in der Konfiguration

[ Structured-view #528 “Flap 0: Trigger INA Config” / “Description: Trigger INA Config™ laschen

% Objekt laschen (BAChet Delete-Object)

@ Structured-View #528 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen [EEIEn f
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5.2.4 Ermittlung und Anzeige des BSK-Status (MSV #0, MSV #1)

In den beiden Objekten Multistate-Value #0 und #1 wird der Status der beiden
Brandschutzklappen ausgewertet und angezeigt.

Durch die Erfassung der digitalen Eingange fiir die Endlagenschalter der BSK und den
Abgleich mit den Steuerbefehlen, also z.B. ob das Schliel3en der BSK per Tasterdruck
angefordert wurde, werden die folgenden Zustande der BSK ausgewertet und im Present
Value des Objekts angezeigt: Die Zustdnde werden auch einzeln in den Objekten Binary
Value #1...10 (BSKO) und #101...110 (BSK1) dargestellt.

State Nr. | State Text Bedeutung

1 Zu BSK ist geschlossen (Betriebszustand bei Anlage
AUS)

Fahrt BSK ist in Zwischenstellung

Auf BSK ist offen

AIWIN

Gefallen BSK ist zu nach Schmelzlot ausgeldst oder
Rauchalarm

Storung Endschalter beide Endlagenschalter sind gleichzeitig aktiv

Geratestdrung Interne Funktionsstorung des Rauchmelders

Laufzeitfehler Zu BSK ist zu, jedoch trat ein Laufzeitfehler auf

Laufzeitfehler BSK fahrt noch, jedoch trat ein Laufzeitfehler auf

O|O(N|O|O1

Laufzeitfehler Auf BSK ist offen, jedoch trat ein Laufzeitfehler auf

10 Out-Of-Service Gerat ist nicht konfiguriert

Die Objekte Multistate-Value #0 und #1 kénnen per CoV abonniert werden.

fe o e - o X
/€ Multi-State-Value #0 °Fl2 X\,
&« C' | ® Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp,dS0.msv0,prop or Y| @ i

CER ENESS wemies
(Build 180721 BSK)

‘on romutec REC 100

Nelgiy B administrator () 15855
:l@ Konfiquration] @) Explorer % ’—m " Devics #50 "RD0G83 (SN: 683)" | “Testlescription”

»
2 @
3
2| mEsr @kn 0ads &
— 1 21 Gerite, 1345 Objekie (bekannte Geriie)
T Binary-Value #2568 "a11 laps: Command” / “Description”
@ Binary-Value £512 "RS: Reset” [ "Description”
W Binary-Value 80 "Lamptest” [ -
@ Binary-Value £65536 "8T o:
@ Binary-value 265537 "81 1:
W Binary-Value £65538 "8T z:
D Binary-value £65539 "81 2:
G Binary-Value £65540 "6T 4:
@) Binary-Value £65541 "BT 5:
i Binary-Value 265542 81 &:
@ Binary-Value £65543 "8T 7:
W) Binary-value 265782 "8T 2s8: Mirrer” [ "Description”
@ Binary-Value £65783 "8T 257: Mirror" [ "Description”
i Binary-value 266048 "8T 258: Mirror" [ "Description”
@ Bit-String-Value #0 “Rs" / “Rauchmelder”

Lokales BACRer. ) Netrwerk £3

Multi-State-Value #0
Flap @ “Description™

[ Kalender | () Verwendungen

Eigenschaften

[E] object-Identifier 0k i | Multi-State-Value
[E] obiect-Type
=] object-Name

[Z] pescription

Multi-State-Value

Cha Fisp 0

Description

I con () g
[E] statusFlags Stats-Fiags 8@ SE

& reliability Reliabity No-Fault-Detected

[E] presentvalue 5% | Auf (3)

[E] Mumber-0f-states Uns 10

) Mult-State-Value #1 "Flap 1"/ "Des || @ El seeten Char ["zu", "Faehrt’, "Auf, "Gefallen”, "Stosrung Endschalter”, “Gerastastosrung”, "L
:;%5 Multi-State-Value £256 "Flap @ Mode" | "Descri iption" E [ Cher Zu
5 Multi-State-Value 2257 "Flap 1 Description”
) Multi-State-Value £512 "5 Mede" | "Description” B m g |Fachit
) Ml £65280 "Baudrate” B = Auf
3 5 256 "Rs: Trigger Configu = @ efallen
512 "Flap 8: Trigger ACT &
Structured-View 513 "Flap 1: Trigger ACT Config" / “Desci B m Stoerung Endschatter
Structured-View £528 "Flap 8: Trigger INA Config"/ "De: E |\ Gerastestoerung
Structured-View 529 "Flap 1: Trigger Ina config’/ “Descri 2 m L aufzaitfehler 2U
L4 £81"RDCT41 (SN: 33)" f "Testdescription”
(@ &F Device #83 "ADC712 (SN: 34)" / "Testdescription” E = Laufzeitfehler
# &7 Device £84 "ADC712 (SN: 185)" / “Testdescription” e E = g |Laufzeitfehler AUF
>
= [E] 0] cherciersiing | Out-Of-Service
{? Offnen in der Konfiguration &

# Objekt laschen (BACnet Delete-Object)

@EEM %) Multi-State-Value 20 F1ap £

7 Multi-State-Value #0 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen
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5.2.5 BSV, der alle Meldungen eines Rauchmelders enthalt (BSV #0)

Das Objekt Bit-String-Value #0 enthalt die vier Zustandsmeldungen des Rauchmelders,
also ,Verschmutzt®, ,Rauchmelder Stérung®, ,Rauchalarm® und ,Luft- bzw.
Stromungsmangel®. Diese sind hier in einer einzigen Variable zusammengefasst, stehen
jedoch auch jeweils einzeln als Binary Input Variablen zur Verfigung, falls vom
Ubergeordneten Gebaudeautomations-System keine Bit-String-Value-Variablen verarbeitet
werden konnen.

Das Objekt kann per CoV abonniert werden.

P e - m] X
| 4 €) Bit-String-Value #0 "RS" X \\
< C | ® Nicht sicher | 192.168.1.91/#exp,d50,bsv0,prop o | @

CER ENESS —
‘on romusse REC 100 (Build 180721 BSK)
L 14:20:53
A Administrator o
m & SRS 150640
Lokales BACnet MS/TP-Netzwerk #3 % Device #50 "RDOG83 (SN: 683)"/ "Testdesoiption”
P Konfiguration | @) Explorer % | @ (S 683)" | Testesription”

> @ Bit-String-Value #0
e P Eaw——y . Cx
BET @i OF = 2 F %

21 Garéee, 1345 Objekee (bskannte Garie)
@ Binary-Value 2258 "A11 Flaps: Command” | “Description” o
i Binary-Value £512 "rs: Reset” [ "Description”
@ Binary-Value 265280 "Lamptest” [ -

Eigenschaften

5
EEl
E)
]
2

[E] object Identifier Objectdentiier Q@ |Bit-String-value v =) o

@ Binary-value 265536 8T @: Mirror” / "Description’ [E] object-Type ot Bit-string-valus v
Binary-Value £65537 "8 1: wirrer” / "Description”

D onens o e Dbt (B obeccriame  chancersies =

[ Binary-Value 265538 "8I 2: Mirror” / "Description

@ Binary-Value £65539 "8I 3: wirror” / "Description” [E] Description  Charactar-Siring Rauchmelder

D Binary-Value £65540 "8I 4: Mirror" { "Description”
i Binary-Value 265541 "B &: mirrer” / "Description”
@ Binary-Value 265542 "B &: Mirrer” / "Description”
i Binary-value 265543 "BI 7: mirrer” / "Description”
@ Binary-Value 265792 "8I 255: Mirrer” / "Description”
i Binary-value 265793 "BI 257: Mirrer’ / "Description”
@ Binary-Value 266048 "8I 258: Mirrer” / "Description”
[+] bit-String-Value #0 "rs" / "Rauchmelder”

&) Multi-State-Value 20 "Flap "/ "Description”

& Multi-State-Value £1 "Flap 1"/ "Description”

[E] out-of-service Bookean

B stotusFlags  Smnsios 55 @0 =)

[E] eventstate  Eventsiate Normal v

B reliability Reliabilicy No-Fault-Detected ¥

S [E] PresentValue  Bitswing O e =

) Multi-State-Valus #256 "Fla @ Hode” | "Description B = [smoke
) Multi-State-Value £257 "Flap 1 Mede” / "Description”

50 Multi-State-value 2512 "=s mode” | "Description” B = DOemor
&0 Multi-State-Value 265230 "saudrate™ [ - B = O polluted

Structured-View #256 "RS: Trigger Configuration"/ "Rauchn
Structured-View #512 "Flap &: Trigger ACT Config”
Structured-View £513 "Flap 1: Trigger ACT Config"
Structured-View #528 "Flap @: Trigger INA Config”
Structured-View #529 "Flap 1: Trigger IN& Config”
SF Device 231 "RDC741 (sN: 32)" [ "Testdescription”

&P Device £83 "ADC712 (SN: 32)" / "Testdescription”

SF Device 254 "RDCT12 (Sh: 185)" / “Testdescription”
4 »

[E] = [ airstream off

= E sirTet Character-String[4] ["smoke", "error", "palluted”, “airstream off']

@ [1] CharscterSming smoke
[E] 121 cherscrsming |error

[E] 31 cherezrsing [polluted

8 ofinenn der onfigurason B [ chomsin [sstream o

% Objekt laschen (BAChet Delete-Object)

' Bit-String-Value #0 in die Datenpunkl:Registratur aufnehmen

& [Q Bt String Value 0 =5 "Ra
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5.2.6 Auf- und Zufahren beider BSK lber einen einzigen BV (BV #258)

Durch das Setzen des Binary-Value #258 kann beiden Brandschutzklappen mit einem
einzigen Befehl das Kommando zum Offnen bzw. SchlielRen gegeben werden.

e - 0 x
€) Binany-Value #258 "AlLFI. X \\
< C | ® Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp.d50,bv258 prop o ®
(BSK NNECT Version 100
'on romusse REC 100 (Buid 180721 BSK)

4 Konfiguration | @ Explorer % |G

Liokoles BAGnet MS/TP-Netzwerk #3 % Device #50 "RDCG83 (SM: 683)" | "Teshlescrption”
Binary-Value #258
ALl Flaps: Command “Descriplion”

Eigenschaften

BEI WL

21 Gerlte, 1345 Objekte (bekannte Gerite)
I Binary-Value 107 "Flap 1: Laufzeitfehler U/ “Descriptior ,
@ Binary-Value #108 "Flap 1: Laufzeitfehler” | "Desciption”
[ Binary-Value £109 "Flap 1: Laufzeitfehler AUF" [ "Descriptic
@ Binary-Value £110 "Flap 1: Out-Of-service” | "Description”

[E) object-Identifier ObjectIdensiier @ | Binary-value v| )28 [

Object-Type  ObjeciTyee

D Binary-Value £256 "Flap &: Command” [ "Description” B oty v o

) Binary-Value #257 "Flap 1: Command” / "Description” [E] object-Name  charscrer-siring [all Flaps: Command ]
Binary-Value #258

A= - bl o =] pescristion Character-sting [Description |

i Binary-Value £512 "rs: meset” [ "Description

@ Binary-Value £65280 “Lamptest” / — =] pevice-Type Character-String ox00

i Binary-value 265536 "8I 8: Mirror” / "Description”
@ Binary-Value #65537 "8I 1
i Binary-Value 265538 "81 2
@ Binary-Value #65539 "8I 3
D Binary-Value £65540 "8I 4: Mirror" { "Description”
B
6
7

+ mirrer” / "Description” B outOFsenice  soslsn

B stotusFlags Status Flags 5 @

i Binary-Valus 265541 "sT
@ Binary-Value 265542 "5T

: wirror” { "Description” p—

: wirrer’ [ "Descrigtion” B Fresentvalue  Bnanpy 5% Inactive (0)

) Binary-value 265543 "8I 7: Mirror” / "Description” E] priority-Amay  Prorny-Vehuel16] n

@ Binary-Value 265792 "8I 255: Mirrer” / "Description”

(@ Binary-Value 265793 "8T 257: Mirror" [ "Description’ [E] Relinguish-Default Brzry->-v Ina

) Binary-Value £66048 "I 258: Mirror” / "Description” B toctiveTet oo s nactive ‘
@ Bit-String-Value #0 "&s" / "Rauchmelder”

5 Multi-State-Value 20 "#lap "/ "Description” [E active-Text I [active J

& Multi-State-Value £1 "Flap 1"/ "Description”

) Multi-State-Value 2256 "#lap @ mode” / "Description”

) Multi-State-Value £257 "Flap 1 Mede” / "Description”

) Muiti-state-Value 2512 "5 Mode” | "Description”

) Multi-State-Value £65280 "saudrate” [ -

Structured-View £256 "RS: Trigger Configuration”/ "Rauchn
Structured-View #512 "Flap @: Trigger ACT Config"f "Descri o

4 >

3 Offnen in der Konfiguration

% Objekt laschen (BACnet Delete-Object)

T Binary-Value #258 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen

0 Binary-Value 258 A11 Fla
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5.2.7 Laufzeitiberwachung der BSK

Analoqg Input # Open Time

Im Objekt ,Analog Input Open Time® wird die Zeit ermittelt und dargestellt, die die
Brandschutzklappe zum Offnen bendtigt hat. Gemessen wird dabei vom Verlassen des
,Closed“-Kontakts bis zum Erreichen des ,,Open“-Kontakts der beiden Endlagenschalter.

Die erlaubten Min-/Max-Werte, innerhalb derer der Offnungsvorgang abgeschlossen sein
muss, konnen fur jede Klappe einzeln eingestellt werden. Bei gemessenen Werten, die
aulRerhalb des vorgegebenen Bereichs liegen, wird das Fault-Flag gesetzt.

(-] = [m] X
/€3 Analog-lnput #0°Flsp 0 x \{_\
< C | ® Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp.d17.ai0,prop or ¥y | @ i

CEXR =ENESS vanen 100
{Build 180721 BSK)

oon rometec RBC 100
-gm 2 pamineer Q) E35

| - Lokales BAChet-MS/TP-Netrwerk #3 &7 Device #17 "RDOG83 (SN: 683)"/ "Testdescription”

& Konfiguration | @ Eplorer % | (@) Neszwerk (50 683)" Testesrription”

> » H =% Analog-Input #0

A
&Y F1ap 6: open Time “Description”

) Belar N — =

[BE" @i ® @ = %4 =

21 Gerate, 1345 Objekte (bekannte Gerdte)
= ) Explorer 2
= i (Netzwerk unbekannt)
& Device #80 - [ -
El g Lokales BACnet-IP-Netzwerk 1
(') Device £151175 "85K-System Connect Virtual Dewice” [ "BSK-Sy
= s Lokales BACnet-MS/TP-Netzwerk 23
= &P Device £17 "ADC583 (SN: 623)"/ “Testdescription”
E inaos o 20°r12p o: open rime Drscrption

#J Analog-Input #1 "Flap 1: open Time" / "Description”

5
]
E

[E] object-Identifier Objactidentifer ) [ Analog-Input
[E] object-Type  Objec
=] object-Name  Charocter-suing

[Z] pescription

Analog-Input v

Fizp 0: Open Time

Character-String Description

& cov (b =
# Analog-Input 256 "Flap e: Close Time"/ “Description” [E] stotusFiags  smtusfecs - B R = |
Analog-Input #257 "Flap 1: Close Time"/ “Description”
T Analog-Tnpu Flap cse Time"/ Desrption” E] event-state e sie Normal v
¥ Analog-Input 512 "Flap e: open Lat Time" / "Description
T Analog-Input 513 "Flap 1: Open Lat Time" "Description” @ Reliability Reliabilicy No-Fault-Detected v

F Analog-Input =768 "Flap @: Close Lat Time" [ "Description”
¥ Analog-Input #769 "Flap 1: Close Lat Time"/ "Description”
9 Binary-Input 0 "Flap &: Opened Contact” [ "Description”

S Presentvalue == 5% 8,74 sec

T Binary-Input #1 "Flap o: Closed Contact’ [ "Description” BN Engincering Unit Seconds v
0 Binary-Input #2 "Flap 1: Opened Contact” / "Description”

A Binry-Input #3 "Flap 1: Closed Contact” | "Description” [E] vin-Pres-value Fes 0,0 sec

T Binary-Input #4 "RS: Smoke Contact” [ “Description” [E] Max-Pres-value FRes 50,0 sec

A Binary-Input =5 "Rs: Error Contact” [ “Description”

T Binary-Input =6 "Rs: Pelluted Contact” / "Description”

A Binary-Input =7 "Rs: vent. 0Ff Contact” | "Description”

T Binary-Input #256 "Flap e: Manual Command” / "Description”

9 Binary-Input #257 "Flap 1: Manual Command” [ "Description”

D Binary-Input =512 "Rs: Manuzl Reset” [ “Description”

@ Binary-Value £1 "Flap @: zu" [ "Description” -
4 »

{? Offnen in der Konfiguration

%' Analog-Input #0 aus Datenpunkt-Registratur entfemen

& Objekt Iaschen (BACnet Delete-Object) H

% Analog-Input #0 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen :w: B Analog-Tnput 20 Flsp 87 0
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Analoqg Input # Close Time

Im Objekt ,Analog Input Close Time" wird die Zeit ermittelt und dargestellt, die die
Brandschutzklappe zum Schliel3en bendtigt hat. Gemessen wird dabei vom Verlassen des
,Open“-Kontakts bis zum Erreichen des ,Closed“-Kontakts der beiden Endlagenschalter.

Die erlaubten Min-/Max-Werte, innerhalb derer der SchlieBvorgang erfolgt sein muss,
konnen fir jede Klappe einzeln eingestellt werden. Bei gemessenen Werten, die
aulRerhalb des vorgegebenen Bereichs liegen, wird das Fault-Flag gesetzt.

Die Werte Analog Input Close Time und Analog Input Open Time kdnnen per ,Confirmed-
CoV* abonniert werden. Der CoV wird nach dem abgeschlossenen Messzyklus gesendet.
Es kdnnen bis zu 4 Empfanger eingetragen werden.

(-] = m] X

/ €3 Analog-Input #256 “Flap X \\
v ]

&« C | ® Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp.d17.2i256,prop or Y| @ i

CER =ENESS vaen 100
{Build 180721 BSK)

‘on romutec REC 100

OO T

H M5/ TB. < Devi : 683)"/ on”
@ Kontguration| @ Explerer % | @ i Loksles BACnes.MS/TP-Nerrwerk #3 & Device #17 "RDCSE3 (SH: 683)" | "Tesnlescription”

> Analog-Input #256
e P T

Flap @: Close Time “Description”
i Bekannt N =
[BER" @=n @@ = 4

[ Kalender | () Verwendungen
21 Geriite, 1345 Objekte (bekannte Gerdte)

= ) Explorer
= i (Netzwerk unbekannt)
& Device #80 - [ -
El g Lokales BACnet-IP-Netzwerk 1 H
(') Device #151175 "85K-System Connect Virtual Dewice” [ "BSK-Sy
= s Lokales BACnet-MS/TP-Netzwerk 23
(= &7 Device 217 "aDCss3 (SN: 683)"/ “Testdescription”
7 Analog-Input #0 "Flap @: open Time" / “Description”
# Analog-Input #1 "Flap 1: open Time" / "Description”

k. | Analog-Input #256 “Flap e: close Time" [ “Desaiption”™

Eigenschaften

e
]
z

W [ Analog-Input

Analog-Input v

[=] object-dentifier Objcz-idantifier

[E] obiect-Type
=] object-Name

[Z] pescription

Fizp 0: Close Time

Description

[E] statusFlags  Smusfics 8RS

T Analog-Input 257 :Flap 1: Close Tlme”;"jl[lefmptln” . E Event-State vt Nommal v
¥ Analog-Input 512 "Flap e: open Lat Time" / "Description
T Analog-Input 513 "Flap 1: Open Lat Time" "Description” @ Reliability Reliabilicy No-Fault-Detected v

F Analog-Input =768 "Flap @: Close Lat Time"/ "Description”
T Analog-Input 769 "Flap 1: Close Lat Time" "Description”
A Binary-Input 0 "Flap 2: Opened Contact” [ "Description”

S Presentvalue == o 9,43

T Binary-Input #1"Flap e: Closed Contact” [ "Descrition” BN Engineering-Unit seconds v
9 Binary-Input #2 "Flap 1: Opened Contact” / "Description”

A Binary-Input £3 "Flap 1: Closed Contact” / "Description” [E) vin-Pres-value Fes 0,0 sec

TP Binary-Input #4 "RS: Smoke Contact” / "Description” [E] Max-Pres-value FRes 50,0 sec

A Binary-Input =5 "Rs: Error Contact” [ “Description”

T Binary-Input =6 "RS: Pelluted Contact / "Description”

A Binary-Input =7 "Rs: vent. 0Ff Contact” | "Description”

T Binary-Input #256 "Flap e: Manual Command” / "Description”

A Binary-Input %257 "Flap 1: Manual command” [ "Description”

D Binary-Input =512 "Rs: Manuzl Reset” [ “Description” 1

@) Binary-Value £1 "Flap 8: Zu"/ "Description” -z
4 »

{# Offnen in der Konfiguration

%' Analog-Input #7256 aus Datenpunki-Registratur entfernen

& Objekt [dschen (BAChet Delete-Object) :

% Analog-Input #256 in die Datenpunkt Registratur aufnchmen ;@EE.WJ: B Analog-Tnput 2356 F13p 0
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Analoqg Input # Open Lat Time

Im Objekt ,Analog Input Open Lat Time® wird die Zeit ermittelt und dargestellt, die vom
Absetzen des ,Offnen“-Befehls bis zum Verlassen des ,Closed®“-Kontakts verstreicht.

Die erlaubten Min-/Max-Werte, innerhalb derer der Endlagenschalter reagieren muss,
kénnen fur jede Klappe einzeln eingestellt werden. Bei gemessenen Werten, die
aul3erhalb des vorgegebenen Bereichs liegen, wird das Fault-Flag gesetzt.

=] = O X
€) Analog-nput #3512 *Flap X '\ \
< c |® Nicht sicher | 192.168.1.91/#exp,d17,ai512,prop or 1y ‘ ©
CER ENESS —
‘on romusse REC 100 (Build 180721 BSK)
OO O o - R
H & i k: I tion"
4 Konfiguration | @ Explorer % |G Lokales BAGnet- MS/TP-Netrwerk #3 & Device #17 "RDOSS3 (N: 683" “Testrescription”

T4 Analog-Input #512
WS Fiap o: open Lat Time “Description”

Eigenschaften | [ Kalender | () Verwendungen

Ban @l @@= 4 %
21 Gerlte, 1345 Objekte (bekannte Gerite)
& ) Explorer N
5 i (Netzwerk unbekannt)
& Device 80 -/ —

[E] object Identifier Objectdentiier ) [ Analog-Input vz e

= s Lokales BACnet-IP-Netzwerk #1 E] objectype oo Analog-Input v
() Device #151175 "ssk-system Connect virtual Device" [ "BSK-Sy
) s Lokales BACnet-MS/TP-Netzwerk £3 [E] objectName  characr-seng [Fiap 0: Open Lat Time |

= &7 Device #17 "RDCs83 (5u: 683)" | “Testdescription”
FD Analog-Input #0 "Flap @: Open Time" / "Description”
F Analog-Input #1 "Flap 1: open Time" / “Description”
# Analog-Input 256 "Flap @: Close Time" /"I "
#D Analog-Input 257 "Flap 1: close Time' i
ke Foeiognp 512 F12p 0: open Lot Tire* [ “escrpion” |
#) Analog-Input =513 "Flap 1: Open Lat Time"/ "Description”
T Analog-Input £768 "Flap e: Close Lat Time"/ "Description”
T Analog-Input 769 "Flap 1: Close Lat Time"/ "Description”
T Binary-Input #0 "Flap e: opened contact” / "Description”

[E] Description  Character-Swing |Description

[S] stetusFlags  S=sFoos i)

=] event-state  EveneSme Nommal 5

[E] reliability Reliabilty Mo-Fault-Detected ¥

[E] Presentvalue

9 Binary-Input #1 "Flap &: Closed Contact” / "Description” ERS Unit Seconds v
A Binary-Input =2 "Flap 1: Opened Contact” [ "Description”

A Binary-Input #3 "Flap 1: Closed Contact’ [ "Description” B vin-Presvalue R 0.0 ==E

A Binary-Input £4 "fs: smoke Contact” | "Description” [E] Max-Pres-value Fe= 20,0 cec

T Binary-Input 5 "RS: Error Contact” [ “Description”

A Binary-Input =6 "Rs: Folluted Contact™ / "Description”

T Binary-Input 57 "Rs: vent. OFf Contact” | "Description”

A Binary-Input %256 "Flap : Manual command” [ "Description”

T Binary-Input £257 "Flap 1: Manual Command” / "Description”

0 Binary-Input #512 "RS: Manual Reset” / "Description”

i Binary-Value £1 "Flap e: zu" / "Description” -
4 »

2 Offnen in der Konfiguration

%' Analog-Input #512 aus Datenpunki-Registratur entfernen

% Objekt laschen (BACnet Delete-Object)

% Analog-Input #512 in die Datenpunki-Registratur aufnehmen

& R Andlog-Tngut 2512 Fiop e
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Analoqg Input # Close Lat Time

Im Objekt ,Analog Input Close Lat Time* wird die Zeit ermittelt und dargestellt, die vom
Absetzen des ,Schlieflen“-Befehls bis zum Verlassen des ,Opened®-Kontakts verstreicht.

Die erlaubten Min-/Max-Werte, innerhalb derer der Endlagenschalter reagieren muss,
kénnen fur jede Klappe einzeln eingestellt werden. Bei gemessenen Werten, die
aul3erhalb des vorgegebenen Bereichs liegen, wird das Fault-Flag gesetzt.

Die Werte aus den Objekten ,Analog Input Open Lat Time“ und
»<Analog-Input Close Lat Time*“ kdnnen nicht per ,Confirmed-CoV* abonniert werden.

e - O X
| 4 () Analog-Input #768 “Flap X \§ |
< C | @ Nicht sicher | 192.168.1.91/#exp,d17,3i768,prop o | @

CER ENE=S Veen 100
(Build 180721 BSK)

on romutee REC 100

OO0 0 sz O £

| - Lokoles BAGhet MS/TP Netzwerk £3 & Device #17 "RDCGB3 (Sh: 683)” “Testdesoiption”
P Konfiguration | @ Sxolorer % | @) E (S 683)" | “Testcoripton”

=4 Analog-Input #7638
= P % *l Flap @: Close Lat Time “Description”
) Bk N - =
BER"™ @5 @@= %
21 Gerlte, 1345 Objekte (bekannte Gerite) H
= ) Explorer & (i

5 i (Netzwerk unbekannt)

& Device 80 -/ -
) s Lokales BACnet-IP-Netzwerk #1

() Device #151175 "ssk-system Connect virtual Device" [ "BSK-Sy
) s Lokales BACnet-MS/TP-Netzwerk £3

= &P Device #17 "Rocssa (su: 683)" / “Testdescription”

[E] object Identifier Objsctidentiier D [ Analog-Tnput
=] object-Type  Objerr

[E] object-Name  Characrer-swing

Analog-Input v

Flap 0: Close Lat Time

[E] Description  Character-Swing Description

FD Analog-Input #0 "Flap @: Open Time" / "Description”

7 Analog-Input #1 "Flap 1: open Time"/ “Description”

# Analog-Input #256 "rlap @: Close Time"/ "Description”

# Analog-Input 257 "Flap 1: close Time"/ “Description”

FD Analog-Input 512 "Flap @: Open Lat Time"  "Description”
#) Analog-Input =513 "Flap 1: Open Lat Time" / "Description”
b oyt 755 120 0 Clse Lot T "D
F Analog-Input =769 "Flap 1: Close Lat Time" [ "Description”
T Binary-Input #0 "Flap e: opened contact” / "Description”

¥ Stz Flags cor () TEN
B stotusFags  S=usho 8@ R
] Event-state  Eventsee Nommal =

[E] reliability Reliabilty Mo-Fault-Detected ¥

[E] Presentvalue  Fes 5% 3,788 sec

9 Binary-Input #1"Flap 2: Closed Contact” [ "Description” ERS Enginesring-Unit Seconds v
D Binary-Input =2 "Flap 1: Opened Contact” [ "Description”

AP Binary-Input #3 "Flap 1: Closed Cantact” [ "Description” B vin-Presvalue fe= 0.0 ==E

A Binary-Input £4 "fs: smoke Contact” | "Description” [E] Max-Pres-value Fe= 20,0 cec

T Binary-Input 5 "RS: Error Contact” [ “Description”

A Binary-Input =6 "Rs: Fellutes Contact’ [ "Description”

H Binary-Input 57 "Rs: vent. 0ff Contact” | "Description”

A Binary-Input %256 "Flap : Manual command” [ "Description”

T Binary-Input #257 "Flap 1: Manual command” / "Description”

9 Binary-Input #512 "RS: Manusl Reset” [ "Description”

i Binary-Value £1 "Flap e: zu" / "Description” ~ |2
4 »

2 Offnen in der Konfiguration

%' Analog-Input #768 aus Datenpunkt-Registratur entfernen

% Objekt laschen (BAChet Delete-Object)

%! Analog-Input #768 in die Datenpunki-Registratur aufnehmen

= 1Y Enalog-Tnput 2768 Flap o:
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5.2.8 Spiegelung (“Mirror”) von bestimmten Datenpunkten (BI/BV)

Die digitalen Eingéange der RDC683/883/884 (Binary Inputs fur die Klappen-Endlagen-
schalter und die Statusmeldungen der Rauchmelder) sowie die Binary Inputs, welche die
Taster des RDC reprasentieren, werden auf Binary Value-Variablen gespiegelt. Andert
sich der Zustand eines Binary Inputs von 0 nach 1, so wird der entsprechende Binary
Value ,Mirror” ebenfalls ,Active“. Wird der Mirror-Binary-Value gelesen, dann wird er
wieder auf ,Inactive” gesetzt. Somit kann kontrolliert werden, ob der Status des
Digitaleingangs erfolgreich Gibermittelt werden konnte. Eine Ubertragungsstorung wird pro
RDC gesammelt an der TX-Status-LED angezeigt.

Fur folgende Datenpunkte stellt das RDC Mirror-Objekte zur Verfiqung:

e Binary-Value #65536... #65543: Spiegel fir BIO ... BI7
e Binary-Value #65792, #65793: Spiegel fur Bl #256, #257 Taster BSK 1 und 2
e Binary-Value #66048: Spiegel fur Bl #512: Taster fur Rauchmelder-Reset

= (-] = m] X
/€Y Binary-Value #65536 "Bl - X \|

¥ =

<« C | @ Nichtsicher | 192.168.1.91/#exp,d17,bv65536,prop or ¥ | @ i

CEXR =ENESS wanses
(Build 180801 BSK)

‘on romutec REC 100

‘;t !v 4 2, Administrator Oﬂ;‘;

: 1+ Lokales BAChes-S/ TP-Netzwerk #3  Device #17 "RDCS83 (53t 683)" | “Teswdesciption”
& Konfiguration | (@ Explorer # | @) e =

Binary-Value #65536
» !? BI @: Mirror “Description™
E [Smae | e (ow) | remsen(oms) | | #| [ Egenschatien
3 — —
5| BE=" @5 @@= =2 % Tl @lal

—1| 21 Geriite, msuh,am(bakanmeemm] on 2 ot s 1 o
B Binary-Value £110 "Flap 1: Out-Of-Service" " Dascnpnnn
@ Binary-Value £256 "Flap @: Com n/D
D Binary-value £257 "Flap 1: Co rluhon”
i Binary-Value #2568 "a11 F]EES: Comnand" | "Description”
@ Binary-Value £512 "a5: Reset”/ "Description”

i Binary-Value £65280 "Lamptest” | —

[Z] object-1dentifie
E‘ Object-Type )
[E] object-Mame  Charectersiring

[Z] escription

i | Binary-value

Binary-Value

BI 0: Mirror

Description

@ Binary-Value £65537 "e1 1:
@ Binary-Value £65538 "8T 2:
i Binary-value 265539 "81 2:
G Binary-Value £65540 "8T 4:
i) Binary-value £65541 "8T =:
W Binary-Value £65542 "6T &:
@) Binary-Value £65543 "BT 7:

E] stotus-Fiags =Fags @ @ |
[E] present-value v % | Inactive (0) v
[E] mactive-Text Inactive

Bl activeTet  cha

|Active
@ Binary-Value 265793 8T 2:
) Binary-value 265048 81 2:
@ Bit-String-Value £0 “rs" / "Rauchmelder”

50 Multi-state-value 20 "Flap @ /" Descnplmn
) Multi-State-Value #1 "Flap 1"/ "Des
'astlt -State-Value £256 " erema

::stltsltavl e £512 "RS Mode' f

MMuIt\ -State-Value #65230 "2audrate”
ew £256 "RS: Trigger

512 "Flap 8: Trigger ACT Con

en” / "Rauchmelder: Trigger Configuration
/ "Description: Trigger ACT Config”

513 "Flap 1: Trigger ACT co tion: Trigger ACT Config”
ctured-View £528 "Flap 8: Trigger INA Config"f "Description: Trigger INA Config"
ctured-View 529 "Flap 1: Trigger INa config"/ “Description: Trigger INA Config”

& Objekt [dschen (BAChet Delete-Object)

T Binary-Value #65536 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen

: ; Binary-Value 265536 BT 8:
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5.2.9 Lampentest (BV #65280)

Uber dieses Objekt kann ein Lampentest der LED’s am Geréat ausgelost werden.
Die LED’s leuchten so lange wie der Present Value ,active® ist.

Fur diesen Zweck kann das RDC741 mit seinen Tastern als Ausloseeinheit verwendet
werden. Pro Taster kdnnen von dort aus bis zu 32 Gerate flr den Lampentest adressiert
werden.

(=] — O X

/() Binary-Value #65280 "La- X \§ \

& (¢ |G) Micht sicher | 192.168.1.89:8080/#exp,d17,bv65280,prop o Q 1}| 7

ROBA®CONNECT Version 1.2.2

(Build 180426 RO)

powered by WSW Saluticns

v i;i Dies ist eine Demoversion. mehr... 2 Administrator (7) Lp:=038
Sl
T @ Eeplorer % @ - BAChet-Netrwerk £12 % Device #17 "RDC583 (SN: 6B3)" | "Testdeseription”

> |” fj] Bimary-Value #65260

Lamptest —
([EZ== Py Ean——"Y - | | Eaenschaiten [[E] Kaiender | & Versorgung Allgemein
Bekannte MNeue =
[ e Q@ = L5 5
23 Gerale, 1321 Ojekte (2us sinfacher Suche)
@ Binary-value #110 "Flap 1: Out-0f-Service” [ De . entifikatio
@ Binary-Valus #256 "F1ap o Command® [ “Description’ |§| Object-Tdentifi... Otject-Toentinier I | # 85280 w
@ Binary-value #257 "Flap 1: Command” [ "Desciption’ ==
@ Binary-value #258 "all Flaps: Command" ) "Descripl |§| Object-Type  on e Binary-Value v
' Binary-Value #512 "R5: Reset” [ "Description” .
[ | Binary-value #65280 "Lamptest” [ — [E] objecttiame e |Lomptest |
' Binary-Value #65536 "81 &: Mirror" | "Description” Status
@ Binary-value #65537 "81 1: Mirror” | "Description” |§| Out-Of-Service  Boolean
' Binary-Value #65538 "81 2: Mirror" | "Description” ~ .
) Binary-vsiue £6553% "81 3: Mirror” | “Description” ® [F] stetusFlags  suatus-riacs R W g R
@ SV 265500781 4: irrar | Dt
@ Binary-value #55541 "81 5: Mirrer” | "Description” -
Present-Value  Eirery-F-v = ive
@ Binary-value #55542 "81 &: Mirror” | "Description” El - 2" Inactive (0)
@) Binary-value #65543 "81 7: Mirror” | "Description” ® |§| Priority-Array  Pricrity-Value] 16] 0
@ Binary-value 65792 "1 256: Mirror" | "Descriptiol
@ Einary-value #65793 "81 257: Mirror" | "Descriptiol |§| IEInE s |I"‘a"“:i"E |
@ Binary-value 66048 "81 258: Mirror” | "Description |§| Active-Text |M].vE |
O Bit-Sting-Valuz #0 "is" [ "Rauchmeldar”
& Multi-State-Value #0 "Flap "/ "Description”
&) Multi-State-Value #1 "Flap 1"/ "Description” -
4 »
'f} Offnen in der Konfiguration
% Objekt ldschen (BACnhet Delete-Object)

-“E Binary-Value #65280 in diz Datenpunki-Registratur aufnehmen @ W Bina: alue #E5280 Lampt
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5.2.10 Baudrate (MSV #65280)

Der Present Value des Multistate-Value-Objekts #65280 (,Baudrate”) enthalt die
Information, mit welcher Baudrate das Modul aktuell kommuniziert. Der PV ist jedoch nicht
schreibbar, um eine feste Baudrate einzustellen.

Wenn eine Baudrate eingestellt werden soll, mit der das RDC kommuniziert, so ist der
entsprechende Wert (z.B. ,3" fUr eine Baudrate von 38.400 Bd) in das Property Relinquish
Default einzutragen.

Hinweis: Module, bei denen Autobaud eingestellt ist, kbnnen keinen Token erzeugen.
Werden die RDC683/883/884 in Verbindung mit einem RBC100 eingesetzt, sollte bei den
RDC grundsatzlich Autobaud gewahlt werden.

(=] - O X
') Multi-State-Value #6525 X \
J..-"() ulti-State-Value N
& C | @ Nicht sicher | 192.168.1.89:8080/#exp,d17,msv65280,prop o Q r
ROBA®CONNECT Verion 122
powered by WSW Solutions (Build 180425 RO)
m v & (i) Dies st eine Demoversion. mefr... 2 adminstater () 2024
St = S Sl
@ Kenfiguration Q Explarer #® |e i i BAChet-Netrwerk #12 ¥ Device #17 "RDOGE3 (SN: 683)" / "Testdescription”
0 Multi-State-Value #65280
:} Baudrate —
— Esgenschaften | T3] Kalender (53 Versorgung Allgemein
-l e @@= 25 % T
23 Gerdite, 1321 Olijekte (2us einfacher Suche) i Viert
@ Binary-Value #65540 "81 4: Mirrcr" | "Description” a T .

@) Binary-Value 65541741 5: Mirror” |/ "Description [E] Object-ldentifier ooject-1amniies @ [Mult-State-value v #[es2s0 [
@ Binary-value #65542 "81 &: Mirror” | "Description” —_—

@ Binary-Value #65543 "81 7: Mirror” | "Description” [E] obiect-Tyee Multi-Stabe-Value v
@ Binary-value 65792 "81 256: Mirror" | "Descriptiol 3
@ Binary-Value #65793 "81 257: Mirror" | "Descriptio B osjscttizms Zaudrats

@ Binary-value 56048 "81 258: Mirror” | "Description Status
@ Bit-String-Value #0 "Rs" | "Rauchmelder"

a;_‘ Multi-State-Value #0 "Flap " [ "Description”
& Multi-State-Value #1 "Flap 17/ "Description”
& Multi-State-Value #256 "Flap @ Mode” [ “Description” |§| Present-Value Unsigned-Tnteger

ki : R e L
@ Multi-State-Value #257 "Flap 1 Mod=" [ "Description Relinauish-Defa.  Enu
ﬂ Multi-State-Value #512 "RS Mode" | "Description”

Multi-State-Value #65280 "Baudrate” | — |§| NumBSrof i

Structured-View #2556 "RS: Trigger Configuration

= (38400 (3)

&

= State-Te:
Structured-View #512 "Flap @: Trigger ACT Confi = |§| State-Taxt

__ Structured-View #513 "Flap 1: Trigger ACT Confi IE‘ [1] Char 9500
‘I Structured-View #528 "Flap @: Trigger IMA Confi —
| Structured-View #529 "Flap 1: Trigger INA Confi El [ e 13200
* "’;Z Device .x:r:ls:mx_aas (SN: bas}f,{ fTesbd.Escriptionf - ERE
! ' B =
:\ Offnen in der Konfiguration El [s]
8]
g-
El =
+% Objekt laschen (BACnet Delete-Object) g =
Bl

ar
i Mult-State-Value #65280 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen @
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5.2.11 Device Objekt

Ab Werk ist die Instance Nummer (InstanceNumber) gleich der Seriennummer. Diese
kann und sollte jedoch bei der Inbetriebnahme geéandert werden.

Fur die Bezeichnung (Name) und Ort (Location) kdnnen Texte bis zu 63 Zeichen hinterlegt
werden.

® - o X
€) Device #17 "RDC683 (Sl X \\_

< c |® Nicht sicher | 192.168.1.91/#exp,d17,prop or 1y ‘ ©

CER ENESS Veen 100
(Build 180801 BSK)

‘on romutec REC 100

1 Lokales BACoet M5/ TP-Netrwerk #3
4 Konfiguration | @ Explorer % |G [P e ——

Device #17
RDCG83 (SM: 683) “Testdescription™
Ty Herstellor: Romutec Stauer-u. Regelsystame GembH (ID:290)  Modall: RDCGE3
Lokales BAGrer MS/ TP Netzwerk £3, Adrsse 17
[Boa gyl @ B ® 5 # % | [ egenscharten | B Present-Values (i) Verwendungen
21 Gerkte, 1345 Objekes (bekannte Gerdte)

& ) Explorer =
5 i (Netzwerk unbekannt) jgenschaft
& (P Device 80 -/ — -
= s Lokales BACnet-IP-Netzwerk #1
R p— . v =
3 Device #151175 “esk-system connect virtusl Device’ [ "BSK-System Connect Virtual Device” [E] object1dentifier Temanss & [Device £)17 o
g Lokales BACnet-MS/ TP-Netzwierk £3 =] object-Type ObjaceType
= &P 683)" | "Testdescription”
F Analog-Input #0 "F1ap @: Open Time" | "Description” [E] obiect-tame Character-String |RoCsss3 (sn: £83) |
# Analog-Input #1 "Flap 1: open Time" / "Description” Bl pescription Character-String [Festdescription ‘
# Analog-Input #256 "rlap @: Close Time"/ "Description”

1: Close Time" / "Description” [E] vocation Charscter String [Testlocation ]
@: Open Lat Time" | "Description” Hersteller, Modell und Version

% analog-Ingu Flep 1: open Lat Time f "Description” [E] vendor-tame Charscter-String [romutec stever u |
T Analog-Input = £lap @: Close Lat Time" [ "Description”

F Analog-Input 769 "F1ap 1: Close Lat Time" | "Description” [B] vendor-dentifier Unsigned-16.

# Analog-Input 25
T analog-Input !

A Binary-Input #0 "Flap e: Opened Contact” / "Description” ] Hode-Name Charscier-String [Rocess ]
9 Binary-Input #1 "Flap &: Closed Contact” / "Description”

A Binary-Input £2 "Flap 1: Opened contact” [ "Description” [E] seria-tumber Charecter-String [s83 |
P Binary-Input #3 "Flap 1: Closed Contact”/ "Description” B Frmware-Revision [ — [1.02.020 |
A Binary-Input =4 "Rs: smoke Contact” [ “Description”

P Binary-Input #5 "RS: Errcr Contact” [ "Description” [E] patsbase-revision Unsigned-Integer l:l

A Binary-Input =6 "Rs: Folluted Contact™ / "Description”
D Binary-Input =7 "Rs: vent. 0FF Contact” | "Description”

" . .. Status
A Binary-Input #256 "Flap @: Manual Command” [ "Description

T Binary-Input £257 "Flap 1: Manual Command” / "Description” [E] system-Status o ‘Operational v

T Binary-Input #512 "RS: Manual Reset” [ "Description” ———

[E] application-software-Version ~ Cherect=r-String [o.1 |

Binary-Value £1 "F1a u" f "Description”
@ enary e  "Descrip . [E] Protocol-version Unsigned-intsger ]
@ Binary-Value 22 "Flap @: Faehrt" [ “Description -
5 Offnen in der Konfiguration B protocol-revision e
[Z] protocol-senvices-supported Sanvicas.Supportad 4 =4 =1 — — Subscribe-Cov, —, —, —, - —; -, Read-Property, —, Read-Prape
[E] Protacol-Object-Types-Supported ObcxTypas-supponsd —, ==, -, Binary-Input, —, Binary-Value, —, —-, Devica, -, -, —, -
® Device #17 als 'Neu' markieren APDU und Segmenticrung

[E] Max-Apdu-Length-Accepted Unsigned-Intager .

i Objeki{e) erzeugen (BACnet Create-Object)...

<7 Device #17 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen <7 Device #17 ROCEa3 (SN: &
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6 Typen ohne Applikation (RDC638 und RDC838 / RDC848)

Die Modultypen RDC683, RDC883 und RDC884 enthalten BACnet-Objekte, die speziell
auf die Funktionen in einem System mit Rauchmeldern und motorischen
Brandschutzklappen abgestimmt sind. Mit Hilfe dieser Objekte lassen sich spezielle
autarke Funktionen innerhalb des Brandschutzklappen-Systems realisieren, wie sie in
dieser Dokumentation beschrieben sind. Dazu gehoéren beispielsweise das automatische
Schliel3en der Brandschutzklappen bei Rauchalarm, die Abschaltung der Liftungsanlage
bei SchlieRen der Klappen oder die Laufzeitiberwachung der BSK.

Fur die Anwendungsfalle, bei denen es sich nicht um ein BSK-System handelt und diese
oben genannte spezielle Funktionalitat nicht benétigt wird, stehen die Module auch mit
einer alternativen Firmware-Variante zur Verfligung, die diese Objekte und Funktionen
nicht enthalt. Hierbei handelt es sich dann um Standard-1/O-Module, bei denen die Taster
einfach die Relais schalten und die LEDs den Eingéngen (BI/BV) folgen. Die Typ-
Bezeichnungen lauten RDC638, RDC838 und RDC848. Fir diese Typen gelten die
Anschlussplane von den Modulen RDC683, RDC883 und RDC 884.

Modultyp Integrierte Sonder-Funktionalitaten Anschlussplan
RDC683 Autarke Funktionen fir BSK-Systeme RDC683
RDC883 Autarke Funktionen fir BSK-Systeme RDC883
RDC884 Autarke Funktionen fir BSK-Systeme RDC884
RDC638 Keine, Standard-1/0-Modul RDC683
RDC838 Keine, Standard-1/0-Modul RDCB883
RDC848 Keine, Standard-1/0-Modul RDC884
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7 Technische Daten

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Prozessor

Typ

Taktfrequenz
Bus-Schnittstelle
Anschluss
Bus-Abschluss

Speicher

Protokoll

Digitale Ein-/Ausgange
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur
Transport- und
Lagertemperatur

Relative Feuchte
Schutzart

Abmessungen
RDC6xx:

RDC8xx:

CE-Konformitéat

24 VDC/AC, £ 10%

max. 100 mA

Microchip PIC32
32 MHz

RS485 (EIA 485)
tber 120 Ohm Widerstand

Flash
RAM

256 k
256 k

BACnet MS/TP

extern Uber BACnet MS/TP-BUS

0...50°C

-35...+70°C
5...95%, nicht kondensierend

IP 40

Gehause BxXH X T: 72x92 x 70 mm

Minimaler Platzbedarf zur Montage: 120 x 72 x 70 mm

Gehause BxH xT =180 x 130 x 60 mm

EN 61000-4-2 / IEC 801-2 Elektrostatische Entladung

ESD

Kontaktentladung 8 kV / Luftentladung 8 kV
EN 61000-4-5 / IEC 801-5 Surge-Prifung
Versorgungsspg. AC 4 kV, DC 0,5 kV
Signalleitungen 2 kV

EN 61000-4-4 / IEC 801-4 Burst-Prifung
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8 romutec vorhandene BACnet-Objekte und -Properties

Ubersicht aller in den RDC683 und RDC883 vorhandenen Objekte:

Objekt-Typ Objekt Nummer(n) Bedeutung Erlauterung
siehe Kap.:

Device - (Instance No.) 5.2.11

Analog-Input #0 (#1) Flap 0 (1): Open Time 5.2.7

Analog-Input #256 (#257) Flap 0 (1): Close Time 5.2.7

Analog-Input #512 (#513) Flap O (1): Open Lat Time 5.2.7

Analog-Input #768 (#769) Flap 0 (1): Close Lat Time 5.2.7

Binary-Input #0 Flap 0: Opened Contact

Binary-Input #1 Flap 0: Closed Contact

Binary-Input #2 Flap 1: Opened Contact

Binary-Input #3 Flap 1: Closed Contact

Binary-Input #4 RS: Smoke Contact

Binary-Input #5 RS: Error Contact

Binary-Input #6 RS: Polluted Contact

Binary-Input #7 RS: Vent. Off Contact

Binary-Input #256 (#257) Flap 0 (1): Manual Command

Binary-Input #512 RS: Manual Reset

Binary-Value #1 (#101) Flap 0 (1): Zu

Binary-Value #2 (#102) Flap 0 (1): Féhrt

Binary-Value #3 (#103) Flap 0 (1): Auf

Binary-Value #4 (#104) Flap 0 (1): Gefallen

Binary-Value #5 (#105) Flap 0 (1): Stor. Endschalter

Binary-Value #6 (#106) Flap 0 (1): Geratestbrung

Binary-Value #7 (#107) Flap 0 (1): Laufzeitfehler ZU

Binary-Value #8 (#108) Flap 0 (1): Laufzeitfehler

Binary-Value #9 (#109) Flap 0 (1): Laufzeitfehler AUF

Binary-Value #10 (#110) Flap 0 (1): Out-Of-Service

Binary-Value #256 (#257) Flap 0 (1): Command 5.2.1

Binary-Value #258 All Flaps: Command 5.2.6

Binary-Value #512 RS: Reset

Binary-Value #65280 Lampentest 5.2.9

Binary-Value #65536 (#65537...#65543) | BI 0 (1...7): Mirror 5.2.8

Binary-Value #65792 (#65793) Bl 256 (257): Mirror 5.2.8

Binary-Value #66048 Bl 512: Mirror 5.2.8

Bit-String-Value #0 RS (Rauchmelder) 5.2.5

Multi-State-Value #0 (#1) Flap 0 (1) 5.2.4

Multi-State-Value #256 (#257) Flap 0 (1) Mode

Multi-State-Value #512 RS Mode

Multi-State-Value #65280 Baudrate 5.2.10

Structured-View #256 RS: Trigger Configuration

Structured-View #512 (#513) Flap 0 (1): Trigger ACT Config | 5.2.2

Structured-View #528 (#529) Flap 0 (1): Trigger INA Config | 5.2.3
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BACnet Objekte, Eigenschaften nach ANSI/ASHRAE Standard 135-2012

Geréat / Device

DEVICE Object_ldentifier R
DEVICE Object Name RIW
DEVICE Object_Type R
DEVICE System_Status R
DEVICE Vendor Name R
DEVICE Vendor_ldentifier R
DEVICE Model Name R
DEVICE Firmware Revision R
DEVICE Application Software Version R
DEVICE Location RIW
DEVICE Description w
DEVICE Protocol Version R
DEVICE Protocol Revision R
DEVICE Protocol Services Supported R
DEVICE Protocol Object Types Supported R
DEVICE Object_List R
DEVICE Max_APDU Length Accepted R 480 Zeichen
DEVICE Segmentation_Supported R No Segmentation
DEVICE APDU Segment Timeout RIW
DEVICE APDU_Timeout RIW
DEVICE Number Of APDU Retries R
DEVICE Time_Synchronization Recipients

DEVICE Max_ Master RIW
DEVICE Max Info Frames RIW
DEVICE Database Revision R
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Analogeingang / Analog Input

Analog Input Object_ldentifier R
Analog Input Object Name RIW
Analog Input Object Type R
Analog Input Present_Value R*
Analog Input Description w
Analog Input Device_Type RIW Konfiguration Al
Analog Input Status_Flags R
Analog Input Event_State R
Analog Input Reliability

Analog Input Out_Of Service W/R
Analog Input Min_Pres_Value RIW
Analog Input Max_ Pres Value RIW
Analog Input COV_Increment W/R
Analogausgang / Analog Output

Analog Output |Object_ldentifier R
Analog Output |Object Name RIW
Analog Output |Object Type R
Analog Output |Present Value w
Analog Output |Description W/R
Analog Output |Device Type WIR
Analog Output |Status_ Flags

Analog Output | Reliability

Analog Output |Out Of Service

Analog Output | Units RIW
Analog Output |Min_Pres_Value RIW
Analog Output |Max_ Pres Value RIW
Analog Output |Priority Array R
Analog Output |Relinquish Default R
Analog Output |COV_Increment w
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Digitalausgang / Binary Input

Binary Output | Object_Identifier R
Binary Output |Object_Name RIW
Binary Output |Object_Type R
Binary Output | Present_Value R
Binary Output | Description WIR
Binary Output | Status_Flags

Binary Output |Event_State

Binary Output | Reliability

Binary Output |Out_Of Service

Binary Output | Polarity RIW
Binary Output |Inactive Text RIW
Binary Output |Active_Text RIW
Binary Output | Priority Array

Binary Output |Relinquish_Default

Digitaleingang / Binary Input

Binary Input Object_ldentifier R
Binary Input Object Name RIW
Binary Input Object Type R
Binary Input Present_Value R
Binary Input Description WIR 64 Zeichen
Binary Input Device_Type RIW Konfiguration
Binary Input Status Flags R
Binary Input Event_State R
Binary Input Reliability R
Binary Input Out_Of Service w
Binary Input Polarity RIW
Binary Input Inactive Text WIR
Binary Input Active Text WIR
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Digital Wert / Binary Value

Binary Value Object_ldentifier R
Binary Value Object_Name R/W
Binary Value Object_Type R
Binary Value Present Value R
Binary Value Description WIR
Binary Value Status_Flags R
Binary Value Reliability R
Binary Value Out_Of Service w
Binary Value Inactive_Text RIW
Binary Value Active Text RIW
Binary Value Profile_Name RIW Konfiguration Farbe LED
Mehrstufiger Wert - Multistate Value

Multistate Value | Object_Identifier R
Multistate Value | Object Name RIW
Multistate Value | Object Type R
Multistate Value | Present Value R
Multistate Value | Description WI/R
Multistate Value | Status Flags R
Multistate Value | Out_ Of Service WIR

Multistate Value

Number Of States

Multistate Value

State Text

R = read; W=write

Structured View - strukturierte Sichten auf Objekte zu definieren

Structured View

Object_ldentifier

Structured View

Object_Name

Structured View

Object Type

Structured View

Description

Structured View

Node Type

Structured View

Node Subtype

O|mM|O|MW|XDT| XD

Structured View

Subordinate List

Structured View

Subordinate_ Annotations

Structured View

Profile_Name
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9 Topologie

Hier als Beispiel mit Geraten der Firma Johnson Controls.
Situationsbeschreibung:

nwendungs- und
atenserver (ADS)

Webservices

LonWorks®™

FEC-Controller Handbedienung

BACnet® MS/TP

FEC-Controller  FEC-10-Modul
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Die Funktionen im BACnet Netzwerk werden tUber den NCE realisiert. D.h. alle Teilnehmer
und Datenpunkte am MS/TP-Bus werden tber eine Zuordnung im NCE verbunden. Eine
Weiterleitung der Daten erfolgt tlber den NCE an die Leitstation. Selbst wenn wie im
rechten Teil der Rauchmelder und die BSK’s auf den FEC aufgeschalten werden, ist nur
eine Verbindung zur Leittechnik Gber den NCE maoglich.

Um auch eine Funktion zu gewdahrleisten, wenn der DDC-Controller NCE ausfallt, wird
eine Zuordnung im Anzeige und Bedienmodul erfolgen.

Funktion LVB DIN 1SO16484 und VDI3814.

Eine Alarm- und Ereignismeldung ist nicht nétig, diese wird im NCE oder FEC aufbereitet.
Optional ist eine Variante verfuigbar, dort werden die Datenpunkte tUber ein RDC-Gerat
erfasst, und Uber den BACnet MS/TP-Bus zum Anzeigemodul gesendet.

(Quelle: Johnson Controls, Trox, Oppermann)
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