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Lokale Vorrangbedien- und Anzeigeeinrichtung
(LVB) far
physikalische und virtuelle Datenpunkte
im BACnet MS/TP Netzwerk

fur Rauchschalter (RM) und Brandschutzklappen (BSK)
und sonstige virtuelle Datenpunkte die im gleichen BACnet
MS/TP Bus Segment erreichbar sind.
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BACnet MS/TP Anzeigesystem

fur Rauchschalter (RM) und Brandschutzklappen (BSK)
und sonstige virtuelle Datenpunkte die am gleichen BACnet
MS/TP Bus erreichbar sind.

Allgemeines

Die Module der RDC700-Serie dienen zur Anzeige von Betriebszustdnden bzw.
Klappenstellungen, und zur Anforderung von Selbsttestroutinen tber mehrfarbige LEDs
und Taster. Die Bedienung der Datenpunkte erfolgt Uber 1/0O- Module verschiedener
Hersteller. Als Kommunikationsmedium wird das BACnet MS/TP Protokoll im RS485
Netzwerk verwendet.

Die Module kénnen im BACnet-Netzwerk mit anderen Geréaten zur Erstellung von
kostengunstigen, interoperablen Kontrollsystemen fir Gebdude und Industrie-
Anwendungen genutzt werden.

Merkmale

Anzeige des Klappenstatus

Anzeige von Stor- und Warnmeldungen

Anforderung von Selbsttestfunktion Uber Taster

Montage in 19-Einbaurahmen, 3 HE

Einfache Installation durch ein steckbares Bussystem
Beschriftung individuell mdglich

LED-Farbe parametrierbar tGiber Software

BACnet Objekte nach ANSI/ASHRAE Standard 135-2012
Versorgungsspannung 24VAC/DC

Autarkes System, Funktion auch ohne BACnet B-BC Controller

Konfiguration der Gerate erfolgt Ublicherweise Uber das romutec Tool ROBA-

CONNECT.
ROBA®CONNECT

Es ist mit jedem handelsiblichen BACnet Explorer moglich, der die verwendeten
BACnet Objekte unterstitzt.

romutec GmbH Version 2.2 Seite 3
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Funktionen und Bedienung

Die folgende Abbildung zeigt die Konfiguration von RDC700-Modulen, die zum Einsatz
mit diversen Feldgeraten und Datensammlern kommen.

BACnet —Netzwerk MS/TP

BSK 1 — BSK 2 | BSK 3 | RM | RM
z.B.: RDC643
<+<—> | DDC
Anzeigemodul Anzeige Bedienmodul Bedienmodul
BSK 1-12 Rauchmelder LED Taster I

RDC712 RDC742 RDC741

Beschreibung der Bedien- und Anzeige-Module

Die Gerate RDC700 besitzen keine physikalischen Datenpunkte. Die vorhandenen
Taster und LEDs werden tUber BACnet Objekte dem Netzwerk zur Verfligung gestellt.
Uber externe Controller (Gerate) werden diese dann fur ihre verwendete Funktion
weiterverarbeitet. Dort werden auch Funktionen programmiert, die anlagenspezifisch
gefordert sind. Die Auswertung der Datenpunkte im Netzwerk erfolgt Uber das
Objekt ,Structured-View". Hiertber wird eine Verknipfung zum physikalischen
Datenpunkt oder einem Datenpunkt im Fremdgerat hergestellt. Durch die Zuordnung
von ,Device* und dem ,Objekt* wird der ,Present Value“ abgefragt. Durch den
aktivierten ,CoV* findet eine kontinuierliche Uberwachung statt.

Modultypen

Es stehen sowohl Modultypen zur Verfigung, die eine Applikation enthalten, welche
Funktionen bereitstellt, die auf Systeme bestehend aus Brandschutzklappen und
Rauchmeldern angepasst sind (wie z.B. die Laufzeitiberwachung der BSK) als auch
Typen, die keine solche Applikation enthalten.

Werden die Module der RDC7xx-Serie in Verbindung mit RDC683 oder RDC883 und
dem BSK-Connector eingesetzt, so befindet sich die ,Intelligenz® mit den Funktionen
zur Uberwachung des BSK-Systems in den RDC683/883. Dadurch kénnen alle
Anzeige- und Bedienfunktionen mit den beiden Typen RDC712 und RDC741 realisiert
werden. Sollen jedoch an Stelle der RDC683/883 auch Fremdgerate eingebunden
werden, so muss bei der RDC7xx-Serie auf die Typen RDC742 ... RDC745
zurlckgegriffen werden.

romutec GmbH Version 2.2 Seite 4
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e Module mit ausschlieRlich Grundfunktionen

Anzeigemodul (12 LEDSs): RDC 712
Visualisierung von Digitaleingdngen als LED mit Auswahl der
anzuzeigenden Farbe grun/gelb/rot mit und ohne blinken

Bedien-u. Anzeigemodul: RDC741
Visualisierung von Digital-Eingangen als LED mit Auswahl der anzuzeigenden
Farbe griin/gelb/rot mit und ohne blinken
Bedienung und Steuerung von Antrieben mit Taster
und als Sammelmeldemodul bis max. 32 Devices

e Module mit spezieller Applikation fir BSK und Rauchmelder

Bedien-u. Anzeigemodul: RDC742
Visualisierung von Digital-Eingangen als LED mit Auswahl der anzuzeigenden
Farbe grin/gelb/rot mit und ohne blinken
Bedienung und Steuerung von Antrieben mit Taster
Applikation fiur Brandschutzklappen und Rauchmelder

LED - Anzeige des RDC742 :

Funktion Farbe Beschriftung
LEDx Status OK Aus
Oben LED Verschmutzt Taster gedruckt Gelb RM verschmutzt
Test ausgeldst Grin
MAC fehlt rot blinken
LEDx Rauchmelder OK Aus
Mitte LED Storung Verschmutzt Gelb
Storung gelb blinken RM gestort
Ausgelost rot blinken RM ausgelost
LEDx Klappe ,Offen” Grin BSK Offen
Unten LED ZU ,ZU“ bei Anlage Aus | Aus BSK geschlossen
Schmelz Lot rot BSK gefallen
,Unterwegs* (Fahrt) | gelb blinken BSK in Zwischenstellung
Stoérung gelb-rot blinken
Bedien-u. Anzeigemodul: RDC743

Visualisierung von Digital-Eingangen als LED mit Vorgabe der anzuzeigenden
Farbe griin/gelb/rot mit und ohne blinken

Bedienung und Steuerung von Antrieben mit Taster

Applikation fir Brandschutzklappen mit Laufzeitiberwachung

Anzeigemodul: RDC744
Visualisierung von Digital-Eingangen als LED mit Auswahl der anzuzeigenden
Farbe grin/gelb/rot mit und ohne blinken
Applikation fur Brandschutzklappen mit Laufzeitiberwachung

Anzeigemodul: RDC745
Visualisierung von Digital-Eing&ngen als LED mit Auswahl der anzuzeigenden
Farbe grin/gelb/rot mit und ohne blinken
Applikation fir Rauchmelder

romutec GmbH Version 2.2 Seite 5
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Taster

fur Testfunktionen

je nach Applikation
Klappe oder Rauchmelder

4 N

LEDs mehrfarbig

Zustandsanzeige

grun/gelb/rot
blinkend
oder Dauerlicht

- /

Taster
fur Testfunktionen
je nach Applikation:

zentrale Steuerung aller
Klappen
Uber einen Taster

Testfunktion Rauchschalter

RDC741/742/743
r‘

4 N

LEDs mehrfarbig

Zustandsanzeige
griun/gelb/rot
blinkend

oder Dauerlicht

- /

RDC712/744/745
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Montage

Die Montage der im 19 Zoll Format erhéaltlichen Geréate erfolgt im Tragerrahmen, die in
verschieden Abmessungen erhaltlich sind. Es wird ein Platz von 4TE und 8 HE je
Geratetype bendtigt.

D00 OO0 OO 000

Abb. Einbau im Trégerrahmen Breite 50TE

romutec GmbH Version 2.2 Seite 7



. _ romutec’
Systembeschreibung RDC 700 Serie Stauer . Regelsyseme GrbH

Elektrischer Anschluss

Anschlussklemmen:

Jumper fir BUS-
2z EZN“E\)/ DC Abschluss
- ,offen“ = ohne
3 =B NET + ,geschlossen® = 120 Ohm
4=ANET -
5=NET GND

Verbindung Modul zu Modul:
Mit einem Systemkabel werden
die Geréate mit Spannung und
dem BACnet MS/TP-BUS
verbunden.

Abb. Riickansicht BUS Verbindung

Busabschluss :

Terminierung der RS 485 Schnittstelle erforderlich (nach EIA 485) aktiv oder
passiv.

BIAS Widerstande 47k vorhanden ! Kann auch mit 120 Ohm (A-B) abgeschlossen
werden. Ausfiuhrung siehe BACnet — Dokumentation ANSI/ASHRAE Standard 135-
2008 Network Seite 75

Baudrate
Die RDC Module arbeiten mit AUTOBAUD, d.h. es muss keine Einstellung
vorgenommen werden. Default = AUTOBAUD (8)

Unterstltzte Baudraten:

1= 9.600 bps; 2 =19.200 bps; 3 = 38.400 bps;
4 = 57.600 bps; 5=76.800 bps; 6 = 115.200 bps;
7 = 230.400 bps; 8 = AUTO

Format 8, N, 1; MS/TP RS485 EIA-485

romutec GmbH Version 2.2 Seite 8
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Adressen

Die Gerateadresse MAC-Adresse wird an den Drehcodierschaltern auf der Rlckseite
unten am RDC Modul eingestellt. Diese sind in Hexadezimal codiert.

Wert HB Einstell Einstell LB Wert
links Wert Wert rechts

0 0 0 0

16 1 1 1

32 2 2 2

48 3 3 3

64 4 4 4

80 5 5 5

96 6 6 6

112 7 7 7
128 8 8 8
144 9 9 9
160 A A 10
176 B B 11
192 C C 12
208 D D 13
224 E E 14
240 F F 15

Adresse eingestellt: 6-6=102

Berechnet : Wert links + Wert rechts = Adresse

Fir BACnet MS/TP-Master Geréte ist der Adressbereich 1-127 zu verwenden.
Slave Geréate sind im Adressbereich 128-250 zu verwenden.

Uber die Festlegung bzw. Programmierung der MAC Adresse wird entschieden, ob das Gerat als Master
oder Slave betrieben wird. Im Slave-Betrieb ist ein BACnet-Master notwendig, um die Daten des RDCs
zu erreichen. Dies kann auch ein Router mit der Funktion des Slave Proxy Mode sein.

romutec GmbH Version 2.2 Seite 9
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Uberwachung Modulstatus

Die Kommunikation kann an den beiden unteren LEDs der Module Uberwacht werden.

Reset O
Testlauf O
LED RX/TX (unten rechts): «.
Werden Daten auf eine Antwort von BACnet MS/TP O
Netzwerk gesendet, blinkt die RX/TX LED grun. o O © I

Der Token bleibt unberticksichtigt.

LED Status Taster (unten links):

Vorrausetzung die Funktion des ,Structured-View" ist aktiviert.
Wird noch auf den folgenden Seiten beschrieben.

Farbe ,rot Dauerlicht” und Taster gedrlckt:

Es ist keine Adresse im Objekt ,Structured-View" eingetragen

oder

es ist keine gultige Adresse im Objekt ,Structured-View" eingetragen.

Taster wurde gedruckt, bis der ,Present-Value® gesendet ist, wird die LED aktiv mit der
Farbe ,orange*.

Bleibt der Taster gedrtickt, wechselt die LED in ,rot* Dauerlicht bis der Taster nicht
mehr gedrickt ist.

Fur die Typen RDC712 und 742 qilt:

Ist eine giltige Adresse im Objekt ,Structured-View" eingetragen, blinkt die zugehorige
LED solange ,rot“, bis der abonnierte Datenpunkt erreicht und ein gultiger Wert
gesendet wurde. Beim RDC 742 ,gelb/rot* blinkend.

Dann wird der eingestellte Wert angezeigt.

Default ist GRUN. Es kann einige Sekunden dauern, bis der Prozess gestartet ist.
Andert sich allerdings der ,Present-Value“ des Datenpunktes, wird ein CoV gesendet
und der Wert sofort Ubernommen.

romutec GmbH Version 2.2 Seite 10
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BACnet Objekte

Allgemeine BACnet Objekte

Multi State Value Objekt #65280: Baudrate for MS/TP Bus
Mit diesem Objekt wird die Baudrate eingestellt und ausgewahlt werden.

1= 9.600 bps; 2 = 19.200 bps; 3 = 38.400 bps;
4 = 57.600 bps; 5= 76.800 bps; 6 =115.200 bps;
7 = 230.400 bps; 8 = AUTO

Defaulteinstellung ist 8 = AUTO, d.h. das RDC synchronisiert sich an der am BUS
verfugbaren Geschwindigkeit auf.

Soll das System ausfallsicher sein, so ist die Baudrate Uber den Present-Value
vorzugeben. Beim Neustart wird dann bei festeingestellter Baudrate der Token
generiert, der die Kommunikation am BUS startet.

ACHTUNG:
Wird die Baudrate fest eingestellt, ist das RDC nur noch mit dieser zu erreichen.

Binary Value Objekt #65280: Lampentest

Mit diesem Objekt kann ein Lampentest der LEDs am Gerat ausgelést werden.
Die LEDs leuchten so lange wie der Present-Value aktiv ist.

Es kann hierfir das RDC741 mit seinen Taster als Ausldseeinheit verwendet werden.

- x
e €D hittp://192.168.3.20/%exp,d17,bv65220, prop 0 - & || ¢) Binary-Value 65280 "LAMP... ¥ 5 @
ROBA® CONNECT Version 1.21
powered by WS Sohutsns (suild 160721 RO}
m v~ & (i) Sie arbeiten mit einer 30-Tage-Testiizenz. mer... (i) Ihr Browser hat schlechte Performance! mehr... T administrator () BiaaEE

H - Lolales BAChst /TR Nerzverk o5 Devicn #17 "R0C7S3 (% 1] “Toscscripion”
|y Binary-Value #65230 @ ¢
= 12MP TEST “Enable LAMP TEST Mode™

— | Eoencchatn T
g Belar e a3 - = 1 =
BET @kn @@= 1w @lz]
& Garite, 394 Objekte (sus ainfacher Suche) 1
D Binary-Input #0 "BinaryIngus 0"/ "Taster 0" o~ :

P Binary-Input #1 "BinaryInpus 1"/ "Taster 1
0 Binary-Input #2 "BinaryInpus 2" /" "

[E] object-dentifier Object-Tdenifier @ | Binary-value (5) ~| #[6s280 00
[E] object-Type  ObjectType Binary-Value (1D:5) ~

[Z] objectName  Characterstring [Lawp TEST |

D Binary-Input #3 "BinaryInpus 3"/ "Taster 3"

I |Binary-Value #65280 "LAMP TEST" / "Enable LAMP TEST ]
1 Mul ’ |

lue #0 "Flap 0" f

%0 Multi-State-Value #1 "Flap 1"/ "Description”
58 Multi-State-Value #2 "Flap 2"/ "Description”
58 Multi-State-Value #3 "Flap 3"/ "Description”
i Multi-State-Value #4 "F1ap 4" [ "Description”

[E] Description  Character-siring [Enable LamMP TEST Mode |

B status-Flags  Status-Fiags @ =

[E] reliabilty Reliability Ho-Fault-Detected (ID:0) v
' [mactve (o) v

[S] mactive-Text  CharacterSiring [nactive ]

[E] Presentvalue  Binary-p-v
& Multi-State-Value #9 "Flap 2" [ "Description” vl
58 Multi-State-Value #10 "Flap 10"/ "Description” 1

<

(i Offnen in der Konfiguration

[E] AdiveText  Character-string |active |

&% Objekt laschen (BACnet Delete-Object)

| Binary-Value #65280 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmen - || i) Binary-Value #65280 L2

romutec GmbH Version 2.2 Seite 12
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Modulbeschreibung RDC712

Visualisierung von bis zu 12 Digitaleingangen als LED Anzeige mit Auswahl der anzuzeigenden Farbe
grun/gelb/rot, mit und ohne blinken.

Die anzuzeigenden Statusmeldungen werden von den jeweiligen physikalischen oder virtuellen
Datenpunkten mittels BACnet ,Structured-View" Objekt abonniert. Die Statusanderung (COV = Change of
Value) und Zustéande am physikalischen Eingang werden durch den Service ,Subscribe COV*

Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder ,Unconfirmed_COV* Gbermittelt werden.

Konfiguration des RDC712

Device Objekt

"~ BACD=t Network #14

s Device #6 EL
*"«  RDCT1Z (SN: 4273064 ) “Testdescription”
Vendor: Romutec Stewer-u, cysteme GmbH (ID:230) Model: RDCT12

BACnet Metwork #14, Address 6via Local BAChet IP Network 1, Address 192,168.1.14:47308

Properties Present Values | [ | Configuration RDC712 | ] Calendar

dentification
[ Object-Identifier Object-Identifier &P | Device (8) v| #[s | oo
[E] object-Type Object-Type [ Device (1:8) v|
[E] object-Name Character-String [RDC712 (SN: 4273864704) |
IE‘ Description Character-String |Testdescripﬁon |
@ Location Character-String |Tesﬂocaﬁon |
IE‘ Vendor-Mame Character-String |romutec Steuer u Regelsysteme |
IE‘ Vendor-Identifier Unsigned-16
[E] Model-name Character-String [rDC712 |
[E] Frmware-Revision Character-String [0.11.008 |
[E] Dpatabase-Revision Unsigned-Integer b
IE‘ Application-Software-Version Character-String |ﬂ.01 |
E System-Status Device-Status |0pe|ati-:nal (1D:0) V|
g —— —
[E] Protocol-version Unsigned-Integer
[E] protocol-revision Unsigned-Integer
@ Protocol-Services-Supported Services-Supported —, ==, == == = Subscribe-Cav, --, -, —, --, --, -, Read-Property, --, Read-Property-Multiple,
IE‘ Protocol-Object-Types-Supported Object-Types-Supported ==y ==y ==y == =, Binary-Value (ID:5), --, -, Device (ID:8), -, -, ==, ==, == ==, ==, == == ==, Mul

Abb. Device Objekt

Ab Werk ist die Instance Nummer (InstanceNumber) gleich der Seriennummer. Diese kann jedoch
geandert werden.
Fur die Bezeichnung (Name) und Ort (Location) kénnen Texte bis zu 63 Zeichen hinterlegt werden.

romutec GmbH Version 2.2 Seite 13
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Binary-Value Objekt

ROBA®CONNECT

powered by W5SW Solutions

@ Configuration a Explorer # a

Vil

(8 boen: R i [
7 Gerdte, 189 Objekte (zus sinfacher Suche)
= @ Explorer

¥ Local BACnet TP Network £1

Binary-Value #0

BinaryValue 0

"TestDescription”

dentificatio

) & BACnet Network £14 i Locz| BAChe: P Network 1, Address 192,168 [E] obrect-1gentfier objzct-tdeniser B [Breny-value () | #o | 00
5 &P Device #6 "RDC712 (SN: 42732€4704]" [ "Testdescript [E] object-Type  ObiectType [Binary-valus (10:5) v
I ] Binary-value #0 "Binaryvalue 0"/ “TestDescription
@ Binary-value #1 "BinaryValue 1"/ "TestDescription” E TG (ST |B|nanr\-’alue o |
[ Binary-Value #2 "BinaryValue 2"/ “TestDescription” lz‘ Description Character-String |TestDescripI:ion |
@ Binary-value #3 "Binaryvalue 3"/ “TestDescription”
[ Binary-Value #4 "BinaryValue 4"/ “TestDescription” lz‘ B |2MD4OL |

3 Binary-Value #3 "S8inzryValue 5" [ "TestDescription”

G Binary-Value #6 "Binaryvalue &'/ “TestDescription” E Status-Flags Status-Flags 55 \-‘ i //( 5

@ Binary-Value #7 "BinaryValue 7"/ “TestDescription” R |

@ Binary-Value #8 "BinaryValue 8"/ "TestDescription” lE‘ Event-State Event-State Normal (ID:0) v

3 Binary-Value #9 "Binzryvalue 5" [ "TestDescription” lz‘ Reliability Rekiability | No-Faul-Dat (0:0) V|

[ Binary-Value #10 "BinaryValue 10" [ "TestDescriptic
@ Binary-Value #11 "RBinaryValus 11" [ "TestDescriptic
i) Multi-State-Value #0 "BinaryValue 0 - LED Confi
&) Multi-State-Value #1 "BinaryValue 1 - LED Confi
& Multi-State-Value #2 "BinaryValue 2 - LED Confi
i) Multi-State-Value #3 "BinaryValue 3 - LED Confi
&) Multi-State-Value #4 "BinaryValue 4 - LED Confi

Binary-Value Spedfic Properties
[E] Presentvalue  Binary-pv 54 [tnactive (0) v

[tractive |

[E] mactiveText  Character-String

E Active-Text Character-String |Ad1've |

Abb. Binary-Value

Fur jede der 12 Status LEDs gibt es einen ,Binary-Value® (#0-#11).

Subscribe_COV ist verfugbar.

Fur die Datenpunkte (Objekt-Name) und die Beschreibung (Description) kénnen Texte bis zu 63 Zeichen
hinterlegt werden.

Im Profil-Name ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt. Dies kann tber den
zugehdorigen Multi-State-Value (#x) verandert werden.

Der Status, der LED wird im ,Present-Value® als Inactive (0) oder Active (1) angezeigt.

Der ,Binary-Value® zeigt den zugeordneten, aktuellen Zustand eines Remote Datenpunktes an. Dieser
wird Uber das zugehdrige ,Structured-View* Objekt ausgewahit.
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Structured-View Objekt

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions

-
Configuration @ Explorer %
| contpuonen| @ i < @) e
gl | S BinaryValue 0 sensor configuration —
(5 e | st e | et i ;x| [ ropertis
B bee: R ® = L 4§ 5

7 Gerite, 189 Objskte (2us einfacher Suche)
3 Binary-Value #9 "8inaryValue 5"/ "TestDescription”
G Binary-value #10 "BinaryValue 107/ "TestDescriptic”
0 Binary-value #11 "BinaryValus 11" f "TestDescriptic [E] object-1dentifier Objsct- Identifier @ [ Structured-View (22) v =[7e8 | oo
& Multi-State-Valug #0 "BinzaryValue 0 - LED Confi
& Multi-State-Valug #1 "BinzaryValue 1 - LED Confi
0 Multi-State-Valuz #2 "BinzaryValue 2 - LED Confs IE‘ Object-Name Character-String |BmarWaIue 0 sensor configuration |

dentificatio

E] object Type Object-Type [ Structured-View (1D:29) v|

&3’ Multi-State-Value #3 "BinzryValus 3 - LED Confi E Description Character-String | |
&l Multi-State-Value #4 "Bin=ryValus 4 - LED Confi - -

&) Multi-State-Value #5 "Binaryvalue § - LED Confi ERRR R e S St

sij Multi-State-Value #6 "BinsryValue & - LED Confi = IE‘ Subordinate-List Device-Object-Reference[1] [[Device-Identifier=Device #9, Object-Identifier=Binary-Value #0]]

= IE‘ [1] Device ObjectReference [Device-Identifier=Device #8, Object-Identifier=Binary-Value 0]

4

5

[
& Multi-State-Value #7 "SinsryValue 7 - LED Confi
& Multi-State-Value #8 "SinsryValue 8 - LED Confi
3

& Multi-State-Value # "BinaryValue 5 - LED Confi [E] Device-Identfier Obereiceniier &8 | Device () v| z[s | g
sgj Multi-State-Value #10 "BinaryValue 10 - 1ED Cor [E] ObjectIdentifier Obectidentie G [ Binany-value (5) v] #o | g
&) Multi-State-Valug #11 "BinarvValue 11 - LED Cor

[* ] structured-View #768 "BinaryValue 0 sensor cor +

Q@ Structured-View #769 "BinaryValue 1 sensor cor
Q@ Structured-View #770 "BinaryValue 2 sensor cor

Abb. Structured-View

[E] subordinate-Annstations Character-String[1] ["remote object"]

Fur jede der 12 Status LEDs gibt es ein ,Structured-View" Sensor Configuration Objekt (#768 his #779).

In diesem Objekt wird der Zustand eines Datenpunktes (physikalischer oder virtueller) der Status LED
zugeordnet. Diese zeigt dann den aktuellen Zustand im ,Binary-Value“ (Present-Value als Inactive oder
Active) und in der eingestellten Farbe an.

Wichtig: Die Gerate bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind
Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die 9)

Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Value) Objekt-Number (hier die 0)

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Ubermittelt. Es kann dieser Zustand als ,Confirmed_COV* oder
L-unconfirmed_COV* Gibermittelt werden.

Ist die abonnierte Datenverbindung gestort oder fehlerhaft blinkt die entsprechende Statusanzeige LED
gelb/rot.
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Deaktivierung der Uberwachungsfunktion des Structured-View Objekt

Die Funktion des Structured-View kann deaktiviert werden.
Dies ist nétig, wenn eine oder alle der 12 Status LEDs Uber den vorhandenen ,Multistate-Value® (#0 bis
#11) direkt beschrieben werden sollen.

Structured-View-spezifische Eigenschaften
= [Z] subordinate-List Device-Object-Reference[1] un [[Device-Identifier=Device £4194303, Object-Identifier=Binary-Value 4154303]]

= E [1] Device-Ohbject-Reference [Davice-Identifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Valus #4194303]

[=] Device-Identifier Obiectidencier &2 | Device (8) v| #|a104303 | @9
[=] object-Identifier Obieesidensier i) | Binary-Value (5) v| #a104303 | @9
b
= E Subordinate-Annotations Characker-String[1] o ["remiote object”]

IE‘ [1] Character-Swing |remote object

Abb. Structured-View Deaktivierung

Die Funktion wird deaktiviert durch das Eintragen der Zahl “4194303" in die Device-Object-Reference.
Dort in der Zuordnung

Device-ldentifier: Device(8) DevicelD 4194303
Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Value) Objekt-Number 4194303

Siehe obige Abb. Structured-View Deaktivierung.
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Multistate-Value Objekt

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions

i BACnet Network #14

5 )
B Multi-State-Value #0
H ‘ % BinaryValue 0 — LED Configuration "LED Configuration for active state”
z i
& L’ Properties
2 Known New = =
[} Davices R saaren [ I R
7 Garite, 189 Objekte (sus sinfacher Suche)
= siplorerl N ~ PI—
# g Local BACnet IF Netwark #1 =
S . -State- v
= s BAChet Network #14 (v Locel BACne: [P Network 41, Address 152,168 [E] osject identfier - objecttdentie ) [Pyl Stste-valoe (15) | #[ | o0
= 4? Device #6 "ROCT1Z (SN: 4273264704)" [ "Testdescript =] object-Type Object-Type Multi-State-Valus (ID:19) ¥
[ Binary-Valug #0 "BinaryValue 0"/ “TestDescription” ) ; - -
0 Einary-Valuz #1 "senarsvaiee 1/ TestDescription” [E] object-Neme  Character-String [Binaryvalue 0 - LED configuration |
) Binary-Value £2 "SinaryVslue 2"/ TestDescription” [E] pescription Character-String [LED Configuration for active state |

Gl Binary-Valus #3 "Binsryvalue 3"/ “TestDescription”
3 Binary-Value £4 "BinaryValue 4"/ "TestDescription” ey .
G0 Binary-Valus #5 "BinazryValue 5"/ “TestDescription” [E] status-riags Status-Flags X M R

0 Binary-Valus #6 "BinaryValue &'/ “TestDescription” Multi-State-Value Specific Properties

@ Binary-Value 7 "BinaryValue 7"/ “TestDescription” E —— UnsignecHinteger LS - @ v
[ Binary-Value £8 "BinaryValue 8"/ “TestDescription”

@ Binary-Value £9 "BinaryValue 5"/ "TestDescription” =] number-of-States Unsigned-Integer
@ Binary-Value £10 "BinaryValue 10" [ "TestDescriptic

=] State-Text Character-String[10] ["off", "red", "gm”", "yel", "bink red", "blnk gm", "bink yel”, "bink red grn”, "bink rad yel”, "bink grn yel"]
@ Binary-Value £11 "BinaryValue 11" [ "TestDescriptic E
ﬁ?j Multi-State-Value #0 "BinaryValue 0 - LED Conf: Bl 11 cherscersiing ‘off |
ﬁf’ Multi-State-Value £1 "BinaryValue 1 - LED Confi E [2] Character Sting ‘red |
& Multi-State-Value #2 "BinaryVslue 2 - LED Confi .
= Charscter-Strin
&) Multi-State-Value #3 "BinaryValue 3 - LED Confi El = FEEERII ‘9”‘ |
&) Multi-State-Value #4 "BinsryValue 4 - LED Congi B 41 CcherscerSuing ‘YE‘ |
Bx?j Multi-State-Value #5 "BinazyValue 5 - LED Confi B 5] crorcesons [binkred |
2 Multi-State-Value #6 "BinaryVelue € - LED Confi .
- Charscter-Strin
& Multi-State-Value #7 "BinaryVelue 7 - LED Confi E (6] S ‘b‘"k am |
&) Multi-State-Valus 28 "SinazyValue 8 - LED Camsi [E] 71 chamerersaing [bink yal |
< ) ) ’ > E [8] CharacterString ‘b\nkredgrn |
:” Open in Configuration [E] 8] CherscterString [bink red yel |
[E] [10] chamcrer-Sming ‘b\nkgm yel |
il EDE Export... b

7% Refresh (Multi-State-Value #0 only)

Abb. Multistate-Value zur LED Konfiguration

Fir jede der 12 Status LEDs gibt es einen ,Multistate-Value® (#0 bis #11).

Im Profil-Name des ,Binary-Value® (#0-#11) ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt.
Die Einstellung kann direkt im Profil-Name (siehe Tabelle) oder tber den zugehérigen ,Multi-State-Value®
(#0-#11) hier mit dem ,Present-Value® (siehe ,State Text") verandert werden.

State-Text Status Eigenschaft Prefix | nibble 1 | nibble 2 | nibble 3 | nibble 4

Profil-
Name NU Fehler Aus An

1 OFF Aus 0x0 290/0x 0 4

2 RED Rot 0x1 290/0x

3 GREEN Grin 0x2 290/0x

4 YELLOW Gelb 0x3 290/0x

5 BLINK_RED Rot Blinken 0x4 290/0x

6 BLINK_GREEN Grin Blinken 0x5 290/0x

7 BLINK_YELLOW Gelb Blinken 0x6 290/0x

8 BLINK_RED_GREEN Rot Griin Blinken 0x7 290/0x

9 BLINK_RED_YELLOW Rot Gelb Blinken 0x8 290/0x

10 BLINK_GREEN_YELLOW Grin Gelb Blinken | 0x9 290/0x

Abb. Tabelle LED Farben
ACHTUNG : State-Text -1 eintragen!

Konfiguration der Status LED (mit Structured-View Funktion)

Die gewilinschte Farbe der Status LED wird ber den State-Text ausgewahlt. Die dort getroffene Auswabhl
wird auch im Profil-Name des ,Binary-Value® gespeichert.

Im Profil-Name steht z.B.: 290/0412 :

Farbe bei Fehler: orange bei AUS/OFF: LED aus/off bei EIN/ON: LED rot/red
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Ansteuerung der LED’s ohne Structured-View

Wird die Funktion des Structured-View wie beschrieben deaktiviert, kann jede der 12 Status LEDs uiber
den vorhanden ,Multistate-Value® (#0 bis #11) direkt beschrieben werden.

Dies erfolgt mit dem zugehoérigem ,Present-Value® (siehe hierzu auch Abb. Multistate-Value zur LED
Konfiguration).

Die LEDs leuchten dann nach den Eigenschaften wie im ,State Text* definiert sind.

Wird zum Beispiel

der Wert 1 geschrieben dann wird die LED ausgeschaltet (off)
der Wert 2 geschrieben dann leuchtet die LED in der Farbe rot (red)
der Wert 8 geschrieben dann blinkt die LED in den Farben rot (red) — griin (green)

IE‘ Mumber-Of-States Unsigned-Integer

= E State-Tewt Character-String[10] ["off”, "red”, "gm”, "yel", "bink red", "bink gm", “bir
=l w =Sing |off
21 Br-String |red
[3) =r5ung [gn
41 Br-String |~,-e|
[5] Er-5tring |I:|Inlc red

[6] er-Siring | blnk gm
[7]
(8]
(5]

[10]

er-5itring | bink vel

Br-String |I:|Inlc red grn

SCtEr-String |I:|Inlc red vel

Cter-String |I:|Inlc gm yel

5 (] ] ] (] ] ] o] o] ]

Abb. State-Text des Multistate-Value zur LED Konfiguration
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Modulbeschreibung RDC741

Schalten von bis zu 32 Digitalausgéngen Uber jeden der 4 Taster und Visualisierung von bis zu

12 Digitaleingéngen als LED Anzeige mit Auswahl der anzuzeigenden Farbe griin/gelb/rot, mit und ohne
blinken.

Die zu schaltenden Datenpunkte und anzuzeigenden Statusmeldungen werden von den jeweiligen
physikalischen oder virtuellen Datenpunkten mittels BACnet Objekte ,Structured-View" Objekt abonniert.
Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustédnde am physikalischen Ein- und Ausgang
werden durch den Service ,Subscribe_COV* Ubermittelt. Es kann dieser Zustand als ,Confirmed_COV*
oder ,Unconfirmed_COV* Gibermittelt werden.

Konfiguration des RDC741

Device Objekt

&S Device #7 i
. EHDCT41 (SN: 4 BE4704) “Testdescription”

Wendor: Romutec Stever-u, Regelsysteme GmbH (1D:290) Model: RDC741

BACnet Network #14, Address 7 via Local BACnet TP Network #1, Address 152.168.1.14:47808

dentificatio
[=] object-Identifier Object-Identifier &7 | Device (8) v| [z | o
[E] objectType bject-Type | Device (10:8) v|
(=] object-Name Character-String [RDC741 (5N: 4273854704) |
E‘ Description Character-String |Testdescription |
lz‘ Location Character-String |TE‘:SﬂDEa‘tiDn |
E‘ Vendor-MName Character-String |r{:mutec Steuer u Regelsysteme |
E‘ Vendor-Identifier Unsigned-16
[E] Model-Name Character-Gtring |RDC741 |
=] Frmware-Revision Character-String |0.11.006 |
lzl Database-Revision Unsigned-Integer l:l
[=] Application-Software-Version ~ Character-String [0.01 |
[E] system-status Device-Status |0pe|ati-:-nal (ID:0)
[E] protocol-version Vrsrots T
lzl Protocal-Revision Unsigned-Integer
E‘ Protocal-5ervices-Supportad Services-Supported =, == ==y = == Subscribe-Cav, --, --, --, --, --, --, Read-Property, --, Read-Property-1
E‘ Protocol-Object- Types-Supported Object-Types-Supported -, = --, Binary-Input (ID:3), --, Binary-Value (ID:5), -, --, Device (ID:8), --, --, —

Abb. Device Objekt
Ab Werk ist die Instance Nummer (InstanceNumber) gleich der Seriennummer. Diese kann jedoch

geandert werden.
Fur die Bezeichnung (Name) und Ort (Location) kénnen Texte bis zu 63 Zeichen hinterlegt werden.
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Binary-Input Objekt

ROBA®CONNECT

pewerad by WSW Solutions

@ Configuration @ Explorer # e

| k3

'l_l' Binary-Input #0
H

BinaryInput 0 “Taster 0"

© x| | Properties
o Known Newr r =
(8! potices R soarcn ® = L5
7 Gerate, 189 Objekte (sus einfacher Suche)
= @ explorer | =
s Local BACn=t 1P Network #1 ° ’ :
=) s BACet Netwark #14 (vis Loce] BACnet 1P Nemwork #1, Address 192,168 [E] Object-Identifier Object-Ldentiier W [snary-1rput (3) M0 | 00
&P Device #6 "a0C712 (SN: 42738647041" / “Testdescript [E] object-Type  Object-Type [ Binary-Input (10:3) v|
) &P Device #7 "R0C741 (SN: 42738647041" / “Testdescript
P ] Binary-Input #0 "EinaryTapas 0" | "Tastsr 0" [Z] object-Name  Character-string [Binarytnput 0 |
P Binary-Input #1 "BinaryInpur 1"/ "Taster 1" E Description Character-String |Tmr0 |

T Binary-Input #2 "BinazyInput 2"/ "Taster 2"

A Binary gt £3 "BimaryTogar 5| Tosir & 1

[ Binary-Value #0 "BinsryValue 0"/ "TestDescription” lE‘ Status-Flags Status-Flags 3 @ ! // |_'|

[ Binary-Value #1 "BinsryValue 1"/ "TestDescription” E Event-State Event-State

[ Binary-Value #2 "BinsryValue 2"/ TestDescription”

[ Binary-Value #3 "BinzryValue 3"/ TestDescription” @ Reliability Reliability | No-Fault-Detected (1D:0) V|

3 Binary-Valug 25 "BinzrvValue &'/ "TestDescription” E PressntValue  Binary-P-v 30;

0 Binary-Value #6 "Binzryvalue €'/ “TestDescription”

) Binary-value #7 "BinsryValue 7"/ “TestDescription” (] Polarity Polarity

3 Binary-Value #8 "BinzaryValue 8"/ "TestDescription” E InactiveText  Charscter-String |Inactive |
3 Binary-Value #9 "BinzaryValue 5"/ "TestDescription”

@ Binary-Value #10 "Binaryvalue 10"/ "TestDescriptic [E] adiveText  Character-Sting [Active |

[ Binary-Value #11 "BinaryValus 11"/ "TestDescriptic
& Multi-State-Value #0 "BinsrvValue 0 - LED Confi

Abb. Binary-Input

Fir jeden der 4 Taster gibt es einen ,Binary-Input” (#0-#3).
Jeder einzelne Taster kann bis zu 32 BACnet Objekte (Binary Output oder Binary Value) beschreiben.
Diese werden im ,Structured-View" Objekt (#0-#3) eingetragen. Subscribe_COV ist verfiigbar.

Fur die Datenpunkte (Objekt-Name) und die Beschreibung (Description) kénnen Texte bis zu 63 Zeichen
hinterlegt werden.

Im Profil-Name ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt. Dies kann tber den
zugehdorigen Multi-State-Value (#x) verandert werden.

Der Status des Tasters wird im ,Present-Value® als Inactive (0) oder Active (1) angezeigt.
Uber die ,Polarity” kann der Status invertiert werden.

Funktion:

1 Binary-Input #0

Mit dem ,Device Type“ kann die Funktion

BinaryInput O “Taster 0"
der Taster ausgewahlt werden. Propertis :
z.B.:
MODE : 0 =
[E] object-Identifier Object-Identifier T [ Binary-Input (3) v| 2o | o
beim 1. Driicken B obiectType  obisaTies
LPresent-Value“ wechselt von 0 nach 1 (B otpecttiame  charscter st [Bnaryinput o |
Sendet eine ,1“ an den Datenpunkt B pescmpron  crocmrsis [T |
[=] Device-Type  Character-String [toagle: 1 |
beim 2. Driicken <
~Present-Value“ wechselt von 0 nach 1 B cvenestate  cventtote
Sendet eine ,,0“ an den Datenpunkt ERr

Binary-Input Specific Properties
[E] Presentvalue  Binary-p-v 5% [tnactive (0) v

E eolarity Polarity Normal (1D:0)
[E] mactive Text  charscter-string [ractive |
[E] Active-Test  Character-String [Active |

Abb. Mode Funktion Taster
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Beschreibung Taster-Funktion (Device Type):

Mit dem Property ,Device Type“ kann die Funktion der Taster ausgewahlt werden. Folgende Funktionen
stehen zur Auswahl:

Mode: 0 = rise aktive inaktive; Anstieg aktive inaktive EIN/AUS-Tastend ohne NULL

Mode: 1 = rise aktive null; Anstieg aktive null EIN-Tastend/AUS-Tastend mit NULL
Mode: 2 =rise null inaktive; Anstieg null inaktive AUS-Tastend mit NULL

Mode: 3 = edge aktive inaktive; Toggle aktive inaktive Tastend EIN/AUS ohne NULL

Mode: 4 = edge aktive null; Flanke aktive null Tastend EIN mit NULL

Mode: 5 = edge null inaktive; Flanke null inaktive Tastend AUS mit NULL

Mode: 6 = edge aktive nil; Flanke aktive nil Tastend EIN ohne NULL

Mode: 7 = edge nil inaktive; Flanke inaktive nil Tastend AUS ohne NULL

Mode: 8 = edge null nil; Flanke null null Tastend immer NULL

- Die rise Sequenzen lésen abwechselnd beim Driicken des Knopfes den entsprechenden Wert aus.
Mittels Polaritat kann das auf die fallende Flanke geéndert werden.

- Die edge Sequenzen losen bei einer rising edge (steigende Flanke ,Taster driicken®) den ersten Wert
und bei einer falling edge (fallende Flanke ,Taster loslassen®) den zweiten Wert aus.

Mittels Polaritat kann die Funktion invertiert werden.

Beim Driicken oder Loslassen des Tasters wird der Status in Abhangigkeit der eingestellten Prioritat und
Tasterfunktion an den Datenpunkt gesendet.

Mit welcher Prioritdt der Datenpunkt beschrieben wird, kann im Objekt ,Structured-View" und dort im
Device-Type eingestellt werden.

Funktionsablauf (Beispiel):

Beim ,EIN“-Tasten wird in das jeweilige ,Priority-Array” eine ,1“ geschrieben.
Beim ,AUS"-Tasten wird die Prioritat im ,Priority-Array“ auf ,0“ gesetzt,

oder beim ,AUS“-Schalten wird das Priority-Array* auf ,NULL" gesetzt!
Gewunschte Einstellungen missen hierfir im Property ,Device-Type* erfolgen.
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Binary-Value Objekt

ROBA® CONNECT

powerad by WSW Solutions

v
&2 Konfiguration @) explarer % @ BACnet-Netzwerk #14 &

n Binary-Value #256
pl | 2 = mirror for BI0O “mirror for BIOD"

Eigenschaften

| Bekanntz Naus = = +
{jGelébe @Suc}e @ - S o +
8 Gerdits, 204 Objekt= (2us sinfacher Suche]
Iy binary-Value U BinaryValue

" | ~lestDescription”

[ sinary-value #1 "SinaryValue 1"/ “TestDescription” ~ dentifikatio

0
1
) Binary-Value #2 "BinaryValue 2/ TestDescription” [E] object-Identifier Cbiect-dentifier v G [ Binary-Value (5) V] =[255 | go
3 Binary-Value #3 "BinzryValue 3" [ "TestDescription” cou
) Binary-Value #4 "SinaryValue 4"/ “TestDescription” =] ObjectType  Chiect-Type un | Binary-Value (10:5) vl
5
€
7
a

Fol

3 Binary-Value #5 "BinzryValus
i Binary-Value #6 "BinaryValus
@ Binary-Value #7 "BinaryValus
@ Binary-Value #8 "BinaryValus

" [ "TestDescription” [=] object-Name  Character-string W |mirmr for BIOD

" [ "TestDescription”

' . Description Character-String " [mirror for BI0O
| "TestDescription

" { "TestDescription” =] profile-Name  Charscter-strng 3 |

[ Binary-Value #3 "BinaryValue 3"/ "TestDescription”

T Binary Valus £10"snryvaine 10" | TestDescrption” [ —
P Binary-Value #11 "SinaryValue 11"/ "TestDescription” [E] status-Flags  stustlace Cal e FAN

I | Binary-Value #256 "mirror for BI00"f "mirror for BIOO" E‘ Event-State Event State Pyo,;l

[ Binary-Value £257 "mirror for BIol"/ “mirror for BIOL"

3 Binary-Value £258 "mirror for BI0Z"/ "mirror for BIO2" E‘ Reliability Reliability P&n'él | No-Fault-Detected (ID:0) V‘

[ sinary-Value #2539 "mirror for 103"/ "mirror for BIO3" Binary-Value-spezifische Eigenschaften

Bﬂ Multi-5tate-Value 20 "BinaryValue 0 - LED Configuration @ Presant-Value  Binaryp-v P&O'%l Inactive (0) v
& Multi-State-Vslue #1 "BinaryValus 1 - LED Configuration

Rﬂ Multi-5tate-Valug 22 "BinaryValue 2 - LED Configuration E‘ Inactive-Text ~ Character-String o |Inacﬁve

& Multi-State-Vslue £3 "BinaryValus 3 - LED Configuration
i Multi-State-Value 24 "BinazyValoe 4
i) Multi-State-Value #5 "BinaryValue § - LED Comfiguration

Abb. Binary-Value

[E] Active-Text  Charscterstring  an [Adtive

- LED Configuration

Fur jeden der 4 Taster gibt es einen ,Binary-Value® (#256-#259).

Dieser spiegelt den aktuell gespeicherten Wert (Aktiv oder Inaktiv) des Taster wieder. Nach dem externen
lesen des Wertes wird dieser wieder zurlick gesetzt . Wurde der Taster betatigt, wechselt der ,Present-
Value® auf ,Aktiv“. Wird nun der ,Present-Value® von extern gelesen, so andert sich der Zustand von
LAktiv“ auf ,Inaktiv’. Mit dieser Funktion wird das Betatigen des Tasters gespeichert, bis der Zustand
gelesen und sicher weiterverarbeitet ist.

Hierbei ist zu beachten, dass nur das Device den ,Binary-Value® liest, welches auch die Funktion
weiterverarbeiten soll.

Die im Objekt ,Binary-Input® (#0-#3) enthaltenen Property wie ,Polarity” (Normal oder Reverse) sowie die
Einstellungen im Device Type (Toggle 0 oder 1) haben keine Auswirkungen auf die Logik.
Er wechselt von ,Inaktiv“ (Taster nicht gedruickt) nach ,Aktiv‘ (Taster wurde betatigt).
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Structured-View Objekt

powered by WSW Solutions

w
Configuration @ Explorer %
T M @ @ Structured-View #0
z ?‘ BinaryInput 0 trigger configuration -
=

(B oo Rt & = L5

7 Geréte, 189 Objekte (2us sinfacher Suche]

i Binary-Value £7 "SinsryValue 7"/ “TestDescription”
@ Binary-Value #8 "BinsryValus 8" “TestDescription”
@ Binary-Value £9 "Sinsryvalus 3" “TestDescription”
) Binary-Value £10 "BinaryValue 10"/ TestDescriptic =] object-Type Object-Type [ Structured-View (1:29) v|
[ Binary-Value #11 "BinaryValue 11"/ "TestDescriptic
& Multi-State-Value #0 "BinaryValue 0 - LED Confi
&) Mulb-State-Valug #1 "BinaryValue 1 - LED Confi [E] pescription Character-String [
e an 2 Bismcyalne 2 - 1D Cont)
& Mulb-State-Value #3 " e

BinaryValus 3 - LED Confi

~ entificatio
[E] object Identifier Ohject Identifier Q [ Structured-View (29) NMED | 8¢

|E| Object-Nams Character-String |EmaryInputG trigger configuration

& Multi-State-Valug #4 "BinaryValue 4 - LED Conis C] @ Subordinate-List Device-Object-Referenca[32] [[Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Output
:;Mu::-state-\c’a:ue #5 "BinaryValue § - LED Confi = [E] 1) 0evice Object Acference [Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Output #0]
Mult-State-Value #6 "BinzryValus € - LED Confi
&) Muli-State-Value #7 "BinaryValue 7 - LED Confi [E] evice-tdentifer 0ecticercr &2 [ Device (8) v| #[10 | 6o
&) Multi-State-Value #8 "BinsryValus 8 - LED Conf: [E] Object-Identifier Objess Icensfi=r 5 | Binary-Output (4) v| #[o | go

& Multi-State-Valug #9 "BinaryValue 5 - LED Conis

&) Multi-State-Value #10 "SinazyValue 10 - IZD Cor = |E| [2] Device-Object-Reference [Device-1dentifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Output #5]

&) Mult-State-value #11 "ZinzryValue 11 - LED Cor [E] Deviceldentifier Omecizentier &F [ Device (8) V] #[10 | oo
[+ § Structured-View #0 "BinaryTnput 0 crigger con: @ ject-Identifier  Objecridertfer [ | Binary-Output (4) Vl #‘5 | o
@ Structured-View #1 "BinaryInput 1 trigger comn!
@ Structured-View #2 "BinaryInpus 2 trigger senm: = [S] [31 DeviesObisctefernc [Device-Identifier=Device #4184303, Object-Identifier=Binary-Output #4194303]
@ Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger coni E Device-Identifler Object-Identifer @ | Device (8) vl #‘4194303 | o
@ Structured-View #768 "BinarylVzlue 0 sensor cor _ -
@ Structured-View #769 "BinaryValue 1 sensor cor [E] ObjectTdenifier 05eccicencie: @ [ Binary-Output (4) V] #laom | o
Q Structured-View #770 "BinaxyValue 2 sensor cor,, = [E] ®  oevesooeise [Device-Tdentifier=Device #4194303, Objact-dentifier=Binary-Output #4194303]
@ Structured-View #771 "BinarylUslue 3 sensor cor
= - B Deviceldentifier Osiecxidentier &F | Device (8) v| #[a104302 | @@
S [E] objectIdentifier Omecicenshier @ [ Binary-Output (4) v| #[a10430s | g9
= pen in Configuration

w [=l rel Device-Obiect-Reference [Navira-Tantifiar=Navira 4104303 Nhiact-Tdantifiar=Rinan-Outn k- £41042037

Abb. Structured-View Objekt

Fur jeden der 4 Taster gibt es ein ,Structured-View* (trigger configuration) Objekt (#0 bis #3).

Es konnen fur jeden Taster 32 Ziele (Eintréage) definiert werden.

In diesem Objekt werden das Device und die Datenpunkte (physikalische oder virtuelle) des zu
Ubersteuernden Gerates zugeordnet. Es kdnnen Master oder Slave Devices gesteuert werden.

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind
bei Master-Device:

Device-ldentifier: Device (8) DevicelD (hier die 10)

Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Output) Objekt-Number (hier die 0)
Binary-Output oder Binary-Value

bei Slave-Device:

Device-ldentifier: Characterstring-Value (40) MAC-Adresse (hier die 10)

Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Output) Objekt-Number (hier die 1)
Binary-Output oder Binary-Value

= lz‘ Subordinate-List Device-Object-Reference[32] [[Device-Identifier=Device #3, Object-Identifier=Binary-¢

= [E] [1] pevieeobjsctReferencs [Device-Identifier=Device #9, Object-Identifier=Binary-Output #0]

=] Device-ldentifier ObjsceTdertfir & | Device (8) v #[s | oo
lz‘ Object-Identifier Object-Identfier [ | Binary-Output (4) V| #|D | o
= E [2] Device-Object-Reference [Device-Identifier=Characterstring-Value £10, Object-Identifier=Binary-Output 3
@ Device-Tdentifier  Obiecldentifer |d1aracterstring-VaIue (40) V| #|1Cl | o0
E Object-Identifier Object-Identfier [ | Binary-Output (4) V| #|1 | oe

I+l =l m™ Device-Obiact-Reference TNaviFca-THentifiar=Navira 24104202 Nhiart-Tdantifier=Rinar-Valie 241043031

Abb. Structured-View Objekt Master/Slave
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Die Statusanderung (COV = Cange of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Uibermittelt. Es kann dieser Zustand als ,Confirmed_COV* oder
L,unconfirmed COV* Gibermittelt werden.

Ist die abonnierte Datenverbindung gestort oder fehlerhaft, blinkt die entsprechende Statusanzeige
gelb/rot.

Wenn eine Aktion an das Device nicht tibergeben werden kann, wird dieses an der Statusanzeige unter
dem Taster durch eine LED rot signalisiert.

Die Funktion wird deaktiviert durch das Eintragen der Zahl “4194303" in die Device-Object-Reference.

Dort in der Zuordnung

Device-ldentifier: Device(8) DevicelD 4194303
Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Value) Objekt-Number 4194303

Siehe Abb. Structured-View Deaktivierung unter Structured View Objekt, Seite 16.

Ansteuerung der Binary-Output im Structured-View (Prioritat)

Mit welcher Prioritat der Datenpunkt beschrieben wird, kann im Objekt ,Structured-View" und dort im
Device-Type eingestellt werden. Am Beispiel unten ist es die Prioritat 8 (prio: 8).

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solubions

OO0 .2

e [ - BACoet Netzwerk #14 K Device

5] @ Konﬂgu'ahon| @ Explorer # Q

) . Structured-View #0

5 gl | 5 BinaryInput 0 trigger configuration —
=

2|E e s o] # | Hoenschatien

B @l @= 3%
7 Gerste, 193 Objeits (2us einfacher Suche)
52 Multi-State-Value 3 "Bina
55 Multi-State-Value 24 "Bina

oot |

yvalue 3 - LED Confi Identifikati

Value 4 - LED Confi

@ Muli-State-Value #5 "BinaryVelus § - LED Conf3 [E] object-1dentifier Object-Identifier @ [ Structured-View (22) ME | oo
] # a H D Cont
& Multi-State-Value 26 "BinaryValus & - LED Confi E Object-Type Object-Type ‘gﬁum,@d,wgw (1D:29) vl
& Multi-State-Value 27 "Bi 7 - LED Confi
i) Multi-State-Value #8 "BinaryValue 8 - LED Confi [E] object-Name ST [Binarylnput 0 trigger configuration |
& Multi-State-Value #9 "BinaryValue 3 - LED Confi E‘ Description Character-String ‘ ‘
& Multi-State-Value 10 "Bin: lue 10 - LED Cor

e Character-St :
&) Multi-State-Value #11 "BinsryValus 11 - ZE0 Cor (B DeviceType Character-String [prio: 8 ‘
[* § Structured-View #0 "BinaryInput 0 trigger con! ﬂrummd»“mﬂmﬂisdlefwsdaﬂu
Q structured-View #1 "BinaryInput 1 trigger cont = [E] subordinate-List Device-Object Reference(32]  [[Device-Identifier=Device #9, Object-Identifier=Binary-Output 20], [Dev
@ Structured-View #2 "BinaryInput Z trigger cont
O Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger coni = [E] (1] oevieObisAsferencs [Device-Tdentifier=Device #9, Object-Identifier=Binary-Output #0]
Q@ Structured-View #768 "BinaryValue 0 sensor cor E Device-ldentifier Object Identifier g? ‘ Devicz (8) V‘ #‘9 | o
Q Structured-View #769 "BinaryValue 1 sensor cor

Object-Idenfifier  Obimcidentiie: Binary-Output (4 A ]

O structursd-View $770 "BinaryVslue 2 semser cor E tdentfier Ot @ Bnary-Ouisut (4) J 2| | e

Q@ structured-View #771 "Binar
Q@ structured-View #772 "Binar
Q Structured-View #773 "BinaryValue 5 sensor cor
Q Structured-View #774 "SinaryValus & sensor cor (=] Object-dantifier Obiecs ldensiier | Binary-Output (4) NMEE | oo

Abb. Structured-View Objekt Prioritat

lue 2 semser car = [E] [2] DeviceObisctAsference [Device-Identifier=Characterstring Value #10, Object-Identifier=Binary-Output #1]

lue 4 sensor cor

[Z] Device-ldentifier Objecidentifer @ | Charactersiring-Value (40) V| #[10 | g

Ansteuerung der LEDs ohne Structured-View

Wird die Funktion des Structured-View wie beschrieben deaktiviert, kann jede der 12 Status-LEDs Uber
den vorhanden ,Multistate-Value® (#0 bis #11) direkt beschrieben werden.

Dies erfolgt mit dem zugehérigen ,Present-Value® (siehe hierzu auch Abb. Multistate-Value zur LED-
Konfiguration).

Die LEDs leuchten dann nach den Eigenschaften, wie sie im ,State Text* definiert sind.

Wird zum Beispiel

der Wert 1 geschrieben dann wird die LED ausgeschaltet (off)
der Wert 2 geschrieben dann leuchtet die LED in der Farbe rot (red)
der Wert 8 geschrieben dann blinkt die LED in den Farben rot (red) — griin (green)

Weitere Details siehe Seiten 15 und 16, Structured View Objekt beim RDC712. Die vorzunehmenden
Einstellungen sind identisch wie diesem Modul, Abb. Structured-View Deaktivierung.
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Binary-Value Objekt

pawered by WSW Solutions

“* BACnet Network #14 &

Binary-Value #0
BinaryValue 0 "TestDescription”

P |

%
o Known New 5 =
(8! pevices R search ® = L F B
7 Gerite, 189 Objekte (2us einfacher Suche)
=] Explo
@ exlorer | Tacntiicatio

9 Local BACnet TP Network #1

) < BACnet Network #14 (viz Locsl BAChes TP Network #1, Address 192,168
&P Device #6 "ROCT1Z (3N: 4273864704]" [ “Testdescript E] object-Type  Obizct-Type [ Binary-Value (I05) v
() & Device #7 "RDCT41 [SN: 4273264704)"/ “Testdescript

[=] object-Identifier Object Idenfier @ | Binary-Valuc (5) v] #[o | oo

3 Binary-Input #0 "BinaryTopus 0" [ “Taster 0" IE‘ Object-Name  Character-String |Einary\."alue 0 |
T Binary-Input #1 "BinaryTnpur 1"/ "Taster 1" lz‘ Description Character-String |TestDﬁcript\on |
T Binary-Input #2 "BinaryInput 2" "Taster 2" }
) Binary-Input #3 "BinazyInpus 2"/ "Taster 3" [E] Profiie-Name  Charsctersiing [200-0x0401 |
o e R |
@ Binary-Value #1 "BinaryValue 1"/ "TestDescription” E Status-Flags TrieTes & [~y W\ A |_|
D Binary-Value #2 "BinaryValue 2"/ "TestDescription” J
@ Binary-Value 3 "BinaryValue 3"/ “TestDescription” E‘ Event-State Event-State Normal (10:0) v
3 Binary-Value #4 "BinaryValue 4" [ "TestDescription” lE‘ Reliability Reliability | No-Sensor (ID:1) V‘
3 Binary-Value #5 "BinaryValue 5" [ “TestDescription” - - -
@ Binary-Value #6 "BinaryValue &'/ “TestDescription” Binary-Value Spedfic Properties

coy
i Binary-Value £7 "BinaryValue 7"/ “TestDescription” E Present-Value  Binary-P-v @3 | Inactive (0) W
3 Binary-Value #8 "BinaryValue 8" [ "TestDescription” E InactiveText  Character-String |Inactiva |

D Binary-Value #9 "BinaryValue 3"/ "TestDescription”
i Binary-Value #10 "Sinzryvalus 107/ "TestDescriptic [E] active-Text  Character String [active |

Abb. Binary-Value

Fir jede der 12 Status LEDs gibt es einen ,Binary-Value® (#0-#11).

Subscribe_COV ist verfiigbar.

Fir die Datenpunkte (Objekt-Name) und die Beschreibung (Description) kdbnnen Texte bis zu 63 Zeichen
hinterlegt werden.

Im Profil-Name ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt. Dies kann Uber den
zugehorigen Multi-State-Value (#x) verandert werden.

Der Status der LED wird im ,Present-Value® als Inactive (0) oder Active (1) angezeigt.

Der ,Binary-Value“ zeigt den zugeordneten, aktuellen Zustand eines Remote Datenpunktes an. Dieser
wird Uber das zugehdrige ,Structured-View“ Objekt ausgewahlt.

Konfiguration der Status LED (Multistate-Value Objekt)

Siehe hierzu auch LED Konfiguration RDC712 (Multistate-Value Objekt).

Fir jede der 12 Status LEDs gibt es einen ,Multistate-Value® (#0 bis #11).

Im Profil-Name des ,Binary-Value® (#0 - #11) ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt.
Die Einstellung kann direkt im Profil-Name (siehe Tabelle) oder Giber den zugehdrigen ,Multi-State-Value*
(#0 - #11) hier mit dem ,Present-Value® (siehe ,State Text*) verandert werden.
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Structured-View Objekt

powered by WSW Solutions

v

@ Configuration @ Explorer # Q

. Structured-View #768

BinaryValue 0 sensor configuration —

[ig| Mavigatia

B 5 @ = %
7 Gerdts, 129 Ohjzkt= (2us sinfacher Suche)
[ Binary-Value #9 "Birzryvalue 5"/ “TestDescription”
i Binary-Value #10 "BinaryValue 10"/ "1'est£)e=;m‘pti[’~

dentificatio

@ Binary-Value #11 "Sinaryvalue 117/ TestDescripti =] object-dentifier Object-Tdentifier @ [ structured-view (29) v #[7e | g
ﬂi’ Multi-State-Value #0 "BinaryVelue ¢ - LED Confi E‘ Object-Type Object-Type |St|'uctured-\."iew (10229) Vl

%0 Multi-State-Value #1 "BinaryValue 1 - LED Confi

&) Multi Stote Value #2 “BinaryValue 2 - LED Conf: =] object-Name Character-String [BinaryValue 0 sensor configuration |

a?j Multi-State-Value #3 "BinaryValus 3 - LED Comf: =] pescription Character-String | ‘
%) Multi-State-Value #4 "BinaryValue 4 - LED Confi

58 Pt State-Velue =5 “Binaryalue © - IED Conts
@) Multi-State-Value #6 "BinaryValue & - LED Conf: = E| Subordinate-List Device-Object-Reference[1] [[Device-1dentifier=Device 8, Object-Identifier=Binary-Valus %0]]
23 Multi-State-Value #7 "BinaryValus 7 - LED Confs
i3 Multi-State-Value #8 "BinaryVelue 8 - LED Confi

=] E‘ [1] Devies-Object-Reference [Device-Identifier=Device 8, Object-Identifier=Binary-Value #0]

& Multi-State-Value £3 "Binaryvelue 5 - LED Confs [E] Device-ldentifier Obiectidentfier &7 | Device (8) v| #[o | g
mi’ Multi-State-Value #10 "BinaryValue 10 - IED Cor E Object-Tdentifier  Obisc-idencfier () |Einary-VaIua (5) vl #lo ‘ oo
%0 Multi-State-Value #11 "BinaryValue 11 - IED Cor

[*Y structured-View #768 "BinaryValue 0 sensor co a4k

@ Structured-View #76% "BinaryValue 1 sensor cor
@ Structured-View #770 "BinaryValue Z sensor cor

Abb. Structured-View

=] subordinate-Annctations Character-String[1] ["remote object"]

Siehe hierzu auch LED Konfiguration RDC712.
Fir jede der 12 Status LEDs gibt es ein ,Structured-View“ Sensor Configuration Objekt (#768 bis #779).

In diesem Objekt wird der Zustand eines Datenpunktes (physikalisch oder virtueller) der Status LED
zugeordnet. Diese zeigt dann den aktuellen Zustand im ,Binary-Value® (Present-Value als Inactive oder
Aktiv) und in der eingestellten Farbe an.

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind
Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die 9)

Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Value) Objekt-Number (hier die 0)

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder
Lunconfirmed_COV* Gbermittelt werden.

Ist die abonnierte Datenverbindung gestort oder fehlerhaft blinkt die entsprechende Statusanzeige
gelb/rot.
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Modulbeschreibung RDC742
Applikation Rauchschalter und Brandschutzklappe

Visualisierung von bis zu 12 Digitaleingangen als LED Anzeige mit Auswahl der anzuzeigenden Farbe
grin/gelb/rot mit und ohne blinken.

Das Modul besteht aus 4 Gruppen mit je einem Taster und drei mehrfarbigen LEDs.

Die Applikation bildet die Funktion eines Rauchmelders (RM) mit Brandschutzklappe (BSK) ab. Es
werden die Meldungen des Rauchmelders sowie die Meldungen der BSK dargestellt. Mit dem Taster
kann ein Testlauf ausgel6st werden.

Die anzuzeigenden Statusmeldungen werden von den jeweiligen physikalischen oder virtuellen
Datenpunkten mittels BACnet ,Structured-View" Objekt abonniert. Die Statusanderung (COV = Change of
Value) und Zustédnde am physikalischen Eingang werden durch den Service ,Subscribe_ COV*
Ubermittelt. Es kann dieser Zustand als ,Confirmed_COV* oder ,Unconfirmed_COV* Ubermittelt werden.

Konfiguration des RDC742

Device Objekt

&=~ Device #8 LTI

RDCT42 (SN: 427386£4704) estdescription”
Vendor: Romutec Stewer-u, Regelsysteme GmbH (ID:290) Modsl: RDC742
BACnet Network #14, Address 8 via Local BACnet IP Metwork #1, Address 192,168.1,14:47808
Present Values | [l Configuration RDC742 | [ Calendar
dentificatio
(=] object-Identifier Object-Identifier &7 | Device (8) v #[8 | @
[E] object-Type Object Type [ Device (10:8) v|
(=] object-Name Character-String [RDC742 (5N: 4273864704) |
E‘ Description (Character-String |Testdescription |
E Location Character-String |Tesﬂocaﬁon |
|E| endor-Name (Character-String |romutec Steuer u Regelsysteme |
E‘ Vendor-Identifier Unsigned-16
[E] Model-Name Character-String [roc742 |
[E] Firmware-Revision Character-String [0.11.008 |
lE‘ Database-Revision Unsigned-Integer l:l
[E] Application-Software-Version ~ Character-String [o.01 |
E| system-status Device-Status [ Operational (1D:0)
[E| protacol-version Unsigned-Tnteger
lE‘ Protocol-Revision Unsigned-Integer
[E] Protocol-services-Supported Services-Supparted = = = — — Subscribe-Cov, -, —, —, -, --, - Read-Property, --, Read-Property-Multiple, Write-Property, -, —,
[Z] Protacol-Object-Types-Supported Object Types-Supported =y == - Binary-Input (ID:3), -, -, - - Device (ID:8), -, —, - --, Multi-State-Input (ID:13}, —, -, - — — Mul

<
Abb. Device Objekt

Ab Werk ist die Instance Nummer (InstanceNumber) gleich der Seriennummer. Diese kann jedoch
geandert werden.
Fur die Bezeichnung (Name) und Ort (Location) kdnnen Texte bis zu 63 Zeichen hinterlegt werden.
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Binary-Input Objekt

ROBA® CONNECT
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d | 5
:

r m @"S:'rch @ = % 4
7 Gerte, 189 Dbjekts (sus sinfacher Suche)
>
D Binary-Input #1 "BinaryInput 1"/ "Taster 1" 2
D Binary-Input #2 "BinazyInput 2"/ "Taster 2"
, Binary-Input #3 "BinaryInput 3"/ "Taster 3"
@ Bitstring-Valus #0 "BitStringValue 0" [ "Rauchmek
@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 1" [ "Rauchmek
Q Bitstring-Valus #2 "BitStringValue 2" [ "Rauchmek
@ Bitstring-Value #3 "BitStringTalue 3" "Rauchmel
#) Multi-State-Input #0 "MulciStateInput 0"/ "Klappe

'l_l' Binary-Input #0
> "Taster 0"

BinaryInput 0

Properties

#) Multi-State-Input %1

B Multi-State-Input £3
g8 Multi-State-Value 20
&8 Multi-State-Value #1
&) Multi-State-Value #2
gl Multi-State-Valus 23

o
"MultiStateInput 1"/ "Klappe
#) Multi-State-Input %2 )

MultiStatelnput 2" [ "Klappe

"MultiStateInput 3"/ "Klappe
"Test Status 0"/ "Description’
"Test Status 1"/ "Description’
"Test Status 2"/ "Description’
"Test Status 3"/ "Description’

@ Structured-View #0 "BinaryInput 0 trigger coni
@ Structured-View #1 "BinsryInput 1 trigger comni
@ Structured-View #2 "BinaryInput Z trigger coni
@ Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger coni
@ Structured-View #256 "BitStringValue 0 sensor
Q@ Structured-View #257 "BitStringValue 1 ssnsor

Abb. Binary-Input

dentificatio

[=] object-Identifier Object-Identsfier T [ Binary-Input (3) wv] #[o | oo
=] object-Type  Obiect-Type [Binary-Input (1D:3) v|

[E] object-Name  Character-String [BinaryInput 0 |
|§| Description Character-String |Tasber0 |
E] peviceType  character String [toagle: 1 |

cow (o

B statusFlags  ststusrlao 8@ e
B eemesme e
[E] Reliabiliy  Reliabiity [NoFauk-Detected (I:0) V|

IE‘ Present-Value  Binary-P-V 35

=] rolarity Polarity

[E] mractive-Text  character-string [triactive |
|E| Active-Text Character-String |Ad:i\«'e |

Fur jeden der 4 Taster gibt es einen ,Binary-Input® (#0-#3).
Jeder Taster kann bis zu 32 BACnet Objekte (Binary Output oder Binary Value) beschreiben. Diese
werden im ,Structured-View* Objekt (#0-#3) eingetragen. Subscribe_COV ist verfiigbar.

Fur die Datenpunkte (Objekt-Name) und die Beschreibung (Description) kénnen Texte bis zu 63 Zeichen

hinterlegt werden.

Im Profil-Name ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt. Diese kann tGber den
zugehdrigen Multi-State-Value (#x) verandert werden.

Der Status des Tasters wird im ,Present-Value® als Inactive (0) oder Active (1) angezeigt.
Uber die ,Polarity” kann der Status invertiert werden.

Mit dem ,Device Type* kann die Funktion
der Taster ausgewahlt werden.

z.B.:
MODE : 1 =

beim 1. Driicken
LPresent-Value“ wechselt von 0 nach 1
Sendet eine 1 an den Datenpunkt

beim 2. Driicken
LPresent-Value“ wechselt von 0 nach 1
Sendet eine ,0“ an den Datenpunkt

Beim ,AUS“-Schalten wird die Prioritat im
LPriority-Array” auf ,NULL" gesetzt!

Binary-Input #0
BinaryInput 0 “Taster 0"

dentificatio

[=] Object-Identifier Object Identifier 1 [ Binary Input (3) v| #[o | oo

B obiectType  obgectTyee

[E] objectName  Character-string [Binaryinput 0 |

[E] Description  Character-Gtring [Taster 0 |

[E| DeviceType  Character-string [toagle: 1 |
E stawsFags  sstsFhos = ‘l'.)‘- f //I_I

[El eventstate  Eventstate

[E] Reliability Reliability

[E] Presentvalue  Binary-p-v 3%

B rolarity Polarity

[E] tnactive Text  Character-String [active |
E Adtive-Text Character-String |A;.:Iive ‘
L) ¢ g | e oy -

E Palarity Polarity

E Inactive-Text ~ CharacterString |Inacﬁve ‘
IE‘ Active-Text Character-String |Achve ‘
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Structured-View Objekt

powerad by WSW Solutions

. Structured-View #0

-
&8 Configuration| @) Explorer % | @)

b BinaryInput 0 trigger configuratiom —
: [Emar v | st o) | i i [ o] ;%) | Properes

(8 Doees R St ® = g

7 Gerdte, 189 Objekts (zus einfacher Suche)
@ Bitstring-Value #0 "BicStringVzlue 0"/ "Rauchmek
Q@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 17/ "Rauchmelk ™
Q Bitstring-Value #2 "BitStringvalue 2” [ "Rauchmek [E] object-dentifier Object-Tdenifier O | Structured-View (23) v| #[o | o
@ Bitstring-Valug #3 "BitStringvalue 2"/ "Rauchmak
ﬁj Multi-State-Input #0 "MultiStateInput 0"/ "Klappe
B Multi-State-Input #1 "MulziScazeInpur 1"/ "Klapps E Object-Name Character-String |Bmary'1ﬂput0 trigger configuration ‘
ﬁj Mull:!—Stahe—Input #2 "MulziStateInput 2"/ "Klappe Izl Description Character-Glring | ‘
#) Multi-State-Input #3 "MulziStazeInpur 3"/ "Klapps
5 Ml Sate-Value #0 *Tess, Svanus o “Descriptor’
i Multi-State-Value #1 “Test Status 1"/ "Description’ = E Subordinate-List Device-Object-Reference[1] [[Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Output #0]]
) Multi-State-Valus #2 "Test Status 2"/ "Description’
&ij Multi-State-Value #3 "Test Status 3"/ "Description’
[#Y Structured-View £0 "BineryInput 0 trigger com [E] Device Identifier Obisidersfie 67 | Device () v| #[10 | e
@ Structured-View #1 "BinarvyInput 1 trigger coni E Object-Tdentifier  Object-Ideriifer 3 | Binary-Output (4) vl #|° | w
@ Structured-View #2 "BinaryInput Z trigger coni
@ Structured-View #3 "BinaryInput 3 srigger com: qp
@ Structured-View #256 "BitStringValue 0 sensor

dentificatio

=] object Type Object-Type [ Structured-view (10:22) v|

= [E] [1] DevicsObiectReferance [Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Output #0]

@ Structured-View £257 "BitStringValue 1 senser & [E] subordinate-Annotations Charscter-tring[1] ["trigger 0"]
@ Structured-View #258 "BitStringValue 2 sensor E [1] Charecter-String [trigger 0

@ Structured-View #259 "BitStringValue 3 sensor

@ Structured-View #512 "MultiStatelnput 0 sensor *

Struchurad-View £513 "Mnl i frnanaTnont 1 senant

a
Abb. Structured-View Objekt

Fur jeden der 4 Taster gibt es ein ,Structured-View* (trigger configuration) Objekt (#0 bis #3).

Es kann fUr jeden Taster ein Ziel (Eintrage) definiert werden.

Hierbei ist zu beachten, dass die Anlage vor Ausldsung des Testhetriebes abgeschaltet wird!

In diesem Objekt werden das Device und die Datenpunkte (physikalische oder virtuelle) des zu
Ubersteuernden Gerates zugeordnet.

Wichtig: Die Gerate bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die 10)
Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Output) Objekt-Number (hier die 0)
[Binary-Output oder Binary-Value]

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder
L-unconfirmed_COV* Gibermittelt werden.

Ist die Datenverbindung gestort oder fehlerhaft blinkt die entsprechende Statusanzeige gelb/rot.
Wenn eine Aktion an das Device nicht tibergeben werden kann, wird dieses an der Statusanzeige unter
den Taster durch eine LED rot signalisiert.
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Test Status Multistate-Value Objekt

ROBA®CONNECT

pewered by WSW Salutions

v

@ Configuration @ Explorer # Q

Multi-State-Value #0
Test Status 0 "Description”

BN @ @ = 2

7 Geriite, 189 Objekte (sus einfacher Suche)
@ Bitstring-Value £0 "BitStringValue 07/ "Rauchmek
@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 17/ "Rauchmek”™
@ Bitstring-Valus #2 "BitStringValue 2”7/ "Rauchmek [=] object-1dentifier Obiact-Identfier B ‘ Multi-State-Value (19) V| #|D | e
@ Bitstring-Value #3 "BitStringValue 37/ "Rauchmelk
B Multi-State-Input #0 "MultiStatelnpus 0"/ "Klappe
%) Multi-State-Input #1 "MulsiSsaseInpus 1"/ "Klapps =] objectName  Character-string [Test Status 0 |
ﬁj Multi-State-Input #2 "MulziScateInput 2" [ "Klappe
ﬁj Multi-State-Input #3 "MultiScateInput 2" [ "Klappe
= [ — gy
Eij Multi-State-Value #1 "Test Status 1" "Description’
& Multi-State-Value #2 "Test Stasus 2"/ "Description’
&iﬂ Multi-5tate-Value #3 "Test Status 3"/ "Description’
Q@ Structured-View #0 "BinaryInput 0
@ Structured-View #1 "BinaryInput 1 trigger comi E Mumber-Of-States Unsignad-Tntager
@ Structured-View #2 "BinaryInput 2
@ Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger coni
@ Structured-View #256 "BitStringValue 0 sensor

Abb. Multistate-Value zum Anlagen Status

dentificatio

=] object-Type Ohject Type [ Mult-State-Value (1D:13) v|

=] pescription Character-String [Description |

IE‘ Status-Flags
Multi-State-Value Specific Properties

E Present-Value Unsigned-Inbeger

Status-Flags

trigger comi

trigger comi

E state-Tex Character-String[2] ["off", "on']

Fur jede der 4 Gruppen gibt es einen ,Multi-State-Value“ Test Status (#0 bis #11).
Hier wird der Applikation vorgegeben, dass die Anlage ,EIN (on)“ oder ,AUS (off)“ ist.

Einstellungen im ,Multi-State-Value® (#0 bis -#3) hier mit dem ,Present-Value® off oder on.
L~otate Text 1 = off 2=on

Auswirkungen:

Uberwachung der BSK findet bei Anlage EIN (ON) laut Tabelle statt. Fahrbetrieb und Schmelzlot wird
Uberwacht. Bei Fehler und Alarm wird das In_Alarm Status Flag gesetzt.

Wird bei Anlage AUS (OFF) die Klappe gefahren, wird nur das Overridden Flag gesetzt.

Klappe ZU Klappe AUF Anlage Klappen Status Klappen Status
System Status
Bl Flap closed | Bl Flap open MSV MSI Flap State MSI Input Status Flags
closed-movig-open- fusible_link In_Alarm-Fault-Overridden-Out of Service

0 0 off / AUS moving Overridden
0 1 off / AUS open Overridden
1 0 off / AUS closed Overridden
1 1 off /| AUS fault In_Alarm
0 0 on/ EIN fusible link In_Alarm
0 1 on/EIN open
1 0 on/ EIN fusible_link In_Alarm
1 1 on/ EIN fault In_Alarm
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BSK Status Structured-View Objekt

Structured-View #512

MultiStateInput  =ensor configuratiom —

Properties

e Egenschaft o fDatente e
dentification

Tdcntification
[Z] object-Tdentitier Object-Identitier @ | Structured-view (29) v #s12 | @
[E] object-Type Obiect-Type [ Structured-View (1D:29) v|
@ Ubject-Mame Character-5tring |Mulu:1tateln|:lutu sensor configuraton |
El Description Characher-String | |
1=l E| Subordinate-List Device-Object-Reference[2] [[Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Input &4

= [E] 11 pevieeotieceRsfeence: [Davice-Identifisr=Davice 210, Objact-Tdentifier=Binary-Input 4]
Device-Identifier Obiect-ldentiter & | Device (8) v| #[10
[E| object-ldentifier Obicsidentfer T | Binary-Input {3) V| #|4

(]

e
6o
= @ [4] Device-Ohjecr-Aeference [Davice-ldentifier=Uevice %10, Ubject-ldentifier=tinary-lnput /]
[E] Device-Identifier Obeciderntfier &F | Device () v| #[10 | o9
[E] object-Idantifisr Ohieidenrfie H | Binary-Input (3) v =[7 | oo

t

= El Subordinate-Annoctations Characher-5Skring| 2| |"flap closed”, "tlap ocpen”]

E| [1] CharacterString |ﬂap closad |
El [2] Chian o e -5 iy |nd|.r upen |

o

Abb. Structured-View Objekt BSK Status

Fir jede der 4 Gruppen gibt es ein ,Structured-View" (Multistate Input 0 sensor configuration)

Objekt (#512 bis #515). Mit diesem Objekt wird das Device und die Datenpunkte (physikalische oder
virtuelle) des zu Uiberwachenden Gerétes, hier eine BSK, zugeordnet.

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Klappen-Meldungen Endlagenschalter ,ZU“( flap closed)

1 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die 10)

1 Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die 4)
Klappen- Meldungen Endlagenschalter ,AUF* (flap open)

2 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die 10)

2 Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die 7)

[Binary-Output oder Binary-Value]

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Uibermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder
Lunconfirmed_COV* Gibermittelt werden.
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Statusmeldungen an den LED Gruppen

Ist die abonnierte Datenverbindung gestort oder fehlerhaft, blinkt die entsprechende Statusanzeige
gelb/rot.

Wenn eine Aktion an das Device nicht Gibergeben werden kann, wird dies an der Statusanzeige unter
dem Taster durch eine LED rot signalisiert.

Diese Zusténde werden an den jeweiligen LEDs zur Anzeige gebracht:

Gruppen Bezeichnung Status LED-Status Funktion
Offen Grin BSK Offen
Zu Aus BSK geschlossen
LED Klappe
Unten LED ZU Schmelz-Lot Rot _ BSK gefallgn
Unterwegs (Fahrt) gelb blinken BSK in Zwischenstellung
Stérung gelb-rot blinken

Abb.: LEDs je Gruppe
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Klappe Multi-State-Input Objekt
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M @ Explorer # la‘
P

— Kriown Newr - = @ @
(8 poviens & sooren @ = = +
7 Gerate, 189 Objeite (sus einfacher Suche)

'n Binary-Input #0 "BinaryTnput 0"/ "Taster 0"

Multi-State-Input £#0

MultiStateInput 0 "Klappe 0"

A dentificatio

P Binary-Input #1 "EinaryInput 1"/ "Taster 1"

T Binary-Input £2 "Binaryonpar 2" Taster 2" [E| Object-Identifier Objact-Identifier B [ multi-state-Input (13) V] %[0 | g
T Binary-Input #3 "BinaryInpuc 3"/ "Taster 3" = object-Type object- Type [ Multi-State-Input (1D:13) M

@ Bitstring-Value #0 "BitStringValue 07/ "Rauchmeh

@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 17 [ "Rauchmek E Object-Name Character-String |MU|t'5tﬂbEInPUt o

@ Bitstring-Value #2 "BitStringValue 27 [ "Rauchmek E Description Character-String |K|app-e 0

Q@ Bitstring-Value #3 "BitStringValue 3"/ "Rauchmek
ﬁﬂ Multi-State-Input #0 "MultiStateInput 0" [ "Klappdg =
B Multi-State-Input #1 "MulciStaselnput 1"/ "Klappe E Status-Flags Status-Flags 3 -. ! f =]
ﬁﬂ Multi-State-Input #2 "MultiStateInput 2" [ "Klappe

& reliability Reliability [ No-Fault-Detected (1D:0) V]

'ﬁﬂ Multi-State-Input #3 "MulciStateInput 3"/ "Klapps - - .

aéj Multi-State-Value #0 "Test Status 0"/ "Description’ Multi-State-Input Specific Properties

ﬁij Multi-State-Value 21 "Test Status 1"/ "Description’ E Present-Valug Unsigned-Integer 35 moving (2) A

3 g . o . R

szfj Multi-State-Value #2 "Test Status 2"/ "Description E Number-Of-States Unsigned-Tntegar

8 Multi-State-Value #3 "Test Status 3"/ "Description’

@ Structured-View #0 "BinaryInput 0 trigger comi E State-Text Character-String([5] ["dosed”, "moving”, “open”, “fusible link", "fault™]

wrhirad-Viauw £1 "BimavnTomoat 1 #wimmar mam

[a =1
Abb. Multi-State-Value Objekt

Fur jede der 4 Gruppen gibt es einen ,Multi-State-Input” Klappen Status (#0 bis #3).

Hier wird der Status der Klappen angezeigt. Die Applikation vergleicht dort die im Structured View (#512
bis #515) eingestellten Werte, bzw. wertet diese entsprechend aus.

Anzeige Optionen im ,Multi-State-Input® (#0 bis #3) hier mit dem ,Present-Value* (1-5):

State Texte: 1 = closed 2 = moving 3 =open 4 = fusible link 5 = fault

Auswirkungen :

Uberwachung der BSK findet bei Anlage EIN (ON) laut Tabelle statt. Fahrbetrieb und Schmelzlot werden
Uberwacht. Bei Fehler und Alarm wird das In_Alarm Status Flag gesetzt.

Wird bei Anlage AUS (OFF) die Klappe gefahren, wird nur das Overridden Flag gesetzt.

Klappe zU Klappe AUF Anlage Klappen Status Klappen Status
System Status
Bl Flap closed | Bl Flap open MSV MSI Flap State MSI Input Status Flags
closed-movig-open- fusible_link In_Alarm-Fault-Overridden-Out of Service

0 0 off / AUS moving Overridden
0 1 off / AUS open Overridden
1 0 off / AUS closed Overridden
1 1 off / AUS fault In_Alarm
0 0 on/ EIN fusible_link In_Alarm
0 1 on/EIN open
1 0 on/EIN fusible link In_Alarm
1 1 on/ EIN fault In_Alarm
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Rauchschalter Status Structured-View Objekt

ROBA®CONNECT

powered by WSW Sclutions

B @ ®% 256

. Structured-View #256

BitStringValue 0 sensor configuration -—

7 Garite, 189 Objekte (2us sinfacher Suche)
@ Bitstring-Valus #0 "BitStringValue 07/ "Rauchmek

@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 17/ "Rauchmek ™

dentificatio

@ Bitstring-Value #2 "BitStringValue 27 [ "Rauchmek E‘ Object-Identifier Object-Identifier Q |Structured-V|ew (29) V| #|256
Q@ Bitstring-Value #3 "BitStringValue 3"/ "Rauchmek
- N 1 zingTaree 3 wpw @ Object-Type Chject-Type |su-uctured—wew (1D:29) v\
ﬁj Multi-State-Input #0 "MulziStazeInput 0" [ "Klapps
ﬁj Multi-5tate-Input #1 "MultiSceteInput 1"/ "Klappe E‘ Object-Name Character-String |Bit§mr\g\-’alueﬂsensor configuration
Multi-State-Input #2 "MulziScateInpus 2" [ "Klappe
ﬁ, o ? " e ename e 4"{" o E‘ Description Character-String |
ﬁj Multi-State-Input #3 "MulziStazeInput 3" [ "Klapps
& Multi-State-Value 20 "Test Status 0"/ "Description’ Structured-View Spedific Properties
& Multi-State-Value #1 "Test Status 1"/ "Description’ = E‘ subordinate-List Drevice-Ohject-Reference[3] [[Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binz

Eﬁj Multi-State-Value #2 "Test Stastus 2"/ "Description’
&0 Multi-State-Value 23 "Test Status 3"/ "Description’

= [E] [1] DeviesObjectRsforencs [Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Tnput #1]

@ Structured-View #515 "MultiStatelnput 3 senso:x
&7 Device #9"RDC £03 SN: 00011245" [ "24V Seite oben”™ V¥ o

3 B Mavica #10 "mne £ns ow. nant1aas’ IR0 Caite ok

@ Structured-View #0 "BinaryInput 0 trigger comt E‘ Device-Identifier Object-Identifier @ ‘ Device (8) V| #llD | w
Q@ Structured-View #1 "BinaryInput 1 trigger comi E‘ biect-Identifier  Obiectidentfier B ‘ Binary-Input (3) V| #|1 | a0
@ Structured-View #2 "BinzryInput 2 trigger coni

@ Structured-View #3 "BinsryInput 3 trigger coni =2 IE‘ [2] Device-Chject-Reference [Davice-Identifier=Device %10, Object-Identifier=Binary-Input #2]

= T 9 .

[} Structured-View #256 "BitStringValue 0 sensor [E] DeviceIdentifier Obectidentier &P ‘ Devics (3) V| #|10 | a0
Q@ Structured-View #257 "BitStringValue 1 sensor

@ Structured-View 258 "BitStringValus 2 sensor [E] Object-Identifier Objectidentfier H | Binary-Input (3) v 22 | o
Q Structured-View #259 "3itStringlalus 8 sensor = [E] [3] DevesObiectReernc: [Device-Identifier=Device #10, Object-Identifier=Binary-Input #0]

@ Structured-View #512 "MultiStateInput 0 senso:x

@ Structured-View 513 "MultiStazelnput 1 sensor [E] Devicetdentifier Obiectidentfier &2 | Device (8) v #[10 | o
@ Structured-View #514 "MultiStateInput 2 sensor E‘ Object-Identifier Object-Tdentifier m ‘ Binary-Input {3) V| #|D | w

=] E‘ Subordinate-Annotations Character-String[2]

["polluted”, "emor”, "smok="]

o Open in Configuration IE‘
E
E

AL

Abb. Structured-View Objekt Rauchschalter Status

[1] Charecer-Siing | polluted

[2] Character-String |err0r

[3] Character-String |smnke

Fir jede der 4 Gruppen gibt es ein ,Structured-View" (BitStringValue #x sensor configuration)

Objekt (#256 bis #259). Mit diesem Objekt werden das Device und die Datenpunkte (physikalische oder
virtuelle) des zu Uberwachenden Gerétes, hier ein Rauschschalter, zugeordnet.

Wichtig: Die Gerate bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Rauchschalter-Meldungen ,Verschmutzt“ (polluted)
1 Device-ldentifier: Device(8)

1 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input)

Rauchschalter-Meldungen ,Stérung“ (error)
2 Device-ldentifier: Device(8)

2 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input)

Rauchschalter-Meldungen ,Alarm*“ (smoke)
3 Device-ldentifier: Device(8)

3 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input)

DevicelD (hier die 10)

Objekt-Number (hier die 1)

DevicelD (hier die 10)

Objekt-Number (hier die 2)

DevicelD (hier die 10)

Objekt-Number (hier die 0)

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed COV* oder

Lunconfirmed COV* libermittelt werden.

Ist die Datenverbindung gestort oder fehlerhaft, blinkt die entsprechende Statusanzeige gelb/rot.
Wenn eine Aktion an das Device nicht Gbergeben werden kann, wird dies an der Statusanzeige unter

dem Taster durch eine LED rot signalisiert.
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Rauchschalter Status BitStringValue Objekt

powered by W5W Solutions

. Bitstring-Value #0

BitStringValue 0

"Rauchmelder 0"

i Knowmn = IR = +
l_ﬁDe\'il:Es @Search @ = - =
7 Gerdite, 189 Objskte (sus sinfacher Suche)

'n Binary-Input #0 "BinaryInput 0"/ "Taster 0"

A dentificatio
D Binary-Input #1 "BinaryInput 1"/ "Taster 1"
) Binary-Input #2 "BinaryTnput 2"/ Taster 2" (=] Object-Identifier Object Icenifier Q [Bitstring-Valus (39) MED | oo
T Binary-Input #3 "BinaryInputr 2"/ "Taster 3" E Object-Type Object-Type | Bitstring-Value (ID:35) V|
[# } Bitstring-Value #0 "BitStringValue 0" / "Rauchme
@ Bitstring-Value #1 "BitStringValue 17/ "Rauchmak [E] objectName  Character-Siring |B\15h-|rg\c‘alue i |
Q@ Bitstring-Value #2 "BitStringValue 27 "Rauchmak E Description Character-String |Rauchme|der o |

@ Bitstring-Value #3 "BitStringValue 3"/ "Rauchmek

B Multi-State-Input #0 "MultiStateInpuc 0"/ "Klappe — .
. P g E] status-Fi Status-Flags 35 b S
0 Multi-State-Input #1 "MultiStateInpus 1"/ "Klappe us-Fiags S L Ly =
ﬁ, Multi-State-Input #2 "MultiStateInput 2" [ "Klappe E Event-State Event-State Normal (ID:0) v
) Multi-State-Input #3 "MultiStateInput 3"/ "Klappe
555 Multi-State-Value #0 "Test Status ¢" [ "Description’ |§| Relizbility Reliahility | No-Fault-Detected (ID:0) V‘

&l Multi-State-Valug #1 "Test Status 1"/ "Description’
555 Multi-State-Value #2 "Test Status 2"/ "Description’
&l Multi-State-Value #3 "Test Status 3"/ "Description’

B [E] Present-value 33

Bit-String 23 1,2,3

@ Structured-View #0 "BinaryInput O trigger comi |§| Bt [w] 1
@ Structured-View #1 "BinaryInput 1 trigger comi E g @2
@ Structured-View #2 "BinaryInput 2 trigger comi

E Bt [v]3

@ Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger comi

Abb. BitStringValue Objekt Rauchschalter Status

Fur jede der 4 Gruppen gibt es ein ,BitString-Value Objekt®: (BitStringValue 0/Rauchmelder) #0 bis #3).

Hier wird der Status des Rauchschalters angezeigt. Die Applikation ordnet die im Structured View (#256
bis #259) eingestellten Werte an, bzw. wertet diese entsprechend aus.

Anzeige Optionen im ,BitStringValue® (#0 bis #3), hier mit dem ,Present-Value® (1-3):
State Texte:

1 =, Verschmutzt® (polluted) 2 = ,Stérung” (error) 3 = ,Alarm® (smoke)

Wichtig: Die Gerate bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Diese Zustéande werden an den jeweiligen LEDs zur Anzeige gebracht:

Gruppen Bezeichnung Status LED-Status Funktion
LED Rauchmelder OK Aus
Oben LED verschmutzt |verschmutzt gelb RM verschmutzt
OK Aus
LED Rauchmelder " - - -
Mitte LED Storung Stérung elektrisch gelb plmken RM gestort"
Ausgeltst Rauch rot blinken RM ausgelost

Abb. LEDs je Gruppe
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Modulbeschreibung RDC743 und RDC744
Applikation Brandschutzklappe

Diese Typen sind zusatzlich mit einer Laufzeitiiberwachung der Brandschutzklappen ausgestattet.
Die Grundfunktionen sind wie bei den Modulen RDC741 (=RDC743) und RDC712 (=RDC744).
Grundfunktion ist die Visualisierung von bis zu 12 Digitaleingangen als LED-Anzeige mit festen

definierten Farben griin/gelb/rot, mit und ohne blinken (siehe Tabelle).

Die anzuzeigenden Statusmeldungen werden von den jeweiligen physikalischen oder virtuellen
Datenpunkten mittels BACnet ,Structured-View" Objekt abonniert. Die Statusanderung (COV = Change of
Value) und Zustéande am physikalischen Eingang werden durch den Service ,Subscribe_ COV*

Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder ,Unconfirmed_COV* Gbermittelt werden.

Konfiguration des RDC743 und RDC744

Analog-Input Objekte Klappen-Fahrzeiten

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions

OO

|1 Sie arbeiten mit einer 30-Tage-Testizenz, mefr... | i) Ihr Browser hat schlechte Performance! mefr...

é“) Konfiguration @ Explorer % a

[ - Lokies BACHei S TP Netzwerk 45 @ Device $17

=4 Analog-Input #0

i

By

p Flap 0 open time "NfA"

B @i

B Gerdte, 394 Objekte (aus enfacher Suche)
& €F Davice #10 "DEV-HRM-EAC" | "KRM Davice Object”

+ l‘j Device #15 "ADC €01 3W: 00010880 "BSK lve DeviceDesc”

= @ Device #17 "RDC743 (3W: 171" { Testdescription”

L' | Analog-Input #0 "Flap 0 open time™/ "N/A"

D Anzlog-Input #1 "Flap 1 cpen time” [ "N/A"
D Anzlog-Input #2 "Flap 2
T Anzlog-Input #3 "Flap 2 open time” / "N/A"
T Anzlog-Input #4 "Flap 4 cpen time” [ "N/A"
D Anzlog-Input #5 "Flap 3 "
B Anzlog-Input
#D Analog-Input #7 "Flap 7
D Anzlog-Input #8 "Flap 8 open i
D Anzlog-Input #9 "Flap & open ti
&) Analog-Input #10 "Flap 10 open =
) Anzlog-Input #11 "Flap 11 open time
D Anzlog-Input #256 "Flap 0 cloze
D Anzlog-Input #257 "Flap 1 close
D Anzlog-Input #2538 "Flap 2 clo=e
D Anzlog-Input #259 "Flap 2 close
D Anzlog-Input #260 "Flap 4 cloze
1
los

open time” [ "N/A"

open time” [ "N/A

"Flap € cpen time” |

open time” |

D Anzlog-Input #261 "Flap § clo=e
) Analog-Input #262 "Flap € clo

O @ -

¥ | | Eigenschaftan

Ei ft
AL
El Object-Identifier Oibject-Identifier
IE‘ Object-Type
=] object-Name

El Description

Object-Type
Character-String

Character-String

i E Status-Flags Status-Flags
E Event-State Event-State
B reliability Reliabiiity

E Pressnt-Value  Res
E] Min-PresValue Resi

E Ma-Pres-Vzlue Rez

Fur die Konfiguration gibt es je Datenpunkt ein Analog-Input Objekt:

open time

= ,AUF“ Fahrtzeit der Klappe.

>

=

ert

E ] | Anzlog-Input {0)

| Analog-Input (ID:0)

Normal (ID:0) W

| i
|

| No-Fault-Detzcted (10:0)

|

'

Hier werden in den Min-Pres-Value und Max-Pres-Value die Werte der Klappe eingetragen.

close time =,ZU“ Fahrtzeit der Klappe.
Hier werden in den Min-Pres-Value und Max-Pres-Value die Werte der Klappe eingetragen.

latency time = Verzogerungszeit bis der jeweilige Endlagenschalter reagiert.
Hier werden in den Min-Pres-Value und Max-Pres-Value die Werte der Klappe eingetragen.

UNKNOWN time =

Messwert Zeit (intern)

Bei Unter- oder Uberschreitung der Grenzwerte wird das Status-Flag gesetzt und zusétzlich ein
Multistate-State-Value (#0 bis #11) ,Flap® (flap 0-11) je nach Status gesetzt.
Dieser steuert dann auch die LEDs an der Frontseite des Moduls an.
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Multistate Value Objekt Klappen-Status

ROBA® CONNECT

powered by WSW Solutions

Lokales BAChet- Netzwerk #

5 § Device #2 "RDC744 (Sh: 321" | "Testdescription™

@ Konfiguration @ Explorer # a : : :
Multi-State-Value #

y' | ﬁ Flap @ "Desciption”

[serse | rsmesn gmen [ recve g | | o %] | Eoenschatten

% Versorgung Allgemein

BEE @un @@= %4
15 Gerite, 132 Objekte (bekannte Gerite +1)
'u Binary-Input #1 "BinaryInput 1"/ "Taster 1" - oA B
P Binary-Input #2 "BinaryInput 2"/ "Taster 2" @ Status-Flags Status-Flags 56 "'j" &;___// EI
T Binary-Input #3 "einaryInput 3"/ "Taster 3" [E] reliability Reliability [ No-Sensor (1D:1) v

.3 Binary-Value #256 "mirror for eIee”/ "mirror for BIC

@ Binary-Value #257 "mirror for BI81"/ "mirror for BIC = SPEZRISCIE TIgEns L

@ Binary-Value #258 "mirror for BI82"/ "mirror for BIC IE‘ Present-Value Unsigned-Integer 3% | closed (1) v

@ Binary-Value #2598 "mirror for BI83"/ "mirror for BIC IE‘ Number-Of-States Unsigned-Integer l:l

@D Binary-Value #65280 - /

% I Multi-State-Value #0 "Flap @"/ "Description” = IE‘ State-Text Character-String{ 9] ["dosed”, "moving”, “open”, "fusible link", "alarm”,

3@ Multi-State-Value #1 "Flap 1"/ "Description”

3@ Multi-State-Value #2 "Flap 2"/ "Description”

E}B Multi-State-Value %3 "Flap 2"/ "Description” 2]

& Multi-State-Value #4 "Flap 4" "Description” [3] Character-String |upen

3@ Multi-State-Value #5 "Flap 5"/ "Description”

3@ Multi-State-Value #6 "Flap &"/ "Description”

& Multi-State-Value #7 "Flap 7"/ "Description” -
4 3

[1] Character-String |clused

(] [t]

Character-String |n'|uv1' ng

[4] Character-String |fu sible link

[6] CharacterString |Dev1'ce alarm

l}‘ Offnen in der Konfiguration [7] Character-String |T|n'|e fault close

[8) CharacterString |T|mefau|t movin

|
|
|
|
[5] Character-String |a|arn‘| |
|
|
|
|

[9] Character-String |T|mefau|t open

e (0] o] (e [on] fom] [fu] [

+% Objekt loschen (BACnet Delete-Object)

7 Multi-State-Value #0 in die Datenpunkt-Registratur aufnehmer| r@m

Multi-State-Value Klappen Status

MULTI-STATE-VALUE Klappe:

1 =closed geschlossen

2 = moving fahrt

3 =open offen

4 = fusible link Schmelzlot ausgeltst

5 =alarm Stdrung

6 = Device alarm Gerate Stoérung

7 = Time fault closed Laufzeitfehler geschlossen (Klappe fahrt AUF nach zZU)
8 = Time fault moving Laufzeitfehler (Grenzwert allgemein AUF oder ZU)

9 = Time fault open Laufzeitfehler geschlossen (Klappe fahrt ZU nach AUF)
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Structured-View Objekt: Rickmeldungen und Abschaltungen

ROBA®CONNECT
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m v | i Dies ist eine Demoversion. mefi.. /', Thre Sitzung wird in 239 Min. beendet. mefr...
S
— - = Lolales BACnet-MS/TP-Netzwerk #5 § Device #2 "RIC744 [SN: 32" | "Testrdosoription”™
5 @ Konfiguration @ Explorer % Q
i o Structured-View #512
nZ;u b g 1 == Flap @ sensor configuration —
& @ [s«mmlredmm{g ITM% “] ] Eigenschaften
= Bekannt= Neus = = =
Bais @ s ® @ = LY
15 Gerite, 132 Objekte (bekannte Gerdte +1) ; Wet
@ Multi-State-Value 65280 "Baudrate”/ "Baudrate for M « I
[ Structured-View £0 "sinaryInput @ trigger config IE‘ Object-Identifier fior [EE [ structured-view (28) ¥ | #|512
Structured-View #1 "8inaryInput 1 trigger confi
vine € IE‘ Object-Type Structured-View (ID:29) v

Structured-View #2 "BinaryInput 2 trigger config
Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger config IE‘ Object-Name

Structured-View #512 "Flap @ sensor configuratid lE‘ Description

Structured-View #513 "Flap 1 sensor configuratic I

Flap 0 sensor configuration

Structured-View £514 "Flap 2 sensor configuratic structured-View-spezifiscl
Structured-View #515 "Flap 2 sensor configuratic E Subordinate-List
Structured-View #516 "Flap 4 sensor configuratic
Structured-View #517 "Flap 5 sensor configuratic
Structured-View 518 "Flap & sensor configuratic
Structured-View %518 "Flap 7 sensor configuratic
Structured-View #520 "Flap & sensor configuratic
Structured-View #521 "Flap @ sensor configuratic
Structured-View #522 "Flap 18 sensor configurati «
>

[[Device-1dentifier=Device #4194303, Object-Identifis

=2 E Subordinate-Annotations Character-String[7]
1] O
2] Chamas
fs]
[4] Char
[5] G
[6] Cor
[7] Char

["flap opened”, "flap dosed”, "flap_command”, "ventil:
ng |flap opened

ng |flap dosed

no |flap_command

no [ventilation off 0

][] o] [ o] [ e e e [ o] [ =] o
i [ | s | i | e i | o | G| v | i | i | e | e

ng |ventilation off 1

' Offnen in der Konfiguration o |ventilation off 2

no [ventilation off 3

(o] (o] o] o] (o] o] ]

Abb.: Structt-J‘réd-Viere Klappe mit Abschaltung

Fir jede der 12 Status LEDs oder der Gruppe gibt es ein ,Structured-View* Sensor Configuration Objekt
(#512 bis #523) und fir jede der 4 Gruppen gibt es ein ,Structured-View" (Multistate Input 0 sensor
configuration) Objekt (#512 bis #515). Mit diesen Objekten werden das Device und die Datenpunkte
(physikalische oder virtuelle) des zu Uberwachenden Gerétes, hier eine BSK, zugeordnet.

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Klappen-Meldungen Endlagenschalter ,ZU" (flap open)

1 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

1 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)
Klappen- Meldungen Endlagenschalter ,AUF* (flap closed)

2 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

2 Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)

[Binary-Output oder Binary-Value]

Anlagen-Meldung ,EIN“ (flap command)

3 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

3 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)
[Binary-Output oder Binary-Value]

Anlage-Ausschalten ,AUS* (ventilation off 0-3)

4-7 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

4-7 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Output) Objekt-Number (hier die x)
[Binary-Output oder Binary-Value]

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder
Lunconfirmed_COV* Gibermittelt werden.
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LED - Anzeige des RDC743 und RDC744 :

Funktion Farbe Beschriftung
LEDXx Status OK Aus
Oben | LED Verschmutzt [ Taster gedriickt orange RM verschmutzt
Test ausgeldst grin
MAC fehlt rot blinken
LEDx Rauchmelder OK AUS
Mitte  |LED Stérung Verschmutzt orange
Storung orange blinken RM gestort
Ausgeldst rot RM ausgeltst
LEDx  [Klappe ,Offen* griin BSK Offen
Unten | LED ZU Zu orange BSK geschlossen
Schmelz Lot rot blinken BSK gefallen
L2unterwegs” (Fahrt) | griin blinken BSK in Zwischenstellung
Laufzeitfehler rot Stérung
Laufzeitfehler ,ZU“ blinken griin/orange Stérung ZU

Laufzeitfehler ,AUF*

Blinken rot/orange

Stoérung AUF

romutec GmbH
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Modulbeschreibung RDC745
Applikation Rauchschalter

Das Modul besteht aus 4 Gruppen mit je einem Taster und drei mehrfarbigen LEDs.

Die Applikation bildet die Funktion eines Rauchmelders (RM) ab. Uber je drei LEDs werden die
Meldungen des Rauchmelders dargestellt. Mit dem Taster kann ein Reset/Test des Rauchmelders
ausgeltst werden.

Die anzuzeigenden Statusmeldungen werden von den jeweiligen physikalischen oder virtuellen
Datenpunkten mittels BACnet ,Structured-View" Objekt abonniert. Die Statusanderung (COV = Change of
Value) und Zustéande am physikalischen Eingang werden durch den Service ,Subscribe_ COV*
Ubermittelt. Es kann dieser Zustand als ,Confirmed_COV* oder ,Unconfirmed_COV* Ubermittelt werden.

Konfiguration des RDC745

Analog Input Objekt “Value Age”

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions

OO0

P
E
BEn" V5 0@ = %5 %
13 Gerdte, 557 Objekte (eus einfacherSuche) | _______ | enschaft | Daten wert
# ¥ Device #12 "Roc 501 SN: 00011245" / "DeviceDesc” | Aey——
=] r‘! Device #13 "rDC 621 SN: 00011233" / "DeviceDesc" E] Object-Identfier Object-Identer u \Anabg—lnput (0 "| #‘66304 ‘ “\
# ¥ Device #15 "RDC 633 SN: 00011235" / "DeviceDesc" 4
# € Device #32 "moc7a2 (sw: 35)" / "Testdescription” | B objectType  oject-Tive
] f‘j’ Device #33 "RDC743 (Sw: 33)"/ "Testdescription” : E] Object-Name  Character-String ‘Smoken value age |
[+ %% Device #35 "apc743 (sN: 35)" / "Testdescription” | =] escription Character-String A ]
= ¥ Device #37 "apc745 (sN: 37)"/ "Testdescription”
e e e T e e e T  ——,
%) Anlog-Input #66305 "Smoke 1 value age’ 0 1= [E] status-Fiags  status-Fiacs @ =
P Analog-Input #66306 "Smoke 2 value age"/"N/A" [E] Event-state  Eventstate
P Analog-Input #66307 "Smoke 3 value age"/"N/A" 1 )
’ Binary-Input #0 "BinaryInput 0"/ Taster 0" : E] Relabity ]
D) inery Input #1"S1macy ot 2" Taster 17
A Binary-Input #2 "BinaryInput 2"/ "Taster 2" [E] Present-value ezl < Sec
A Bnary-Input #3 "sinaryTapus 3"/ "Taster 3" 1 = units Engineering-Unic [ seconds (D:73) ~]
3 Binary-Value #256 "mirror for BI00"/ "mirror for BIOO"
i) Binary-value #257 "mizzor for BI0L"/"mimor for BIOL" | [E] Mn-Presvave kel Lo e
i) Binary-Value #258 "mirzor for 5102"/"mirror for BIO2" V| E] Max-Pres-Value Rezl 10,0 sec
< >

Abb. Analog Input Objekt Smoke Value Age

Fir jeden der 4 Rauchmelder gibt es ein Analog Input Objekt ,Value Age“. Dieses Objekt zeigt das Alter
des aktuellen Messwertes an.

Unter Verwendung des Properties ,Max-Present-Value® in diesem Objekt kann der Ablesezyklus des
Moduls eingestellt werden.

Ein Wert von 10s bedeutet, dass ein kompletter Messzyklus dieses RDC innerhalb von zehn Sekunden
erfolgen muss. Bei unterschiedlichen Einstellungen je Kanal gilt immer der kirzeste Wert.

Bei zeitlich unkritischen Messungen kann so der Datenverkehr auf dem Bus deutlich verringert werden.
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Binary-Input Objekt

ROBA®CONNECT
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NeIgRw

4~ BACnet-Netzwerk 22 @ Dev

§ || & Konfiguration @ Explorer x a|
H =, Binary-Input #0
P‘ ‘ ” ; | BinaryInput 0 "Taster 0"
isch (& B Eigenschaften
B @k @@= 35 W
13 Gerate, 557 Objekte (aus einfacher Suche) ;
# 7 Device #6 "RDc741 (sN: 6)"/ "Testdescription” ~ =
# P Device #7 "enc712 (sN: 7)"/ "Testdescription” =
# ¥ Device #11 "RDC 631 sN: 00011232"/ "DeviceDesc” ; [E] Object-Identifer object tsentiver A | Bnary-Input (3) ~] #o | o0
# ¥ Device #12 "RDC 601 SN: 00011245"/ "DeviceDesc” ; =] object-Type  Object-Type [ Binary-Tnput (1D:3) ~]
@ ¥ Device #13 "RDC 621 sN: 00011233"/ "DeviceDesc" ] objectName  Crarsctersmg [Brarymput ‘
® ¥ Device #15 "RDC 633 sN: 00011235"/ "DeviceDesc" ;
® f? Device #32 "RDC742 (SW: 35)" / "Testdescription” f E] Description Character-String |TE“5ler 0 ‘
@‘?Device #33 "RDC743 (sW: 33)"/ "Testdescription” E] Device-Type  Character-String |mode:0 ‘
* ‘[? Device #35 "RDC743 (sw: 33)"/ "Testdescription”
=] "2 Device #37 "RDCT745 (SN”: an"/ "Testdescnpt?n”" . E E] A
¥ Analog-Input #66304 "smoke 0 value age"/"N/A : .
) Anaiog-Input #66305 "Smoke 1 value age"/ "N/A" | ® B sttusfags  searusaos B
P Analog-Input #66306 "Smoke 2 value age"/ "N/A" 8 Bl eventState  Eventstate
#) Analog-Input #66307 "Smoke 3 value age"/"N/A" E
b | Binary-Input #0 "BinazyInput 0"/ "Taster 0" ' (] retabiry Relabitty
D BraryInput #1 s nazyTnpt, 17/ Taster 1 | pinary-tnput-spezische igenschaften |
P Bnary-Input #2 "sinaryTnput 2"/ "Taster 2" : ] PresentValue  Binary-p-v (4
Worayirpe 2 Boneryzepat /e E ey
< > | [E] mactive-Text  Character-String [mactive |
3 Offnenin der Konfiguration
= [E] ActiveText  Characterstring [Actve |

B EpE-Export... 8

Abb. Binary-Input

Fir jeden der 4 Taster gibt es einen ,Binary-Input” (#0-#3).
Jeder einzelne Taster kann bis zu 32 BACnet Objekte (Binary Output oder Binary Value) beschreiben.
Diese werden im ,Structured-View" Objekt (#0-#3) eingetragen. Subscribe_COV ist verfiigbar.

Fir die Datenpunkte (Objekt-Name) und die Beschreibung (Description) kbnnen Texte bis zu 63 Zeichen
hinterlegt werden.

Im Profil-Name ist die Farbe bzw. Eigenschaft der Status-LED hinterlegt. Dies kann tber den
zugehorigen Multi-State-Value (#x) veréandert werden.

Der Status des Tasters wird im ,Present-Value® als Inactive (0) oder Active (1) angezeigt.
Uber die ,Polarity“ kann der Status invertiert werden.

Funktion:

=  Binary-Input #0

Mit dem ,Device Type“ kann die Funktion B erter 0 der
Taster ausgewahlt werden. Fropertes

z.B.:

MODE : 0 = [E] object-Identifier Chject-Identfier 4 | Binary-Input (3) v| 2o o0

beim 1. Driicken [E] object-Type  Obiect-Type Binary-Input (1D:3) v

,Present-Value“ wechselt von 0 nach 1 e v+ ‘
. « [E] Description Character-String [Taster 0 |
Sendet eine 1" an den Datenpunkt = . -
Device-Type  Character-String [togale: 1 |
beim 2. Driicken B sousfogs  ssmerse S0 1 G
,Present-Value* wechselt von 0 nach 1 B eesie oo
Sendet eine ,0“ an den Datenpunkt (B rotosry e botelloe il Y
[E] Present-value  inary-p-v 5
B polarity Polarity
[E] tnactive Text  Character-String [Inactive |
[E] Active-Text  Character-string [Active |

Abb. Mode Funktion Taster
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Binary-Value Objekt

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions

@ Konfiguration Q Explorer # a‘
il

13 Gerate, 557 Objekte (aus einfacher Suche)
# (¥ Device #15 "Roc €33 sN: 00011235" / "DeviceDesc”
r] f‘:f Device #32 "Rpc742 (sN: 35)"/ "Testdescription”
@ ":f Device #33 "RDC743 (sN: 33)"/ "Testdescription”
¥ 7% Device #35 "Roc743 (sn: 35)" / "Testdescription”
= P Device #37 "roc745 (sw: 37)"/ "Testdescription”
P Analog-Input #66304 "Smoke 0 value age"/"N/A"
P Analog-Input #66305 "Smoke 1 value age"/"N/A"
) Analog-Input #66306 "Smoke 2 value age"/"N/A"
) Analog-Input #66307 "Smcke 3 value age"/"N/A"
A Binary-Input #0 "sinaryInput 0"/ "Taster 0"
A Binary-Input #1 "BinaryInput 1"/ Taster 1"
9 Binary-Input #2 "BinaryInput 2"/ "Taster 2"
9 Binary-Input #3 "sinaryInput 3"/ "Taster 3"
3 Binary-Value #256 "mirror for BI00"/"mirror for BIDO"
3 Binary-Value #257 "mirror for 101"/ "mirror for BIO1"
3 Binary-Value #258 "mirror for 102"/ "mirror for BIO2"
3 Binary-Value #259 "mirror for 103"/ "mirror for BIO3"
3 Binary-Value #65280 "La«p TEST" / "Enable LAMP TEST Mode”

Abb. Binary-Value

B @k @3~ I 5

Binary-Value #256
mirror for BIOO “"mirror for BIOD"

Eigenschaften % Kalender @ Versorgung Allgemein

We
dentifikatio
[E] object Identifier Object Identfier il [ Binary-value (5) ~] #[256
=] object-Type  object-Type | Binary-value (ID:5) V]
[E] Object-Name  Character-string [mirror for BIDO
E] Description Character-String ‘m\rrorfor BIOO
=] outofservice Boolean
# E] Status-Flags Status-Flags °§" : ' -
[E] Reliabity Reliabiliy | Mo-Fault-Detected (ID:0) ]

Binary-Value-spezifische Eigenschaften
[E] eresent-vaiue  Bnary-b-v <

[E] mactive-Text  crascrersio [nactive

=] Active-Text  Character-string [Active

Fur jeden der 4 Taster gibt es einen ,Binary-Value® (#256-#259).
Dieser spiegelt den aktuell gespeicherten Wert (Aktiv oder Inaktiv) des Taster wieder. Nach dem externen
lesen des Wertes wird dieser wieder zurtick gesetzt . Wurde der Taster betétigt, wechselt der ,Present-
Value* auf ,Aktiv‘. Wird nun der ,Present-Value“ von extern gelesen, so andert sich der Zustand von
LAktiv“ auf ,Inaktiv‘. Mit dieser Funktion wird das Betatigen des Tasters gespeichert, bis der Zustand

gelesen und sicher weiterverarbeitet ist.

Hierbei ist zu beachten, dass nur das Device den ,Binary-Value® liest, welches auch die Funktion

weiterverarbeiten soll.

Die im Objekt ,Binary-Input” (#0-#3) enthaltenen Property wie ,Polarity” (Normal oder Reverse) sowie die

Einstellungen im Device Type (Toggle 0 oder 1) haben keine Auswirkungen auf die Logik.
Er wechselt von ,Inaktiv“ (Taster nicht gedruckt) nach ,Aktiv (Taster wurde betétigt).
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Structured-View Objekt Taster

ROBA®CONNECT
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‘;f)VJa

S || &7 Konfiguration @ explorer % Q‘
P L?:: BinaryInput 0 trigger configuration —

[ [sistersene | recnsch Gaum) [ vecmisc wise) .. " [ Egenschaften

4~ BACnetNetzwerk #2 W Device #37 'RDC745 (SN: 37)° / "Testdesaription”

Structured-View #0

i Bekannte g Neue = =
IgGErah& Suche & & - , &
13 Gerate, 557 Objekte (aus einfacher Suche) oL enschaft Daten Wert

3 Binary-Value #256 "mirror for 100"/ "mirror for BIOQ" ~lg dentifikatio

Binary-Value #257 "mi for BIO1"/ "mirror for BIO1" =

e Y mrEen fex / E] Object-Identifier Object-Identifier &= \ Structured-View (29) ~ | #‘U

3 Binary-Value #258 "mirror for 102"/ "mirror for BIO2" ] o

[ Binary-Value #259 "mirror for 5103"/ “mirror for BIO3" E] Object-Type Object-Type [ Structured-View (ID:29) ~]

@ Binary-Value #65280 "Laup TEST" / “Enable LAMP TEST Mode" E] Object-Name Character-String ‘Binarylnpul 0 trigger configuration

@ Bit-String-Value #0 "BitStringvalue 0"/ "Rauchmelder 0"

. =] pescription Character-String [

Q Bit-String-Value #1 "BitStringvalue 1"/ "Rauchmelder 1" |

Q@ Bit-String-Value #2 "BitStringValue 2"/ "Rauchmelder 2" E] Device-Type Character-String ‘PI"IO‘ 16

@ Bit-String-Value #3 "BitStringValue 3"/ "Rauchmelder 3" Structured-View-spezifische Figenschaften

Eq Mult-State-Value #65280 "Saudzate” / "Baudrate for MSTP bus” = E] Subordinate-List Device-Object-Reference[4] [[Device-Tdentifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binar

Structured-View #0 "BinaryInput 0 trigger configuratiog
StrucCtured-View #1 "BinaryTnput 1 trigger configuratior = E] [1] Device-Chject-Reference [Device-Identifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
Structured-View #2 "BinaryInput 2 trigger configuratior E] Device-Identifier Object-ldentfisr §|Devk:e (8) V‘ #|41943U3 | ﬂ
Structured-View #3 "BinaryInput 3 trigger configuratior | E] Object-Identifier Object Identifier 3 |Biﬂary,\,a|ue (5) v‘ #|41943n3 | ”
Structured-View #256 "BitStringValue 0 sensor configure g

& Device-ObjectRefe ice-Identifier=Devi jact-Identifier=Binary-
Structured-View #257 "B1tscringvalue 1 sensor confiqurt # [E] [21 pevieeobiectreference [Device-Identiier=Device #4194303, Object-dentifier=Binary-Value #4194303]

Structured-View #258 "BitStringValue 2 sensor configure 5] E] [3] Devie-ChjectReference  [Device-Identifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
[FE] structured-view #259 "sitstringValue 3 sensor configurey | # [E] [4] oevieeChieciRcfaence [DeviceIdentifier=Device #4194303, Object-Identifier=Binary-Value #4194303]
< > | &

.',‘-‘ Offnen in der Konfiguration

= E] Subordinate-Annotations Character-String[4] ["trigger 0", "trigger 1", "trigger 2", "trigger 3"]

Abb. Structured-View Objekt

Fir jeden der 4 Taster gibt es ein ,Structured-View" (trigger configuration) Objekt (#0 bis #3).

Es kann fir jeden Taster ein Ziel (Eintrage) definiert werden.

Hierbei ist zu beachten, dass die Anlage vor Ausldsung des Testbetriebes abgeschaltet wird!

In diesem Objekt werden das Device und die Datenpunkte (physikalische oder virtuelle) des zu
Ubersteuernden Gerates zugeordnet.

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)
Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Value) Objekt-Number (hier die x)
[Binary-Output oder Binary-Value]

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustéande an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,Confirmed_COV* oder
Lunconfirmed_COV* Gbermittelt werden.

Ist die Datenverbindung gestort oder fehlerhaft blinkt die entsprechende Statusanzeige gelb/rot.
Wenn eine Aktion an das Device nicht Ubergeben werden kann, wird dieses an der Statusanzeige unter
den Taster durch eine LED rot signalisiert.
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Structured-View Objekt Rauchschalter Status

ROBA®CONNECT

powered by WSW Solutions
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Abb. Structured-View Objekt Rauchschalter Status

Fur jede der 4 Gruppen gibt es ein Structured-View BitStringValue sensor configuration Objekt (#256 bis
#259). Mit diesem Objekt werden das Device und die Datenpunkte (physikalische oder virtuelle) des zu
Uberwachenden Gerétes, hier ein Rauschschalter, zugeordnet.

Wichtig: Die Gerate bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Einzutragen sind

Rauchschalter-Meldungen ,Verschmutzt“ (polluted)

1 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

1 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)
Rauchschalter-Meldungen ,Stérung“ (error)

2 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

2 Objekt-Identifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)
Rauchschalter-Meldungen ,Alarm* (smoke)

3 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

3 Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)
Rauchschalter-Meldungen ,Luftmangel” (ventilation off)

4 Device-ldentifier: Device(8) DevicelD (hier die xx)

4 Objekt-ldentifier: Objekt-Type (hier Binary-Input) Objekt-Number (hier die x)

Die Statusanderung (COV = Change of Value) und Zustdnde an den abonnierten Datenpunkten werden
durch den Service ,Subscribe_ COV* Ubermittelt. Dieser Zustand kann als ,,Confirmed COV* oder
,unconfirmed COV* Ubermittelt werden.

Ist die Datenverbindung gestort oder fehlerhaft, blinkt die entsprechende Statusanzeige gelb/rot.
Wenn eine Aktion an das Device nicht ibergeben werden kann, wird dies an der Statusanzeige unter
dem Taster durch eine LED rot signalisiert.
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BitStringValue Objekt Rauchschalter Status
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Abb. BitStringValue Objekt Rauchschalter Status

Fir jede der 4 Gruppen gibt es ein ,BitString-Value Objekt": (BitStringValue 0/Rauchmelder #0 bis #3).

Hier wird der Status des Rauchschalters angezeigt. Die Applikation ordnet die im Structured View (#256
bis #259) eingetragenen Werte den LEDs zu, bzw. wertet diese entsprechend aus.

Anzeige Optionen im ,BitStringValue® (#0 bis #3), hier mit dem ,Present-Value® (1-4):
State Texte: 1 = ,Verschmutzt® (polluted)

2 = ,Stérung® (error)

3 = ,Alarm“ (smoke)

4 = Luftmangel” (ventilation off)

Wichtig: Die Geréte bzw. Datenpunkte missen im selben MS/TP-Netzwerk sein.

Diese Zustéande werden an den jeweiligen LEDs zur Anzeige gebracht:

Gruppen Bezeichnung Status LED-Status Funktion
LED Rauchmelder |OK grin
Oben LED verschmutzt |verschmutzt gelb RM verschmutzt
oder Alarm Rauch-Alarm rot RM Rauch-Alarm
LED Rauchmelder OK Aus OK
Mitte LED Stérung | Stérung elektrisch | gelb RM gestort
LED Luftmangel kein Luftmangel grin Luftstrom OK
Unten (ventilation off) | Luftmangel Aus Luftmangel

Abb. LEDs je Gruppe
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Technische Daten

Versorgungsspannung 24 VDC/AC, + 10%
Stromaufnahme max. 100 mA
Prozessor
Typ Microchip PIC32
Taktfrequenz 32 MHz
Bus-Schnittstelle
Anschluss RS485 (EIA 485)
Bus Abschluss uber 120 Ohm Widerstand
Speicher Flash 256 k
RAM 256 k
Protokoll BACnet MS/TP
Digitale Ein-/Ausgange extern tber BACnet MS/TP-BUS
Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur 0...50°C
Transport- und
Lagertemperatur -35...+70°C
Relative Feuchte 5...95%, nicht kondensierend
Schutzart IP 40
Abmessungen
19%-Geréate Breite 8 TE, H6he 3 HE, Einbautiefe < 40 mm

Gehéduse BxH Xx T =130 x40 x 35 mm

Anschlussadapter Breite 4 TE, Hohe 3 HE, Einbautiefe < 50 mm
Gehéause B xH x T =130 x 20 x 45 mm

CE-Konformitat
EN 61000-4-2 / IEC 801-2 Elektrostatische Entladung
ESD
Kontaktentladung 8 kV / Luftentladung 8 kV
EN 61000-4-5/ IEC 801-5 Surge-Prifung
Versorgungspg. AC 4 kV, DC 0,5 kV
Signalleitungen 2 kV
EN 61000-4-4 / IEC 801-4 Burst-Prifung
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romutec vorhandene BACnet Objekte und Property
BACnet Objekte nach ANSI/ASHRAE Standard 135-2012

Gerat/Device

DEVICE Object_ldentifier R
DEVICE Object_Name RIW
DEVICE Object _Type R
DEVICE System_Status R
DEVICE Vendor Name R
DEVICE Vendor_ldentifier R
DEVICE Model Name R
DEVICE Firmware Revision R
DEVICE Application_Software_Version R
DEVICE Location RIW
DEVICE Description w
DEVICE Protocol Version R
DEVICE Protocol Revision R
DEVICE Protocol Services Supported R
DEVICE Protocol Object Types Supported R
DEVICE Object_List R
DEVICE Max_ APDU Length Accepted R 480 Zeichen
DEVICE Segmentation_Supported R No Segmentation
DEVICE APDU Segment_ Timeout RIW
DEVICE APDU_Timeout RIW
DEVICE Number Of APDU Retries R
DEVICE Time_Synchronization Recipients

DEVICE Max_Master RIW
DEVICE Max_ Info_Frames RIW
DEVICE Database Revision R
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®

Analogeingang / Analog Input

Analog Input Object_ldentifier R
Analog Input Object_Name RIW
Analog Input Object Type R
Analog Input Present_Value R*
Analog Input Description w
Analog Input Device _Type RIW Konfiguration Al
Analog Input Status_Flags R
Analog Input Event_State R
Analog Input Reliability R
Analog Input Out_Of Service W/R
Analog Input Min_Pres_Value RIW
Analog Input Max_ Pres Value RIW
Analog Input COV_Increment W/R
Analogausgang / Analog Output

Analog Output |Object_ldentifier R
Analog Output |Object Name RIW
Analog Output |Object Type R
Analog Output |Present_Value w
Analog Output |Description W/R
Analog Output |Device Type WIR
Analog Output | Status_ Flags R
Analog Output |Reliability R
Analog Output |Out Of Service R
Analog Output | Units RIW
Analog Output |Min_Pres_Value RIW
Analog Output |Max_ Pres Value RIW
Analog Output |Priority Array R
Analog Output |Relinquish Default R
Analog Output |COV Increment w

romutec GmbH
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Digitalausgang / Binary Input

Binary Output | Object_Identifier R
Binary Output |Object_Name RIW
Binary Output |Object_Type R
Binary Output | Present_Value R
Binary Output | Description WIR
Binary Output | Status_Flags R
Binary Output |Event_State R
Binary Output | Reliability R
Binary Output |Out_Of Service R
Binary Output | Polarity RIW
Binary Output |Inactive Text RIW
Binary Output |Active_Text RIW
Binary Output | Priority Array R
Binary Output |Relinquish_Default R
Digitaleingang / Binary Input

Binary Input Object_ldentifier R
Binary Input Object Name RIW
Binary Input Object Type R
Binary Input Present_Value R
Binary Input Description WIR 64 Zeichen
Binary Input Device_Type RIW Konfiguration
Binary Input Status_Flags R
Binary Input Event_State R
Binary Input Reliability R
Binary Input Out_Of Service w
Binary Input Polarity RIW
Binary Input Inactive Text WIR
Binary Input Active Text WIR
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Digital Wert / Binary Value

Binary Value Object_ldentifier R
Binary Value Object_Name RIW
Binary Value Object_Type R
Binary Value Present Value R
Binary Value Description WIR
Binary Value Status_Flags R
Binary Value Reliability R
Binary Value Out_Of Service w
Binary Value Inactive_Text RIW
Binary Value Active Text RIW
Binary Value Profile_ Name RIW Konfiguration Farbe LED
Mehrstufiger Wert - Multistate Value

Multistate Value | Object_Identifier R
Multistate Value | Object Name RIW
Multistate Value | Object Type R
Multistate Value | Present Value R
Multistate Value | Description W/R
Multistate Value | Status Flags R
Multistate Value | Out Of Service WI/R

Multistate Value

Number Of States

Multistate Value

State Text

R =read; W = write

Structured View - strukturierte Sichten auf Objekte zu definieren

Structured View

Object_ldentifier

Structured View

Object Name

Structured View

Object_Type

Structured View

Description

Structured View

Node Type

Structured View

Node Subtype

oO|X|O|W|D| D

Structured View

Subordinate List

Structured View

Subordinate Annotations

@]

Structured View

Profile Name
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Als Beispiel mit Geréaten der Firma Johnson Controls
Situationsbeschreibung:

Anwendungs- und
Datenserver (ADS)

Webservices

| |
i Earaard |

FEC-Controller Handbedienung

LonWorks®

BACnet® MS/TP

FEC-Controller  FEC-10-Modul
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Die Funktionen im BACnet Netzwerk werden tUber den NCE realisiert. D.h. alle
Teilnehmer und Datenpunkte am MS/TP-Bus werden tber eine Zuordnung im NCE
verbunden. Eine Weiterleitung der Daten erfolgt tber den NCE an die Leitstation. Selbst
wenn wie im rechten Teil der Rauchmelder und die BSK's auf den FEC aufgeschalten
werden, ist nur eine Verbindung zur Leittechnik tber den NCE moglich.

Um auch eine Funktion zu gewdahrleisten, wenn der DDC-Controller NCE ausfallt, wird
eine Zuordnung im Anzeige und Bedienmodul erfolgen.

Funktion LVB DIN 1SO16484 und VDI3814.

Eine Alarm- und Ereignismeldung ist nicht notig, diese wird im NCE oder FEC
aufbereitet.

Optional ist eine Variante verfigbar, dort werden die Datenpunkte Uber ein RDC-Gerat
erfasst, und tber den BACnet MS/TP-Bus zum Anzeigemodul gesendet.

(Quelle: Johnson Controls, Trox, Oppermann)
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